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WAZNE

Produkty CAREL opracowywane s3 w oparciu o dziesigtki lat do$wiadczenia
w sektorze HVAC, ciagte inwestycje w innowacyjne technologie, wysokie
standardy i procedury proceséw produkcyjnych facznie z testowaniem
funkcjonalnym podczas produkgji 100% produktéw oraz o najnowoczesniejsze
technologie produkcji dostepne na rynku. Jednakze, CAREL ani jej spotki zalezne
nie moga zagwarantowac, ze wszystkie aspekty produktu i dofgczonego do
niego oprogramowania odpowiadaty beda wymaganiom jego zastosowania
koncowego, pomimo tego, ze produkty powstaja z zastosowaniem najlepszych i
najnowoczesniejszych technologii.

Klient (producent i projektant systemu lub instalator wyposazenia koricowego)

ponosi petng odpowiedzialno$¢ i ryzyko zwigzane z:

« prawidiowa konfiguracja produktu w celu osiggania oczekiwanych wynikéw w
odniesieniu do instalacji;

* konkretnym wyposazeniem koncowym (przyktad: montaz, programowanie,
wgrywanie oprogramowania uzytkowego, uruchomienie produktu);

* zarzadzaniem bezpieczenstwem informatycznym i ochrong danych
indywidualnych.

Przed podfaczeniem produktu do prywatnej sieci komputerowej klient jest
odpowiedzialny za przyjecie i wprowadzenie odpowiednich srodkéw zapobiegajacych
zagrozeniom, w tym zagrozeniom cyberbezpieczeristwa, z uwzglednieniem zalecer
zawartych w rozdziatach 8, 91 10 niniejszej instrukcji (na przykfad: konfiguracja obstug,
zarzadzanie dostepem do serwera WWW i serwera FTP itp.)

W takim przypadku, uwzgledniajac konkretne umowy i/lub okolicznosci, CAREL
moze dziata¢ jako konsultant w zakresie zapewnienia pozytywnego wyniku
koncowego uruchomienia i zastosowania urzadzenia, ale w zadnym wypadku
nie moze ponosi¢ odpowiedzialnosci za prawidtowe funkcjonowanie gotowego
wyposazenia/systemu.

Programowanie i podtaczanie do sieci komputerowych, réwniez w odniesieniu do
aspektéw dotyczacych cyberbezpieczenstwa i ochrony danych osobowych, musi
by¢ wykonywane przez wykwalifikowany personel, na odpowiedzialnos¢ wiasci-
ciela systemu.

Produkt, o ktérym mowa, nie jest produktem koncowym i w zwigzku z jego
zaawansowanym poziomem technologicznym jest dostarczany w "trybie do
uruchomienia', tj. nie jest przeznaczony do sprzedazy bezposrednio uzytkownikom
koncowym ani do zainstalowania na linii produkcyjnej, a w kazdym razie poza
bezpiecznym $rodowiskiem programistycznym. W zwigzku z tym wymaga
konfiguracji/programowania/uruchomienia, aby mogt dziata¢ w najlepszy mozliwy
sposob dla konkretnego zastosowania. Niewykonywanie kontroli okreslonych w
niniejszej instrukcji moze sprawic, ze produkt bedzie podatny na zagrozenia i w
rezultacie narazony na ryzyko potencjalnych atakéw informatycznych; CAREL nie
ponosi odpowiedzialnosci w takich przypadkach.

Instalacja lub przeglady techniczne produktéw moga by¢ wykonywane wytacznie
przez wykwalifikowany personel. Produkt powinien by¢ uzytkowany wytgcznie w
sposdb opisany w dokumentacji technicznej dotyczacej produktu.

Poza stosowaniem sie do wszystkich uwag zawartych w dalszej czesci instrukgji,

nalezy stosowac sie do ponizszych uwag, dla kazdego produktu CAREL:

* Nie nalezy moczy¢ obwodoéw elektronicznych. Deszcz, wilgo¢ i kazdego rodzaju
ciecze lub skropliny zawierajg mineraty powodujace korozje, ktére moga
uszkodzi¢ obwody elektroniczne. W kazdym przypadku, niniejszy produkt
powinien by¢ uzywany i przechowywany w otoczeniu, ktére spetnia wymagania
temperatury i wilgotnosci podane w instrukgji.

» Nie nalezy instalowa¢ urzadzenia w otoczeniu szczegdlnie goracym. Zbyt wysokie
temperatury moga ogranicza¢ zywotnosci urzadzen elektronicznych, uszkadza¢
je lub deformowac¢ lub topic¢ elementy plastikowe. W kazdym przypadku, niniejszy
produkt powinien by¢ uzywany i przechowywany w otoczeniu, ktore spetnia
wymagania temperatury i wilgotno$ci podane w instrukdji.

* Nie nalezy otwiera¢ urzadzenia w zaden inny sposéb niz ten opisany w niniejszej
instrukgcji.

» Nie nalezy upuszcza¢, uderza¢ lub potrzasa¢ urzadzeniem, jako ze obwody
wewnetrzne i mechanizmy mogg zosta¢ nieodwracalnie uszkodzone.

* Nie nalezy uzywa¢ chemikaliow korodujacych, rozpuszczalnikow czy
agresywnych detergentow do czyszczenia urzadzenia.

» Nie nalezy uzywac urzadzenia do zastosowari innych niz opisane w instrukgji
technicznej.

Wszystkie powyzsze uwagi maja zastosowanie zaréwno dla kontroleréw, ukfadow
szeregowych jak i wszystkich innych urzadzen z katalogu CAREL.

CAREL stosuje polityke ciagtego rozwoju. Z tego powodu CAREL zastrzega sobie
prawo do wprowadzania zmian i ulepszania kazdego produktu opisanego w
niniejszym dokumencie bez koniecznosci wczesniejszego zawiadomienia.

Specyfikacje techniczne podane w instrukcji mogg zosta¢ zmienione bez
wczesniejszego zawiadomienia.

Odpowiedzialno$¢ firmy CAREL w zwiazku z jej produktami okreslona jest w
ogolnych warunkach umowy CAREL, dostepnych na stronie www.CAREL.com i/lub
w konkretnych umowach z klientami; w szczegolnosci, w stopniu dopuszczalnym
przez regulacje prawne, w zadnym wypadku firma CAREL, jej pracownicy lub
podmioty zalezne nie ponoszg odpowiedzialnosci za jakiekolwiek utracone
dochody lub sprzedaz, utrate danych lub informacji, koszty wymiany produktéw
lub ustug, uszkodzenia rzeczy lub urazy osob, przestoje czy bezposrednie,
posrednie, przypadkowe, rzeczywiste, karne, przyktadowe, szczegdlne lub inne
straty jakiekolwiek typu, czy wnikajace z umowy, poza umowne lub wynikajace
z zaniedban, lub Zadnej innej odpowiedzialnosci zwiazanej z instalacja,
uzytkowaniem czy niemozliwoscia uzytkowania produktu, nawet, jesli firma CAREL
lub jej podmioty zalezne zostang ostrzezone mozliwosci wystapienie takich strat.

ROZPORZADZANIE ODPADAMI

R

Rys. 1 Rys. 2

Prosimy o przeczytanie i zachowanie niniejszej instrukgji.

Na mocy Dyrektywy Unijnej 2012/19/UE wydanej w dniu 4 lipca 2012 i powigzanych

z nig regulacji krajowych nalezy pamietac, ze:

1. Zuzyty sprzet elektryczny i elektroniczny (ZSEE) nie moze by¢ usuwany
jako odpady komunalne, ale musi by¢ zbierany oddzielnie, aby umozliwi¢
pdzniejszy recykling, przetwarzanie lub sktadowanie na wysypisku, zgodnie z
wymogami prawa.

2. Uzytkownicy sa zobowigzani do oddawania sprzetu elektrycznego i
elektronicznego (SEE) wycofanego z eksploatacji, wraz ze wszystkimi
niezbednymi czesciami sktladowymi, do punktow zbiorki ZSEE wyznaczonych
przez witadze lokalne. Dyrektywa przewiduje réwniez mozliwos¢ zwrotu
sprzetu dystrybutorowi lub sprzedawcy detalicznemu po  zakonczeniu
eksploatacji w przypadku zakupu réwnowaznego nowego sprzetu, na
zasadzie jeden do jednego lub jeden do zera w przypadku sprzetu o dtugosci
mniejszej niz 25 cm w najdtuzszym boku.

3. Urzadzenie moze zawiera¢ substancje niebezpieczne: nieprawidtowe
uzytkowanie i utylizowanie urzadzenia moze mie¢ negatywne skutki na
zdrowie ludzkie oraz na srodowisko naturalne.

4. Symbol przekreslonego kontenera na odpady (Rys. 1) umieszczony na
produkcie lub opakowaniu wskazuje, ze elementy urzadzenia muszg by¢
utylizowane oddzielnie po wycofaniu go z eksploatacji.

5. Jezeli po zakofczeniu eksploatacji sprzet elektryczny i elektroniczny zawiera
baterie (Rysunek 2), przed usunieciem sprzetu nalezy jg wyja¢ zgodnie z
wytycznymi podanymi w instrukcji uzytkownika. Zuzyte baterie nalezy
przekazywac¢ do odpowiednich punktéw zbidrki takich odpadéow zgodnie z
lokalnymi przepisami.

6. W przypadku usuwania odpadow urzadzen elektrycznych i elektronicznych w
sposéb niezgodny z przepisami, obowigzuja kary przewidziane w lokalnych
przepisach dotyczacych usuwania odpaddw.

Gwarancja na materialy: 2 lata (od daty produkgji, z wyjatkiem czesci i materiatow
eksploatacyjnych).

Zgodnosé: jakos¢ i bezpieczeristwo produktéw CAREL INDUSTRIES Hga
potwierdzona jest dzieki systemowi projektowania i produkcji z certyfikatem I1SO
9001

NO POWER

CABLES
TOGETHER

READ CAREFULLY IN THE TEXT!

OSTRZEZENIE: Przewody czujnikow i sygnatéw wejs¢ cyfrowych powinny
by¢ umieszczone mozliwie jak najdalej od przewodéw z obcigzeniem
indukcyjnym i przewodoéw zasilajacych, aby unikna¢ ewentualnych zaktdcen
elektromagnetycznych. Nigdy nie nalezy prowadzi¢ kabli zasilajacych (w tym
okablowania panelu elektrycznego) i kabli sygnatowych w tych samych kanatach.
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1. WSTEP

cpCO to mikroprocesorowy sterownik programowalny, wyposazony
w wielowatkowy system operacyjny, kompatybilny z gama produktow
cpCO sistema, skfadajacej sie z programowalnych sterownikéw, terminali
uzytkownika, bramek, urzadzen komunikacji i zdalnej kontroli. Urzadzenia
tworzg wszechstronny system sterowania, ktéry moze z tatwoscig
wspdtpracowac z wiekszoscig systemdw automatyki budynkéw (BMS)
dostepnych na rynku. Sterownik zostat opracowany przez CAREL do kilku
rodzajéw zastosowan w klimatyzacji i chtodnictwie i ogdlnie w sektorze
HVAC/R. Elastyczno$¢ produktu umozliwia tworzenie indywidualnie
dostosowanych rozwigzan kontroli zgodnie ze specyfikacjg klienta. W
poréwnaniu z produktami pCO sistema, nowa gama uzupetniona zostata o
nowy kompaktowy sterownik i zawiera teraz c.pCOmini (4 moduty DIN lub
wersja panelowa), wyposazony w 10 uniwersalnych wejs¢/wyjs¢ i dostepny
z wbudowanym sterownikiem dla jednobiegunowego elektronicznego
zaworu rozpreznego, jak i modele c.pCO Small, Medium, Large, Extralarge.
Liczba wejs¢/wyjs¢ moze by¢ zwiekszona poprzez dofaczenie karty
rozszerzer cpCOe. Sterownik $redniej wielkosci mogga tez zawierac jeden
lub dwa wbudowane sterowniki dla elektronicznych zawordw rozpreznych.
Modut Ultracap (dodatkowy) moze by¢ wykorzystany jako awaryjne Zrédto
zasilania dla sterownikow zawordw by zapewnic ich catkowite zamkniecie
w razie awarii zasilania (prad przemienny). Sterownik c.pCO moze by¢
taczony po sieci Ethernet LAN z innymi sterownikami z linii cpCO. Kazde
urzadzenie w sieci LAN moze wymienia¢ z innymi urzagdzeniami sygnaty
cyfrowe lub analogowe, na podstawie zastosowanego oprogramowania.
cpCO moze tez by¢ faczony poprzez sie¢ pLAN (pCO Local Area Network)
z gama terminali pGN. Kazdy port szeregowy Fieldbus, czy zintegrowany
z kontrolerem (sterownikiem), czy tez zainstalowany dzieki opcjonalnej
karcie, moze by¢ podigczony by kontrolowac urzadzenia w terenie,
takie jak sitowniki (elementy wykonawcze) zawordw lub zasuw, czy tez
sterowniki zewnetrzne (np. sterowniki typu driver dla elektronicznych
zawordw rozpreznych, EVD Evolution). Kazdy port szeregowy BMS, czy
zintegrowany ze sterownikiem czy tez zainstalowany dzieki opcjonalnej
karcie, moze by¢ podtaczany do standardowych magistrali produkcyjnych,
zarzadzajacych czy automatyzujacych, takich jak KNX®, LON®, BACnet™,
itp. System operacyjny z zegarem czasu rzeczywistego (OS) zarzadza
priorytetami, aby kontrolowac cykle pracy oprogramowania, liczby 32
bitowe i zmiennoprzecinkowe oraz pofgczenia Ethernet mutlimaster i
multi-protocol.

Gtéwne cechy:

+ Optymalizacja ilosci pamieci zajmowanej przez system operacyjny i
oprogramowanie, czasu inicjalizacji, wczytywanie oprogramowania i
czasu cyklu pracy.

« Optymalizacja responsywnosci systemu: sterownik przeprowadza kilka
proceséw réwnolegle i kazdy zarzadzany jest z innym priorytetem.

« Procesy niezalezne: kazdy proces, czy zwigzany z protokofami,
zarzadzaniem portami USB, rejestrowaniem daty i alarméw, czy
tez wymiang danych z platformg tERA cloud przeprowadzany jest
niezaleznie od innych.

« Funkcja debugowania trybu pracy (runtime debug);

+ Natywne zarzadzanie wielozadaniowe protokotem TCP/IP.

+ tacznos¢ lokalna:

+ Wbudowany web serwer, indywidualnie dostosowywany, obstuguje
standard HTML i JavaScript. Pamie¢ 90 MB moze by¢ wykorzystywana
do przechowywania stron stworzonych za pomocg popularnych
narzedzi web. Metody dynamiczne (CGl, Common Gateway Interface)
umozliwiajg odczytywanie i zapisywanie zmiennych oprogramowania.
Inne innowacyjne funkcje to: mozliwos¢ wyswietlenia zawartosci
terminala pGN1 w przegladarce, wyswietlanie wykreséw z danymi z
rejestratora danych i danych z czujnikéw i licznikéw energii w czasie
rzeczywistym (trendy zmiennych);

« Serwer plikow (FTP): publiczny system plikow c.pCO jest dostepny w
sieci lokalnej poprzez FTP. Dlatego, klient FTP moze by¢ wykorzystany,
aby pofaczyc sie ze sterownikiem w celu aktualizacji lub dodania stron
i dokum. Pliki.csv eksport. przez datalogger moga by¢ takze pobierane.

« Tworzenie kont z réznymi uprawnieniami, zwigzanymi zaréwno z web
serwerem jak i serwerem FTP;

 Zarzadzanie wieloma jednoczesnymi instancjami protokotow TCP/IP
Main i Secondary (M/S - Gtéwne/Dodatkowe);

« Zarzadzanie protokotem BACnet™ z profilem B-BC (MSTP lub TCP/IP,
licencje do nabycia osobno).

tacznosc zdalna:

» Wbudowane potaczenie z ustugag w chmurze Carel tERA: sterownik
podtagczony do standardowego routera nawigzuje bezpieczne
potaczenie z serwerem tERA, po uprzednim zarejestrowaniu i
skonfigurowaniu sterownika. Mozna aktywowac ustugi zdalnego
zarzadzania zmiennymi sterujacymi, powiadomienia alarmowe, analize
danych i raportowanie. Potaczenia z modutem tERA sg szyfrowane za
pomoca standardowego protokotu SSL (Secure Socket Layer).

» Wbudowany w sterownik firewall (ktéry musi by¢ odpowiednio
konfigurowany przez wykwalifikowany personel) gwarantuje zdalny
dostep tylko poprzez bezpieczne potaczenie (potaczenie z chmurg
tERA lub poprzez szyfrowanym VPN).

« Zadneinne tryby zdalnego pofaczenia ze sterownikiem nie sg mozliwe.

Zintegrowany port USB: moze by¢ stosowany do aktualizowania sterownika
i zapisywania stron internetowych, dokumentéw i aplikacji na pamieci flash.
Moze by¢ tez stosowany do pobierania logdw ze sterownika.

e c.pCO Small...Extralarge: porty USB host i device (host i urzadzenie) sq
zarzadzane bezposrednio przez system operacyjny. USB host (géra): pamiec
flash USB moze by¢ zastosowana w celu wczytania aktualizacji (system
operacyjny/aplikacje) do sterownika. Port USB device (d&t): po podtaczeniu
sterownika c¢pCO do komputera, jego pamie¢ udostepniana jest jako
przenosny dysk i nawigzane zostaje potgczenie z oprogramowaniem c.suite
umozliwiajace programowanie i debugowanie.

e c.pCOmini: dwa porty USB sg zintegrowane w jeden port micro
USB; dostepne sa te same funkgcje jak w przypadku dwdch portéw w
wiekszych modelach.

Inne wiasciwosci:

« jeden sterownik moze zosta¢ podtagczony do maksymalnie 3 terminal
(terminale z czesciowym interfejsem graficznym, takie jak PGN lub
ekrany dotykowe, takie jak pGDT / pGDx);

« zewnetrzny lub wbudowany terminal z wyswietlaczem i podéwietlong
klawiaturg moze by¢ wykorzystany do celdow  wgrywania
oprogramowania i uruchamiania;

- uniwersalne wejscia/wyjscia, konfigurowalne z poziomu aplikacji,
dla podfaczania aktywnych i pasywnych czujnikéw, wejs¢ cyfrowych,
wyjs¢ analogowych i PWM. Rozszerza to mozliwosci konfiguracyjne
wejs¢/wyjs¢ bez koniecznosci instalowania wiekszego sterownika;

« mozliwo$¢  wykorzystania  srodowiska  programowania  csuite,
instalowanego na komputerze dla tworzenia i dostosowywania aplikadji,
symulowania i nadzorowania dziatania i konfigurowania sieci Ethernet;

« szeroki wyboér modeli roznigcych sie pod wzgledem:

- rozmiaréw (mini, Small, Medium, Large i Extralarge), aby zapewnic¢
maksymalng elastyczno$¢ zgodnie z danym zastosowaniem;

- wejsc cyfrowych (przekaznik 24/230V) i SSR (przekaznik potprzewodn.);

- wyjscia przekaznikdw NO (zwierne) lub NC (rozwierne);

- Zintegrowane izolowane / nieizolowane optycznie porty szeregowe;

- opcjonalny wbudowany wyswietlacz;

- rézne typy zlaczy (sprezynowe, srubowe, itd.).

Pakiet oprogramowania c.suite: zaprojektowany jako zbior niezaleznych
modutéw, po jednym dla kazdego etapu tworzenia oprogramowania
dla HVAC/R, csuite umozliwia zespotom specjalistéw o réznych
umiejetnosciach wspolng prace nad jednym projektem, podnoszac
wydajnos¢ i dostosowujgc wspodlne programowanie w zaleznosci od
etapu pracy. Wszystkie moduty oprogramowania wspétpracuja ze soba
w oparciu o centralng wymiane danych, opcjonalnie zarzadzang przy
pomocy systemu kontroli wersji (SYN):

e cstrategy: Srodowisko, w  ktérym programisci  zaawansowanych

algorytmow przygotowuija jadro programu. Wiasciwosci srodowiska:

- catkowita niezaleznos¢ logiki  programowania od sprzetu u
podtaczonych urzadzer;

- Dostepnos¢ standardowychjezykowwglEC61131:ST (tekst strukturalny),
FBD (funkc. schematy blokowe), SFC (sekwencyjny jezyk graficzny), LD
(jezyk drabinkowy), ktore moga by¢ tez stosowane jednoczesnie;

- zarzadzanie typem danych: 32 bitowe, zmiennoprzecinkowe, tablice i
struktury natywne;

- Debugowanie przez port USB lub Ethernet;

e c.mask: dedykowane srodowisko dla programistéw interfejséw
uzytkownika.
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« c.design: definiowanie konfiguracji, takich jak typ i rozmiar sterownika,
typ wejs¢/wyjs¢, protokoty Gtéwne/Dodatkowe, domysine wartosci
parametréw, rejestrator danych, zarzadzanie adresami sieciowymi
uzytkownikami, potaczenie z ustugami tERA cloud.

c.factory: stosowane do programowania sterownika, wczytywania
oprogramowania i wiasciwej konfiguracji jednostki podczas montazu.

CAREL

Zastosowania

Wyposazony w odpowiednie oprogramowanie, sterownik moze byc
wykorzystywany do sterowania réznego rodzaju urzadzeniami:

« chillerami i pompami ciepfa;

jednostkami dachowymi;

klimatyzatorami;

Wszystkie aspekty zwigzane ze wzmocnieniem cyberbezpieczerstwa
sterownika i ochrong danych osobowych sg obowiagzkiem klienta
(producenta, projektanta lub instalatora koricowego wyposazenia).

matymi/srednimi centralami wentylacyjno-klimatyza. (na zyczenie klienta);
witryny chtodnicze (na zyczenie i wedtug specyfikacji);

chtodnie (na zyczenie i wedtug specyfikacji);

dojrzewalnie;

zespoty sprezarek;

sterowniki uniwersalne stopni.

o Uwaga:

Od wersji 4.5 systemu operacyjnego, zmienione zostaty nastepujace ekrany: Statystyki zastosowania i informacje o pamieci. Zapoznac sie z rozdziatem
"Menu systemu".

Aby zapewni¢ zachowanie poufnosci i unika¢ ewentualnych niebezpiecznych zmian w ustawieniach parametréw, zaleca sie zabezpieczenie dostepu za
pomoca wystarczajgco ztozonego hasta, ktére mozna w razie potrzeby zmieniac. Aby zwiekszyc¢ bezpieczerstwo, zaleca sie aktywowanie tymczasowej
blokady dostepu po wielokrotnych prébach podania nieprawidtowego hasta (np. 5 préb). Zaleca sie réwniez profilowanie praw dostepu na przyktad na
podstawie roli uzytkownika:

- Operator: odczyt wymaganych danych, zapobieganie dostepowi do wrazliwych danych i funkgji;

- Konfigurator: dostep do funkcji urzgdzenia, dostep do wrazliwych danych i ustawien funkcji;

- Administrator: dostep do wszystkich funkcji urzadzenia.

1.1 Schemat dziatania

Ponizsza ilustracja przedstawia schemat dziatania jednostki wentylacyjno-klimatyzacyjnej. Sitowniki zasuw i zaworéw to urzadzenia komunikujace sie
poprzez magistrale Fieldbus 1 (C). Fieldbus 2 (poz. E) jest kanatem, poprzez ktory czujniki przesytajg wartosci pomiarowe i poprzez ktéry ukiad kontroli
nawilzacza i wentylatory wymieniaja dane i odbierajg nastawy od sterownika. Wbudowany terminal i terminal zdalny, komunikujace sie poprzez pLAN
(A) wykorzystywane sg do instalacji oprogramowania i uruchamiania systemu. Dotykowy wyswietlacz PGDx, intuicyjny i tatwy w uzytkowaniu, moze by¢
uzywany podczas normalnej pracy jednostki w celu ustawienia czaséw wigczania i wylaczania, wprowadzenia gtéwnych parametréw, wykonywania innych
zawansowanych funkgcji oprogramowania i przegladania zapisanych alarmoéw. W takim przypadku dane przesytane sg przez port Ethernet (D). W tej samej
sieci mozliwe jest podtaczenie kolejnego sterownika c.pCO jak i komunikacja z platforma tERA lub systemem modutem BACnet™. System moze tez by¢
podtaczony do innych systemdw nadzoru (KNX®, LON®, itp.) po zainstalowaniu karty rozszerzery BMS1 (B).

tDisplay, tService

Scheda controllo
umidificatore

"OE"§ Dispositivo

terze parti

tERA cloud

Terminale pGDx @

service
touch screen :

PC Sonde seriali

Router |

Ethernet

©

| Power+ PSD2*

c.pCO mini
©lFieldBu5 1 L BMS 1
Scheda seriale FieldBus ? W Scheda seriale R$485
o X i ’ Scheda interfaccia
= ©) F_)_] ‘i BACnet™R5485
93 i
i . Sonde seriali  th Tune |
Valvola di Servocontrollo i ° "“’= é:: |nte‘rv£a/c;;fc -
servocontrollo  della serranda erne! ne
c.pCOe Scheda interfaccia
LonWorks®
- Regolatore di velocita T Scheda interfaccia
Access Point ) KNX®
(Disponibile fino a 12/2023)

Rys. 1.a
Ref. |Port szeregowy/Ztgcza Podtgczenie:
A PLAN/J10, J11 ggé;)ermmah (terminale z czesciowym interfejsem graficznym, takie jak PGN lub ekrany dotykowe, takie jak
B Karta szeregowa BMS 1 Systemy automatyzacji budynkéw, po zainstalowaniu karty BMS (patrz 1.3)
C Karta szeregowa FieldBus 1 czujniki, sitowniki, itp., przez Fieldbus, po zainstalowaniu specjalnej karty (patrz 1.4)
D |Ethernet Terminale dotykowe PGD, sterowniki c.pCO, Router-->tERA
E FieldBus 2 / J26 (oraz J23 w modelach Large, Extralarge) czujniki, sitowniki, itp., przez Fieldbus (karta wbudowana)
F BMS 2/J25 Inne urzadzenia (karta wbudowana)
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1.2 Terminale

Kod Opis Uwagi
f Terminal graficzny PGDx 4.3" nalezy do gamy terminali graficznych stworzonych, aby uprosci¢ i podnies¢
PG[R/B]J04* Terminal uzytkow- |intuicyjno$¢ pracy uzytkownika ze sterownikami z rodziny pCO Sistema. Zastosowana elektronika i wy-
(broszura technicz- |nika Swietlacz 65 000 koloréw pozwala terminalowi na przetwarzanie obrazéw wysokiej jakosci i oferowanie
na +050001895) pGDx 4.3" zaawansowanych funkcji, zapewniajac wysokiej klasy wydajnos¢. Dodatkowo, panel dotykowy utatwia
interakcje cztowieka z maszyna, upraszczajac nawigacje po réznych ekranach.
7-calowy terminal graficzny pGDx jest czescig rodziny ekranéw dotykowych, zaprojektowanych tak,
PGIR/B]O7* Terminal uzytkow- |aby interfejs uzytkownika ze sterownikami pCO sistema byt prosty i intuicyjny. Uzywana technologia
(broszura technicz- |nika elektroniczna i wyswietlacz wyswietlajacy 16 miliondw koloréw umozliwiajg zarzadzanie wysokiej jakosci
na +050001950) pGDx 7" obrazami i zaawansowanymi funkcjami zapewniajacymi wysoki standard estetyczny. Wyswietlacz doty-
kowy gwarantuje prosta interakcje cztowieka z urzagdzeniem, utatwiajac przegladanie réznych ekrandw.
Umozliwia kompleksowe zarzadzanie obrazami przy pomocy ikon (zdefiniowanych podczas tworzenia
oprogramowania) oraz obstuge miedzynarodowych czcionek w dwoch rozmiarach: 5x7 i 11x15 pikseli.
PGNEOOO™ O i h jest jedynie w pamieci sterownika c.pCO; do pracy terminala nie jest
programowanie przechowywane jest jedy pamie pCO; do pracy j
(bros;ura G’aﬁFZ”y wymagane dodatkowe oprogramowanie. Akcesoria do zainstalowania:
:-e()CShOn()I(C)Z]ZEZS) terminal pGN przewdd telefoniczny, nr kat. S9OCONNOO*;
przewodd potaczeniowy dla cpCOmini, nr kat. S9OCONNOSO;
karta tgcznosci TCONN6J00O (broszura techniczna+050002895).
Umozliwia kompleksowe zarzadzanie obrazami przy pomocy ikon (zdefiniowanych podczas tworzenia
oprogramowania) oraz obstuge miedzynarodowych czcionek w dwoch rozmiarach: 6x8 i 12x16 pikseli
PLD™GFPOO (bro- i sygnat dzwiekowy brzeczyka. Oprogramowanie przechowywane jest jedynie w pamieci sterownika
- Graficzny c.pCO; do pracy terminala nie jest wymagane dodatkowe oprogramowanie i jest on kompatybilny z
szura techniczna terminal pLDPRO  |interfejsami graficznymi opracowanymi dla graficznego terminalu pGN. Akcesoria do zainstalowania:
+050001840) « przewdd telefoniczny, nr kat. SOOCONNOO*;
« przewdd potgczeniowy dla cpCOmini, nr kat. SO9OCONNOSO;
« karta tacznosci TCONN6J00O (broszura techniczna+050002895).
PGD1000100 Ten model moze zostac zainstalowany w panelu. Wiasciwosci graficzne sg takie same jak terminala
(broszura Graficzny terminal - [PGDEO0O*. Akcesoria do zainstalowania:
techniczna (montaz panelowy) |+ przewdd telefoniczny, nr kat. S9OCONNOO¥;
+050001055) karta tacznosci TCONN6J00O (broszura techniczna+050002895).
Ar ) th-TUNE, terminal w|Umozliwia uzytkownikowi dostosowywanie temperatury i wilgotno$ci w pomieszczeniach mieszkal-
(broszura technicz- : - : S ) . )
ha +05000161E/ panelu Iu,blmqnto— nych. th—TurjeJest kompatybilny z elektrycznymi skrzynkami uzywanymi w wielu krajach (Witochy, USA,
+05000171E) wany na scianie Niemcy, Chiny).

1.3 Karty rozszerzen dla portéw BMS (c.pCO Small...Extralarge)

Nr kat.

Opis

Uwagi

PCOS004850 (bro-
szura techniczna
+050003237)

Karta szeregowa BMS

RS485

Moze by¢ stosowana dla kazdego sterownika z linii pCO (poza pCOB); umozliwia bezposrednie pofa-
czenie z siecig RS485, z maksymalnym poziomem sygnatu 19200 Bd. Karta zapewnia optyczng izolacje
sterownika od szeregowej sieci RS485.

PCO1000WBO (bro-
szura techniczna

+050003238)

Karta interfejsu Ether- |Moze byc¢ stosowana dla kazdego sterownika z linii pCO (poza pCOB); umoZzliwia potaczenie sterowni-

net - pCOweb

ka do sieci Ethernet 10 Mbps i zapewnia nastepujace funkcje:
dostep do danych sterownika (zmienne sieciowe i parametry) z poziomu przegladarki
internetowej (np. Internet Explorer™) zainstalowanej na PC podtaczonym do sieci przez TCP/
IP do pCOWeb;
pofaczenie z siecig nadzorujaca z zastosowaniem protokotow opisanych w instrukgji.

PCO1000BAO
(broszura technicz-
na +050000930)

Karta interfejsu BAC-

net MS/TP -pCOnet

Umozliwia potaczenie sterownika do sieci BACnet MS/TP (Main/Secondary Token pass). Potaczenie
RS485 jest optycznie izolowane od sterownika.

PCO10000F0
(broszura
techniczna
+050004045)

Karta interfejsu Lon-
Works®

Umozliwia potaczenie z siecig LonWorks® TP/FT 10. Oprogramowanie znajduje sie w pamieci flash
umieszonej w gniezdzie a karta moze by¢ programowana bezposrednio poprzez sie¢ LonWorks® przy
pomocy narzedzi sieciowej instalacji i utrzymania, takich jak LonMaker™. Informacje na temat tego jak
programowac karte znajduja sie w odpowiedniej instrukcji o kodzie +030221960.

BRAK DOSTEPNOSCI OD 31.10.2023

PCOSO0KXNO
(broszura technicz-
na +030220326)

Karta interfejsu KNX®

Umozliwia potaczenie z uktadem sieciowym zgodnym ze standardem KNX®. dla portu BMS.
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1.4 Karty rozszerzen dla portéow Fieldbus (c.pCO Small...Extralarge)

Nr kat. Opis Uwagi
PCO100FD10 (bro- Umozliwia potaczenie z siecig RS485 (poprzez optycznie izolowane facze). W wyniku tego sterownik
) Karta szeregowa o o ; ; B e . : .
szura techniczna RS485 dziata¢ bedzie jako urzadzenie Main (Gtéwne), wiec inne sterowniki i urzadzenia moga by¢ podfacza-
+050003270) ne jako Dodatkowe (Secondary). Potaczy¢ mozna do 64 urzadzen.
1.5 Moduly zewnetrzne
Nr kat. Opis Uwagi
Sy PCOSO0UC20 (bro- |Modut Ultracap W razie awarii zasilania modu% zapewnia t.ymczasovve Zrédto prqdu‘ tylko dla stero{vvmka, na czas
W ; niezbedny na natychmiastowe zamkniecie podtaczonych elektronicznych zawordéw (jednego lub
[ szura techniczna  |dla wbudowanego . L ; A )
Y. UBE dwach). Pozwala to unikna¢ koniecznosci instalowania zaworu elektromagnetycznego czy zapaso-

+05000411E)

sterownika c.pCO

wych baterii w obwodzie chtodniczym.

EVD0000UCO (bro-
szura techniczna
+0500042E)

Zewnetrzny modut
Ultracap

Ten modut, montowany na szynie DIN, moze byc¢ stosowany jako alternatywa dla modutu Ultracap
(PCO-S00UC20). Moze tez by¢ stosowany z sterownikami bez wbudowanego sterownika (drivera)
elektronicznych zaworéw rozpreznych (np. pCO Small + EVD Evolution + zewnetrzny modut Ultra-
cap). Stosowany z c.pCOmini, modut zapewnia tymczasowe Zrédto zasilania wytgcznie dla sterownika,
na czas niezbedny na zamkniecie zaworéw elektronicznych (patrz broszura techniczna +0500058IE)

EVDOOOOE*
(broszura technicz-
na +050004150)

Sterownik dla elek-
tronicznych zaworéw
rozpreznych

Sterownik dla elektronicznych zawordw rozpreznych z dwubiegunowym silnikiem krokowym to
sterownik zarzadzajacy rozprezaniem srodka chtodzacego w obwodzie chtodniczym. Ze sterownikami
linii cpCO wymagana jest wersja z portem szeregowym Modbus/Carel RS485. Alternatywnie, modut
moze tez pracowac niezaleznie.

Stosowany do sterowania nawilzaczami elektrodowymi i przesytania gtéwnych parametréw po szere-
gowym faczu CAREL/Modbus RS485. Wyposazony w:

Cpy* - ) . ) .
Instrukda Uktad nawilzania vvszysltk\e wejsgla/wyjsgla wymagane do catkowitej i nlezallgznej kgr]wtrolw naywlzlacza; ‘
+040000030) KUE CAREL trzy diody LED informujace o: alarmie (czerwona), produkgji pary (zétta), zasilaniu 24Vac (zielona);
moze by¢ podtaczony do terminala CPY (CPYTERM¥) lub do systemu nadzoru poprzez Modbus® RTU
lub wiasny protokét CAREL.
‘AnllT i
T e PCOUMI2000 Stosowany w celu kontroli gtéwnych parametréw nawilzaczy OEM CAREL bezposrednio poprzez

(broszura technicz-
na +050003210)

Interfejs dla nawilza-
czy OEM

sterownik c.pCO. Wartosci mierzone przez czujniki (wysoki poziom, przewodnos¢ wody zasilajacej,
czujnik poboru mocy) przetwarzane sg na sygnaty kompatybilne z wejsciami sterownika.

P+E*
(broszura technicz-

Karta rozszerzen
c.pCOe w wersji Basic

Do zwiekszenia liczby wejs¢/wyjs¢ na sterowniku i liczby przekaznikow.
Wersja Enhanced posiada dodatkowo wbudowany sterownik do zarzadzania jednobiegunowym

na +0500059IE) lub Enhanced elektronicznym zaworem rozpreznym CAREL.
A emeter1/
emeter3 Jednofazowy/tréjfazo-

(broszura technicz-
na +0500046ML/

wy licznik energii

Jednofazowy/tréjfazowy licznik energii z ekranem LCD dla wy$wietlania parametrow; idealny dla
pomiaru aktywnej energii i dzielenia kosztow. Wyposazony w port RS485 (protokét Modbus RTU).

SRS 140500047ML)
E 3
i (FbCrIZizura Troéjfazowa kontrola Urzadzenia z serii FCR to tréjfazowe elektroniczne sterowniki napiecia wykorzystujace kontrole fazowa

techniczna predkosci w celu dostosowywania poziomu napiecia obcigzenia wyjscia, na postawie sygnatu wejsciowego.

i 3 +050004065) Urzadzenia te moga kontrolowac asymetryczne silniki elektryczne czy wentylatory.

S8
WS01AB2M2* Access Point jest czescia systemu rTM SE (zdalnej kontroli temperatury) i umozliwia komunikacje
(broszura A int urzadzen z zastosowaniem protokotu Modbus® (c.pCO sistema, PlantVisor) oraz bezprzewodowych
techniczna ccess pon czujnikow (WSO01*) lub innych routeréw (WS01%).
+0500030ML) Dostepne do 12/2023 r.

DPW*, DPP*, DPD*
(broszura technicz-
na +050001235,
+050001245)

Czujniki szeregowe

Czujniki temperatury i wilgotnosci serii DP* dla pokoi, pomieszczer technicznych i przewoddw opra-
cowane zostaty dla sektora mieszkaniowego i lekkiego przemystu rynku HVAC/R.
Gama zawiera modele z wyjsciem od 0 do 10V i szeregowym wyjsciem RS485 (Carel lub Modbus).
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2. KONSTRUCKIJA

2.1 Konstrukcja c.pCO

W wybranych modelach, panel przedni skfada sie z wyswietlacza i
klawiatury z 6 podéwietlonymi przyciskami, ktére, wciskane osobno, lub
w kombinadgji z innymi, umozliwiajg nastepujgce operacje:

+ wczytywanie oprogramowania;

+ uruchomienie.

Podczas normalnej pracy i w zaleznosci od  zainstalowanego

oprogramowania, terminal moze by¢ wykorzystywany do:

« edydji gtdwnych parametrow pracy;

« Wyswietlania mierzonych wartosci, aktywnych funkgji i wykrytych
alarmow.

¢pCO mini

Verde/Green Giallo/Yellow
On = 100Mbps |

Link/Act

¢pCO Small..Extralarge

Off = 10Mbps

only model with built-in driver

[0 foa]

v oPp

panel mounting

L A=) AL

j,Ensx

T

B
J23Fus2 ~

ﬁiﬁ

[3ilss8s028ss020] \ . "H—: TF’TEH'_IS |

-7 o
(s 4585 e

DIN rail mounting

only model with built-in driver |

Rys.2.a
Przycisk:
A |Przycisk do ustawienia adresu pLAN G Port USB Device (Urzadzenie) (Dodatkowe)
B |Wyswietl adres pLAN H Gtowny wyswietlacz
C |Dioda zasilania L MAC adres
D |Dioda przeciagzenia M Port Ethernet
E  [Zworki wyboru FieldBus/BMS dla portu J26 N Widetki portu Ethernet
F |Port USB Host (Urzagdzenie hosta) (Gtdwne) P Zf3cze zaworu jednobiegunowego

Kazdy sterownik wyposazony jest w zfacza wejs¢/wyjs¢ (patrz rozdziat
5) i dodatkowy wyswietlacz, ktéry posiada przycisk i diode LED do
ustawienia adresu pLAN. W zaleznosci od modelu, sterowniki moga tez
by¢ wyposazone we wbudowany terminal i porty USB.

Klawiatura
Przycisk Opis. Podswietlenie Funkcje
n Alarm Biaty/Czerwony Wcisniecie razem z przyciskiem ENTER przechodzi do ekranu zarzadzanego przez system operacyjny.
@ Prg Biaty/Zotty -
§ Esc Biaty/Zofty
? W gore Biaty Cofnij do poprzedniego poziomu
E | Enter Biaty Zwigksz warto$c.
* W dét Biaty PotwierdZ warto$¢
o Wybierz adres Biaty Zmniejsz warto$c
PLAN kilkukrotne nacisniecie: zwieksz adres
zwolnienie: po kilku sekundach, podswietlenie przygasa a adres pLAN jest zapisywany

o Uwaga: podstawowe funkcje, po zainstalowaniu programu aplikacji zalezy na tym samym nie sg zwigzane z powyzszym opisem.

1
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Wyswietlacz (c.pCO Small...Extralarge)

Do dyspozycji sg dwa wyswietlacze:

+ Wyswietlacz gtowny na wbudowanym terminalu (jesli wystepuje);
+ Wysdwietlacz dodatkowy, wyswietlajacy adres pLAN sterownika.

Wyswietlacz (c.pCOmini)
Do dyspozycji jest wyswietlacz wbudowany (jedli wystepuje), lub
wyswietlacz dodatkowy wyswietlajgcy adres pLAN sterownika.

Diody LED (c.pCO Small...Extralarge)

Sterowniki posiadajag 6 diod LED:

1 z6tta oznaczajaca, ze urzadzenie jest zasilane;

1 czerwona, oznaczajaca przecigzenie na terminalu +VDC (J2-5);

+ 4 diody LED wskazujace status zaworu (tylko w modelach cpCO z
wbudowanym sterownikiem). Migajace diody oznaczajg, ze zawdr
pracuje, Swiecace $wiattem statym oznaczajg, ze zawor jest catkowicie
otwarty lub zamkniety.

LED Kolor Opis

A Z6lty Zawor A otwarty (ztacze J27)

B Zielony  |Zawdr A zamkniety (ztacze J27)
C Zoty Zawor B zamkniety (zfacze J28)
D Zielony Zawor B otwarty (zlgcze J28)

Mikroprzetaczniki (c.pCO Small...Extralarge)

Mikroprzetaczniki (c.pCO Small..Extralarge)

Dostepne sg cztery mikroprzetgczniki umozliwiajace konfiguracje portu
126 jako port Fieldbus lub BMS (patrz "Konfiguracja portu J26").

Porty USB

c.pCO Small...Extralarge

Sterownik wyposazony jest w dwa porty USB, ktére sa dostepne po zdjeciu
przykrywy i umozliwiaja takie czynnosci jak wczytanie oprogramowania i
systemu operacyjnego, zapisanie logéw itp.

+ Port USB "host" dla podtgczenia pamieci flash;

+ Port USB "device" dla bezposredniego potaczenia z komputerem.

c.pCOmini

Modele c.pCOmini wyposazono w pojedynczy port USB dla celow takich

jak wczytanie oprogramowania i systemu operacyjnego, zapisanie logow

itp.

+ jeden port USB dziata zarbwno jako "host" dla podtgczenia pamieci
flash jak i jako "device" (urzadzenie) dla bezposredniego podfaczenia
komputera.

Etykieta z adresem Mac
Etykieta zkodem QR zawierajagcym adres Mac, unikalnym identyfikatorem
sterownika w sieci Ethernet

_ [IE'— Mac Address

(==
[EROEE T & & [

*TwRx GND [ TwRx GND|_ TwRx G

J3 Disp. J4 FBus J5 CAN

u T oo

LB lE i E) 2,

Rys. 2.b
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3. PORTY KOMUNIKACIJI

3.1

c.pCO Small...Extralarge

Sterowniki wyposazono w piec portéw szeregowych:

» Zacisk na zfaczu J10-J11 (pLAN)

+ Wbudowany port BMS na ztgczu J25 (BMS2)

» Wbudowany port Fieldbus na ztaczu J26 (FBus2)

« Port BMS stosowany z kartg rozszerzeri BMS dla linii produktéw c.pCO
(BMST)

« Port Fieldbus stosowany z kartg rozszerzert BMS dla linii produktow
c.pCO (FBus1)

W wersjach cpCO Large i Extralarge, dostepne jest ztgcze J23, oznaczone

jako FBus2, podobnie jak ztacze J26. Z punktu widzenia zarzadzania

oprogramowaniem, jest to ta sama linia szeregowa, wiec urzadzeniom

podfagczanym do obu zfaczy nalezy przypisywac rézne adresy, podczas

gdy pod wzgledem elektrycznym porty te sg niezalezne (awaria

elektryczna portu J26 nie wplywa na port J23). Zobacz "Specyfikacje

Techniczne" (rozdz. 12).

Porty szeregowe

c.pCOmini

Sterownik wyposazono w:

« Port terminalu na zfaczu J3 (Wysw.)

« Wbudowany port BMS na zfgczu J6 (BMS, tylko w modelu ¢ pCOmini
Enhanced)

+ wbudowany port BMS na ztaczu J6 (BMS, tylko w wersji c.pCOmini
Enhanced)

« wbudowany port Fieldbus na zfaczu J4 (FBus, w modelach ¢ pCOmini
Enhanced i High End)

J3 Disp. AN

ERER T as

Ty G| TR GNo|_ TR GND

= _

e W
25 FBus) Jﬂ

; ONLY FOR 8
| LARGE AND EXTRALARGE o}
| MODELS Q
| O
|

017

P &
© ]
e
oo IS
45 v
m

2
I~
D
e
M

29 (229 222292222
Rys.3.a
Interfejs Typ/Ztacza Modele Cech
Ethernet RJ45 ¢.pCOmini High End jeden port Ethernet 10/100 Mbps
¢.pCO Small..Extralarge  |dwa réwnorzedne porty Ethernet 10/100 Mbps (standard 100-BASE TX)
;TEeRr(e)gowy J3 wysw. cpCOmini Zintegrowany z ptytg gtéwna
Szeregowy Sterownik sprzetowy: asynchroniczny pétdupleks RS485 pLAN
ZERO pLAN/J10, J11 cpCO Small..Extralarge  |Nieizolowany optycznie

Zfgcza: wtyk telefoniczny+ ztgcze 3-pinowe (4-pinonwe tylko w ¢ pCOmini)

Szeregowy 1

BMS 1 Karta szeregowa

c.pCO Small..Extralarge

Niezintegrowany z ptytg gtéwng

Sterownik sprzetowy: brak

Moze by¢ stosowany ze wszystkimi kartami rozszerzern BMS gamy ¢.pCO

Szeregowy 2

FieldBus 1 Karta szere-

c.pCO Small..Extralarge

Niezintegrowany z ptyta gtéwng

Sterownik sprzetowy: brak

gowa Moze by¢ stosowany ze wszystkimi kartami rozszerzen Fieldbus linii c.pCO
J6 BMS ¢.pCOmini Enhanced Zintegrowany z ptytg gtéwna
Szeregowy 3 Sterownik sprzetowy: asynchroniczny potdupleks RS485 Secondary
BMS 27125 c.pCO Small..Extralarge  |Port szeregowy izolowany optycznie/nieizolowany optycznie
zlacze 3-pinowe
- c.pCOmini Enhanced i |Zintegrowany z plyta gtowna
J4 FBus High End Sterownik sprzetowy: asynchroniczny pétdupleks RS485 Main
Zintegrowany z ptytg gtéwng
Sterownik sprzetowy: asynchroniczny pdtdupleks RS485 Main lub Secondary (patrz " Konfiguracja portu
Szeregowy 4 |FieldBus 2/ 126 126)

(oraz J23 w wersjach
Large i Extralarge)

cpCO Small..Extralarge

J23: nieizolowany optycznie

J26: izolowany optycznie/nieizolowany optycznie

zlacze 3-pinowe

1231 )26 zarzadzane przy pomocy tego samego protokotu co port szeregowy 4, jednak sa niezalezne pod

wzgledem elektrycznym.
Tabela. 3.a

13 c.pCO sistema +0300057PL rel. 1.6 - 20.06.2023



Konfiguracja Portu J26 (c.pCO Small...Extralarge)

Sterownik c.pCO Small..Extralarge wyposazone sa w 4 mikroprzetagczniki

dla konfiguracji portu szeregowego J26 (jak na rysunku):

+ wszystkie mikroprzetaczniki w dot: port J26 ustawiony jako port
Fieldbus;

+ wszystkie mikroprzetgczniki w gore: port J26 ustawiony jako port BMS*.

* Ustawienie fabryczne: port Fieldbus

(*) By uzywac portu szeregowego jako ztagcze BMS, wiasciwy protokot
komunikacyjny musi zosta¢ ustawiony w oprogramowaniu przy pomocy
pakietu c.suite.

BMS .
FleIdBus\.i_ i-/
AlEEEAEEE R OE° g
r'-m"l' E‘@@'Em;:
Rys.3.b
3.1 Porty Ethernet

Sterowniki ¢.pCO Small ... Extralarge maja dwa porty Ethernet 10/100
Mb/s. Te dwa porty sa potaczone wewnetrznie za pomoca przefacznika,
ktory automatycznie przekazuje kazdy ruch tranzytowy, ktéry nie jest
adresowany do sterownika. W przypadku awarii w wezle posrednim (tj.
przerwania zasilania) sie¢ zostaje odtaczona. Dwa porty sg wyposazone w
funkcje automatycznego przetgczania (Auto-MDIX). Sterownik c.pCOmini
High End posiada jeden port Ethernet 10/100 Mb/s.

3.2 Potaczenia sieciowe sterownika

Sieci Multimaster lub Main/Secondary (M/S) sterownikow c.pCO moga
byc¢ tworzone z wykorzystaniem portéw Ethernet i portéw szeregowych:

Pofaczenie poprzez porty Ethernet

Whbudowane porty Ethernet sterownika c.pCO moga by¢ wykorzystane
w celu tworzenia sieci multimaster stosujacych wiele protokotéw, z
predkoscia transmisji do 100 Mbps. Sterowniki moga by¢ faczone poprzez
zewnetrzny przefacznik (patrz ponizszy rysunek). Dla modeli c.pCO
Small..Extralarge, dwa porty Ethernet potaczone sg przez wewnetrzny
przefaczniki, co oznacza ze mozna utworzy¢ sie¢ taricuchowa bez
koniecznosci stosowania zewnetrznego przetgcznika (patrz rys. 3.0).

Swnch

ﬂ

PlantVisorPro

PGN terminal
touch screen

ﬂ ]H(FJ(
3 Disp J4 FBus J5 CAN

“% 3 Dvsp FBusJS CAE:‘

1

d°
A®5¢1

10000nnNaNNann
¢.pCO mini

ECE

125 BMS2 126 FBus2 125 BMS2 126 FBus2

125 BMIS2 126 FBus2
MAIN MAIN MAIN
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c.pCO

8o
125 BMS2 126 FBus2
MAIN MAIN

J25 BMS2 126 FBus2
MAIN

Rys. 3.c

Podtaczenia portéw szeregowych:

Sie¢ Main/Secondary (Urzadzenie gtéwne/dodatkowe - M/S) sterownikow

c.pCO moze by¢ utworzona przy pomocy portow szeregowych RS485.

Taka sie¢ skfada sie z:

+ sterownika cpCO (Gtéwny) komunikujgcego sie poprzez port
szeregowy Fieldbus RS485 przy uzyciu protokotu Carel (Gtowny) lub
Modbus (Gtowny);

+ jednego lub wiekszej liczby sterownikéw c.pCO (Secondary)
podfgczonych do sieci point-to-point poprzez port szeregowy BMS
RS485 przy uzyciu protokotu Carel Secondary lub Modbus Secondary.

MAIN - SECONDARY network

229
E[8)

229
TEo

g /11 pLAN ‘ g )11 pLAN ‘
e e B
cpco 5] -[e] E@mo cp 5] -[o] =] [e) Emo
125 BMS2  J26 FBus2 J25 BMS2 J26 FBus2 J25 BMS2 )26 FBus2
MAIN SECONDARY SECONDARY

Sie¢ Main - Secondary

MAIN

i pLav " 4 R plAN ‘
=
C.p =] +[e] @O c-pc V_\. E(
125 BMS2 126 FBus2 125 BMS2 126 FBus2
SECONDARY SECONDARY
Rys.3.d

A Wazne uwagi:

1. 1.Stosujgc wiasciwg impedancje, port szeregowy z urzgdzeniem Main
(FBus) zasila sie¢ napieciem niezerowym wymaganym dla dziatania
wszystkich pofaczonych urzadzen tj. urzadzenia Main i urzadzen
Secondary; na odwrdt, porty szeregowe z urzadzeniami Secondary
(BMS) nie dostarczajg zasilania niezerowego, dlatego zawsze zaleca
sie podtaczenie do sieci co najmniej jednego urzadzenia Main (FBus),
aby zapewnic niezbedne napiecie;

2. 2.jednak do jednej sieci nie moze by¢ podiagczonych wiecej niz dwa
urzadzenia Main (FBus), w przeciwnym razie catkowita impedancja
niezerowa staje sie za niska i odpowiednie zasilanie nie jest
dostarczane do sieci RS485.

3. 3.Zalecasie podigczanie czujnikow szeregowych lub innych urzadzen
produkcyjnych do optycznie izolowanej wersji portu szeregowego
Fieldbus lub do DRUGIEGO portu szeregowego - Fieldbus1 aby
wykorzysta¢ wiasciwosci filtrujace izolacji optycznej.

Sytuaqe wyjatkowe
W sieciach skfadajacych sie wytacznie z urzadzen Main (Gtéwnych),
nie moga znajdowac sie wiecej niz dwa urzadzenia. Maksymalna
dtugos¢ takiej sieci wynosi 1000 m. Jesli sie¢ przekracza 100 m, nalezy
zastosowac rezystory koncowe 1200, 1/4W dla pierwszego i ostatniego
urzadzenia w sieci;

+ Komputer mozna podtgczy¢ do sieci z nie wiecej niz 1 urzadzeniem
Gtownym  (Main) lub maks. 207 urzadzeniami Dodatkowymi
(Secondary).
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4. MONTAZ

4.1 Montaziwymiary

Wszystkie model w gamie c.pCO moga by¢ montowane na szynie DIN,
poza wersjg panelowg cpCOmiIn.

Montaz na szynie DIN: c.pCOmini, c.pCO Small...Extralarge
Ponizsze rysunki ilustrujg wymiary sterowniki c.pCO, w zaleznosci od
modelu.

Montaz:
+ Nalezy potozy¢ sterownik na szynie DIN i delikatnie docisna¢ w dot.
Zatrzaski w tylnej czesci klikng i zablokuja sterownik w odpowiedniej

pozycji.

Demontaz
« Nalezy zwolni¢ zatrzaski przy pomocy S$rubokreta. Zatrzaski
przytrzymywane sg w miejscu przy pomaocy sprezyn.

¢.pCO mini ¢.pCO mini, panel mounting
* —
UU0UUUU0U00UUUguugug | n Q
= | e EEE
S| o=
— | =
B2 —n & g -
e 134
NnNNNNNNNNNNNNNN - 148 / z
dima di foratura ﬁg 4
B G ‘ ‘ 63 04 7y drilling template /o/i—
' ' ' 127x69 mm b

c.pCO pGNE pGDx 4.3"
202 | .53
Sloleiala
meeC__J || |
43 )

Rys.4.a
Wymiary (mm)
Small  |Medium |Z wbudo- Large |Extralarge
wanym
sterownikiem
zaworu
A 2275 1315 315 315 315
B 60 60 60 60 60
B -z portem USB
/ Wbudowanym 70 70 70 70 70
terminalem
B - zmodutem . 75 ) .
ULTRACAP
Tabela. 4.a
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Instalacja panelu: c.pCOmini wersja panelowa

Procedura:

1. Wiozy¢ uszczelke, gtadka strong skierowang w strone terminaly;
Umiesci¢ terminal w otworze;

Dokreci¢ sruby;

Zatozy¢ ramke, rownomiernie dociskajac najpierw 4 narozniki (punkty
D), nastepnie docisna¢ srodkowe sekcje ramki (E), by wszystkie
zatrzaski zostaty zamkniete.

5. azdo ustyszenia wyraznego klikniecia.

2.
3.
4

CLICK!

1

controller
side

8

vista da dietro
view from behind

guarnizione lato a righe

striped side gasket

o Uwaga:

+ W celu poprawnego montazu, nalezy stosowac sie do wskazdéwek z
nastepujacego rysunku.

+ Wazne: podczas montazu nalezy upewnic sie, ze wszystkie cztery
krawedzie ramki zostaty wiasciwie umocowane

By zdjac¢ ramke, nalezy ja podwazy¢ srubokretem w punkcie C.

+ Dostep do portu USB mozna uzyskac otwierajac pokrywe Bipodnoszac
gumowa zaslepke A.

+ Przed ponownym zamknieciem pokrywy B, nalezy upewnic sie ze
zaslepka A znajduje sie na swoim miejscu (powinna by¢ wyréwnana
wzgledem zewnetrznej powierzchni plastikowej).

« Jesli konieczne jest ciecie blachy, zaleca sie stosowanie ciecia laserowego.

+ Grubos¢ blachy, z ktérej wykonany jest panel elektryczny powinna by¢
odpowiednia by umozliwi¢ bezpieczny i stabilny montaz terminala.

« Sruby nalezy dokreca¢ z takg sifg by nie zdeformowac¢ blachy i nie
obniza¢ poziomu ochrony (IP) podanego w specyfikacji. Poziom ochron
zapewniony jest dla nastepujacych warunkéw: maksymalne odchylenie
prostokgtnego otworu wzgledem powier. pfaskiej <0,3 mm, maksymalna
chropowato$¢ powierzchni, do ktérej przylega uszczelka < 120 um.

4.2 Montaz

Warunki otoczenia

Sterownik i terminal nie powinny by¢ instalowane w miejscach:

+ Narazonych na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych i
Zywiotow generalnie;

7 wartoscia temperatury i wilgotnosci przekraczajaca zakres wartosci
okreslonych dla prawidtowej pracy sterownika (patrz rozdziat 12,
"Specyfikacje techniczne");

+ zduzymi i nagtymi wahaniami temperatury powietrza;

+ Narazonych na dziatanie silnych zaktéceri magnetycznych/radiowych
(nalezy unika¢ montazu w poblizu nadajnikow)

+ Narazonych na silne wibracje lub wstrzasy;

+ Gdzie wystepuja wybuchowe lub tatwopalne mieszanki gazow

« Narazonych na dziatanie agresywnego lub zanieczyszczonego
otoczenia (opary siarki, amoniaku, soli, spaliny) mogacego powodowac
korozje i/lub utlenianie;

c.pCO sistema +0300057PL rel. 1.6 - 20.06.2023
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4a

4b ¢ PE

« Narazonych na dziatanie pytu (tworzenie sie korozyjnej sniedzi z
potencjalnym utlenianiem i ograniczeniem izolacji);
+ Narazonych na dziatanie wody.

Pozycja sterownika w panelu elektrycznym

Sterownik powinien by¢ zamontowany w panelu elektrycznym w
miejscu, w ktérym nie bedzie narazony na uderzenia czy uszkodzenia.
Sterownik w panelu elektrycznym powinien by¢ fizycznie oddzielony od
elementéw zasilania (elektrozawory, stycznikow, sitownikdw, inwerterow
itd.) i odpowiadajacych im przewoddéw. Idealnym rozwigzaniem jest
umieszczenie tych obwoddw w dwdch osobnych skrzynkach. Bliskos¢
takich urzadzeri/przewoddéw moze powodowac przypadkowe awarie,
ktére na pierwszy rzut oka nie sa oczywiste. Obudowa panelu powinna
umozliwia¢ odpowiedni przeptyw powietrza chtodzacego.

A Wazne:

« Zaleca sie  zabezpieczenie  kabli  komunikacyjnych  przed
nieautoryzowanym dostepem, aby unikna¢ atakéw sieciowych typu
MITM ("man in the middle");

« Ze wzgleddw  bezpieczerstwa  sterownik  powinien  zosta¢
zainstalowany w panelu w sposéb umozliwiajacy dostep jedynie do
wyswietlacza i wbudowanej klawiatury.

+ Sposdb montazu sterownika powinien umozliwia¢ bezpieczne i tatwe
uzywanie urzadzen odcinajgcych.

+ Ukfadajac okablowanie, przewody czujnikow, cyfrowych wejs¢ i linii
szeregowej powinny byc jak najbardziej oddalone od przewoddw
zasilania, stycznikdw, urzadzen termomagnetycznych, by uniknac
zaktocen elektromagnetycznych.

+ Nigdy nie nalezy prowadzi¢ przewodow czujnikéw i przewododw zasilania
w jednym kanale (dotyczy to tez przewoddw w panelu elektrycznym).

« dla sygnatow kontroli powinno sie stosowac przewody ekranowane
ze skreconymi zytami. Jesli przewody kontroli muszg krzyzowac sie z
przewodami zasilania, kat skrzyzowania powinien by¢ jak najbardziej
zblizony do 90 stopni; pod zadnym pozorem nie mozna uktadac
przewoddw kontroli réwnolegle do przewodow zasilajacych.

+ Przebieg przewoddw czujnikéw powinien by¢ jak najkrétszy i nie
powinien okrazac urzadzen zasilajacych.
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» W razie awarii nie nalezy dokonywac samodzielnych napraw. Nalezy
skontaktowac sie z centrum pomocy CAREL.

+ Aby unikna¢ manipulowania urzadzeniem, zaleca sie zamontowanie
go w panelu elektrycznym lub zamykanej szafie. Klucze powinny by¢
przechowywane przez wykwalifikowany personel, a ich uzycie musi
by¢ odnotowane na konkretnym formularzu.

Instalacja elektryczna

Wazne: przed przystapieniem do serwisowania sprzetu, sterownik
nalezy odtgczy¢ od Zrédfa zasilania ustawiajac gtéwny wytlacznik w
pozycji OFF.

Nalezy upewni¢ sie, ze system wyposazony jest w wylgcznik zgodny
z obowigzujgcymi  przepisami.  Nalezy stosowac¢ koncowki  kablowe
odpowiednie dla uzywanego zacisku. Nalezy poluzowac kazdg srube,
zamocowac koricodwki kablowe i dokreci¢ sruby. Do kazdego zacisku mozna
podigczy¢ dowolng liczbe przewoddw. Sruby zacisku nalezy dokreca¢ z
sifa nie wiekszg ni¢ 0,6 Nm. Informacje na temat maksymalnej dozwolonej
diugosci pofaczen analogowych/cyfrowych wejs¢ i analogowych wyjs¢
znajduja sie w "Specyfikacji technicznej" (rozdziat 12). W otoczeniach z silnymi
zaktéceniami nalezy stosowac przewody ekranowane z oplotem potagczonym
z uziemieniem panelu elektrycznego. Po podigczeniu przewoddw nalezy
sprawdzi¢ pofaczenie delikatnie pociggajac za przewody.

o Uwaga:

« przewody podtaczone do sterownika nalezy zabezpieczy¢ klamrami
umieszczonymi w odlegtosci 3cm od ztacza;

« jesli uzwojenie wtdrne transformatora zasilajgcego jest uziemione,
nalezy upewnic sie ze przewdd uziemienia potaczony jest z przewodem
biegnacym do sterownika i podtagczonym do terminala GO. Dotyczy
to wszystkich urzadzer podfagczonych do sterownika poprzez sie¢
szeregowa.

A Wazne:

+ stosowanie napiecia innego niz wymagane moze powaznie uszkodzi¢
instalacje;

+ w niewielkiej odlegtosci od sterownika powinno umiesci¢ sig
bezpiecznik;

+ sterownik powinien by¢ instalowany, serwisowany i sprawdzany
wytacznie przez wykwalifikowane osoby zgodnie z krajowymi i
lokalnymi przepisami;

- wszystkie dodatkowe pofaczenia niskonapieciowe (24 Vac/Vdc lub 28
do 36 Vdc wejscia analogowe i cyfrowe, wyjscia analogowe, pofaczenia
magistrali szeregowej, zasilanie) powinny posiada¢ wzmocniong lub
podwdjng izolacje wzgledem sieci elektrycznej;

- nie nalezy dotykac lub zbliza¢ rak do elementéw elektronicznych
ukfadéw by unikna¢ wytadowan elektrostatycznych z pomiedzy
operatorem a elementami, mogacych powodowac znaczace
uszkodzenia;

+ nie nalezy za mocno dociskac srubokreta do ztacz by nie uszkodzi¢
sterownika;

+ uzywanie sterownika w jakikolwiek inny sposob niz okreslony przez
producenta moze obnizac stopier ochrony;

Rys. 4.c

OUwaga: informacje na temat instalowania uktadéw znajdujg sie w
broszurach technicznych.

Instalacja karty rozszerzen c.pCOe
Broszura techniczna: +0500059IE.

Instalacja modutu Ultracap
Broszury techniczne: +0500042IE i +0500041IE.

4.4 Polaczenia elektryczne

Siec Ethernet

Potgczenia:

 nalezy stosowac przewody ekranowane CAT-5 STP;

« Uziemienie powinno wykonywac sie wtykiem meskim w poblizu
ztaczy Ethernet;

» Maksymalna dtugos¢ potaczenia Ethernet to 100 m pomiedzy
kolejnymi urzadzeniami

max 100 m max 100 m max 100 m

cpCO =m0
125 BMS2 J26 FBus2

MAIN

B0
125 BMS2 )26 FBus2
MAIN

ELE
25 BMS2 )26 FBus2
MAIN

Rys. 4.d

Sie¢ RS485

By poprawi¢ zabezpieczenie sterownika przed  zaktdceniami

elektromagnetycznymi, pofaczenie szeregowe powinno by¢ wykonane

z uzyciem skretki ekranowej, 2 lub 3 zytowej w zaleznosci od izolacji

pofaczenia szeregowego. Zastosowanie ma nastepujaca zasada:

« jesli port szeregowy jest odizolowany (funkcjonalnie) od Zrédta
zasilania, wymagana jest trzecia zyta w przewodzie szeregowym by
dziata¢ jako wspdlny sygnat odniesienia dla sterownikéw. Jesli port
szeregowy nie jest izolowany optycznie i sygnat odniesienia juz istnieje,
trzecia zyfa nie jest wymagana.

Dla sieci RS485 stosowac skretke zgodnie ze specyfikacjami podanymi
w tabeli.

 nalezy stosowac wytacznie uktady optyczne i ztacza dostarczone przez Maks.
Carel. Opornik na |Liczba
Prze-
Urzadzenie HW Dt.maks.  |Pojemnosc¢ |pierwszym |urzadzen Ustow
Gtowne (m) zyta/zyta  |i ostatnim |Dodatko- P R :
) (bit/s)
urzadzeniu |wych na
4.3 Czynnosci wstepne magistrali
Instalacja kart szeregowych ¢.pCOmini 57500
Jesli wbudowane karty szeregowe Fieldbus i BMS sterownika c.pCO nie FBUS (nieekia 1 %0 1200 64 19200
53 wystarczajace dla danego zastosowania, mozna dodac port szeregowy RS485 [nowany/
Fieldbus i BMS, ktore dostepne sa jako akcesoria (patrz rozdziat 1). PC ekranowa- | < 90 1200 207 38400
W celu ich instalacji nalezy: Ol b ny AWG 24)
« zlokalizowac port szeregowy Fieldbus lub BMS; &P omal.Extraarge
. Jdia¢ bokrvwe brav bomocy érubokreta: FBUS ‘RS485 [1000 [<90 [1200 [64 [19200
Jac pokrywe przy p Y ceta; PC | [1000 [<90 [1200 207 [38400

+ przy pomocy szczypiec wycig¢ plastikowe zaslepki;

+ podtaczyc opcjonalng karte do ztacza krawedziowego, upewniajac sie,
ze karta wiasciwie podtgczona i sprawdzajac styki;

« zatozy¢ pokrywe z powrotem tak by ziacze karty szeregowej
znajdowato sie w otworze;

« wykona¢ odpowiednie pofgczenia elektryczne.
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o Uwaga: w przypadku sieci urzadzen Gtownych/Dodatkowych,
maksymalna dopuszczalna dtugos¢ wynosi 1000 m. Jesli sie¢ przekracza
100 m, zastosowac rezystor koricowy 1200, 1/4W na pierwszym i ostatnim
urzadzeniu w sieci.
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Port szeregowy nieizolowany

c.pCOmini: Fieldbus (J4) i BMS (J6).

c.pCO Small...Extralarge: port szeregowy ZERO - pLAN (J11), FieldBus
2 (J23 1 J26), i BMS2 jesli nieizolowane (w modelach z wbudowanymi
portami nieizolowanymi).

Przypadek 1: wiele uktadow podtaczonych do sieci urzadzer Gtownych/
Dodatkowych zasilanych jednym transformatorem. Wielko$¢ sieci <100
m, rezystory koricowe nie s3 wymagane (na przyktad, wiele uktadéw
potaczonych w ramach jednego panelu elektrycznego).

EE T [FEFE] 87| [[EeCEe]
J3 Disp J4 FBus)s CAN T3 Disp J4 FBus J6BMS | | J3 Disp J4 FBus

L

AOQ*J =

nnnnnaonnanonn

=)
(Cle)

o8
1

p---.

¥

cpCO ==
J25 BMS2 J26 FBus2
w3

L
230 Vac
Rys. 4.

Informacje na temat sposobu uziemienia ekranu mozna znalez¢ w
dedykowanej sekgji.

Przypadek 2: kilka potaczonych w sie¢ urzadzen Gtownych/Dodatkowych
zasilanych przez rézne transformatory (z GO nieuziemionym); jest to
typowe zastosowanie kilku kart stanowigcych cze$¢ réznych paneli. Jesli
wielko$¢ sieci przekracza 100 m, wymagany jest rezystor koncowy 120
mQvaW.

R=1200
’:,-ur"“—‘:::.
[ S I 7
J3 Disp J4 FBus J6 BMS J3 Disp J4 FBus J6 BMS
[ [
+
-d
A O b ¢ =) =
nnnnonnonnonon nnnnnnnnNAnnn

230 Vac

230 Vac

Rys. 4.f

230 Vac
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A Wazne: uziemienie (jedli wystepuje) powinno by¢ wykonane
tylko z jednej strony linii uziemienia (jeden punkt uziemienia dla
wszystkich sterownikow).

Procedura uziemiania ekranu opisana jest w odpowiednim punkcie.

Port szeregowy izolowany optycznie

To przypadek, w ktorym porty szeregowy JEDEN — BMST, szeregowy
DWA - Fieldbus 1 i wbudowane porty szeregowe TRZY i CZTERY sg
optoizolowane. Niezaleznie od rodzaju zasilania czy uziemienia, stosowac
3 zytowy przewdd ekranowany podtgczony zgodnie z przedstawionym
schematem. Jesli wielkos¢ sieci przekracza 100 m, wymagany jest
rezystor korcowy. Ekran przewodu szeregowego uziemiany jest roznie w
zaleznosci od dtugosci, jak pokazano na rysunku (gdzie A=terminal FBus,
B=terminal BMS)

HEo  Fmo
125 BMS2 126 FBus2

=@mo

Cmo Emo
125 BMS2 126 FBus2

CPCO 25 Bms226 Fous2

=[-8}

Rys. 4.9

Procedura uziemienia ekranu zostata opisana w odpowiednim punkcie.

Procedura uziemienia ekranu

Ekran kabla szeregowego musi by¢ uziemiony w rézny sposéb, w
zaleznosci od dtugosci, jak pokazano na rysunku (A = zacisk FBUS, B =
zacisk BMS).

Przypadek 1: odlegtos¢ pomiedzy sterownikami mniejsza niz 0,3 m:
uziemiony jest tylko jeden koniec przewodu.

| L<300mm . L<300mm,
”””””””” ~ AN
i il H
| ,'HH | ,' |
,,,,,,,,,,,,,,,, \ Vvv N

222

B
Rys. 4.h

Przypadek 2: odlegtos¢ pomiedzy sterownikami wieksza niz 0,3 m: dwie
mozliwosci
+ uziemiony jeden koniec z mostkiem pomiedzy ekranami.

| L>300mm | . L>300mm |

Rys. 4.i

- uziemione oba korice przewodu (bez mostka miedzy ekranami).

| L>300mm | . L>300mm ,
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4.5 Podtaczanie terminala

c.pCOmini

Nalezy stosowac przewod nr kat. S9OCONNOSO, podfaczany jak na
rysunku. Maksymalna dozwolona odlegtos¢ bez ekranowania wynosi 2
metry, od 2 do 50 m nalezy uzy¢ kabla ekranowanego.

Tx/Rx +

Tx/Rx -
GND GND

+Vterm +Vterm

cable cod. S9OCONNOSO i
s-m

= " TwRx GND

13 Disp

Nota: Per il collegamento

e il significato dei cavi fare

riferimento alla combinazione
EEg di colori in etichetta
13 Disp

\ ]
Rys. 4.k

c.pCO Small...Extralarge
Sterownik i terminal podtgczone do sieci pLAN.

1: Podtaczanie terminala do jednego sterownika c.pCO

Podtaczajac sterownik do terminala, nalezy pamietac:

1. Catkowita dtugos¢ sieci pLAN nie powinna przekracza¢ 500 m. Zatem,
jesli terminal zainstalowany jest w oddaleniu, dtugos¢ przewodu
terminala powinna by¢ uwzgledniona w dtugosci catkowitej sieci;

2. Nieekranowany przewdd telefoniczny moze mie¢ maksymalnie
dtugos¢ 50m. Jesli jest dtuzszy, stosowac nalezy 3-zytowy przewdd
ekranowany (patrz tabela ponizej);

3. Dla dtugosci wiekszych niz 200 m, terminal powinien by¢ zasilany
niezaleznie;

4. Maksymalnie 3 terminale (terminale z cze$ciowym interfejsem
graficznym, takie jak pGD lub ekrany dotykowe, takie jak pGDT / pGDx);
mogg by¢ podigczone do sterownika cpCO. terminale muszg byc
tego samego typu (np. wszystkie pGD1). Jeden terminal zasilany jest
przez sterownik, a dwa pozostate przez zewnetrzne Zrédto zasilania;

5. oprocz PGDO / PGD1 / PGDE, pozostate zaciski muszg by¢ zasilane z
osobnego zasilacza.

A Wazne:

« W instalacjach domowych, standard EN55014 wymaga by przewod
taczacy sterownik z terminalem byt ekranowany, z ekranem
uziemionym na obu koncach.

« W instalacjach przemystowych o dtugosci >10 m, przewdd taczacy
sterownik z terminalem musi by¢ ekranowany, a ekran uziemiony.

Przypadek A: 1 terminal.

A.1: odlegtos¢ L < 50 m.

Typowe potaczenie dla jednego terminala (np. PGD1) przeprowadza sie
stosujgc 6-zytowy przewdd telefoniczny dostarczany przez Carel jako
akcesorium (S90CONNO0¥).  Przewod telefoniczny zapewnia zardwno
przesytanie danych, jak i zasilanie terminala.

By wykona¢ potaczenie nalezy:
» Podtaczyc wtyczke do zacisku J10 az do ustyszenia klikniecia.

W celu wyjecia wtyczki:
+ Nalezy lekko nacisna¢ zatrzask wtyczki i ja wyciggnac.

L<50m

cavo telefonico
telephone cable

7)) EEEETE
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A.2: odlegtos¢ 50< L< 200 m.

Dla odlegtosci ponad 50 m wymagane sg dwie karty TCONN6JOOO
pofaczone ekranowanym przewodem 4-zytowym, jak na rysunku.
Terminal zasilany jest przez sterownik.

) L<200m )
=== %. [ .I
¥ Cavo schermato 1

1 2 twisted pair AWG20/22

|6 5||4 3||2 1 OI
+ - TXTX - +
RX RX
s

AN /
TCONNG6J000

0,8 m MAX
cavo telefonico
telephone cable
cavo telefonico
telephone cable

rrrrrrr

m J10
Rys.4.m

o Uwaga: Informacje na temat ustawienia zworek na ukfadzie
TCONNG6JO0O, umieszczono w broszurze +050002895.

A.3: odlegto$¢ 200< L< 500 m.

Terminal musi by¢ zasilany ze Zrédfa zewnetrznego. Nalezy poditaczy¢
3-zytowy ekranowany przewdd do gniazda pLAN (J11) i zapewnic¢
oddzielne Zrédto zasilania dla karty TCONN6J0OO, jak na rysunku.

L<500m

i

AWG20/22
2 twisted pair

alimentatore
power supply

20..30Vdc -150 mA

J14and J150n2-3
on TCONN6J000

Rys.4.n

Uwaga: By uzyska¢ maksymalng dtugos¢ sieci, stosowac nalezy
uktad magistrali z rozgatezieniami nie dtuzszymi niz 5 m.

Przypadek B: 2 terminale

Dwa terminale moga byc¢ pofaczone bezposrednio tylko dla matych
modeli. Pozostate modele wymagaja by drugi terminal byt zasilany
niezaleznie. Dla sterownikéw Medium/ Large/Extralarge stosowac nalezy
konfiguracje A.1, A.2 lub A3.

B.1: odlegtos¢ L < 50 m.
Nalezy stosowac 1 karte TCONNG6JOOO, podtaczong jak na rysunku.

TCONNG6J000

Ol

0,8 m MAX

cavo telefonico
telephone cable

Rys. 4.0

c.pCO sistema +0300057PL rel. 1.6 - 20.06.2023



B.2 odlegtos¢ 50< L< 200 m.
Stosuje sie 3 karty TCONN6J0OO, potaczone jak na rysunku.

L <200m L<200m

0,8 m MAX

cavo telefonico
telephone cable |,

Rys. 4.p

B.3 odlegtosc¢ 200< L< 500 m.

Jesli jeden z terminali podtaczony jest w odlegtosci >200 m, podtacza sie
go wedtug schematu opisanego w A.3. Drugi terminal podtaczany jest jak
opisano w A.1 lub A.2. Jesli oba terminale w odlegtosci bliskiej > 200 m,
taczymy je tak jak pokazano na nastepujacym rysunku:

| L <500m

alimentatore
power supply

20..30 Vdc -150 mA

@ O
“C3
o
J14and J150n2-3

on TCONN6J000

Rys. 4.q

Przypadek C: 3 terminale.
Dla pierwszych 2 terminali patrz Przypadek B. Dla trzeciego stosuje sie
jedno z potgczen A1, A2 lub A3.

A Wazne:

+ Napiecie 24 Vdc na +Vterm (J24) moze by¢ jedynie stosowane
jako alternatywa dla ztacza J10 by zasila¢ zewnetrzny terminal, z
maksymalnym pradem 1,5 W.

+ W sieciach z konfiguracja potaczen w ukfadzie gwiazdy, jesli przewodd
jest dtuzszy niz 5 m, terminal podtaczany jest tylko do pierwszego lub
ostatniego sterownika c.pCO w sieci (aby unikac¢ rozgatezien).

Zastosowanie ma ponizsza tabela.

Typ MAKS. odlegtosc- zasilanie Karta TCON-
przewodu |Terminal-sterownik (m) N6J000
1 |Telefoniczny |50 ze sterownika NO
(150 mA)
2 |ekranowany |200 ze sterownika Sl
AWG24 (150 mA)
3 |ekranowany (500 oddzielne Sl
AWG20/22

c.pCO sistema +0300057PL rel. 1.6 - 20.06.2023
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2: Wspotdzielenie terminali w sieci pLAN

Aby wspotdzieli¢ terminal z kilkoma sterownikami c.pCO, mozna je
potaczy¢ w sieci pLAN, a terminal podtaczy¢ do jednego ze sterownikow
w sieci (jak na rysunku ponizej). Szczegoty dotyczace dopuszczalnych
odlegtosci pomiedzy terminalem a sterownikami majg tez zastosowanie
w tym przypadku.

EImo
125 BMS2 J26 FBus2

230 Vac 230 Vac

Rys. 4.r

Mozna uzy¢ jednego urzadzenia i udostepni¢ go do wyswietlania od
czasu do czasu o kazdej informacji sterowania (patrz rozdziat "Terminale
indywidualne i wspotdzielone").

4.6 Etykiety wejs¢/wyjsc

Sterowniki c.pCO dostepne sa w réznych rozmiarach oraz wyposazone
w wejscia wyjscia i zasilanie dla aktywnych czujnikéw odpowiednich dla
réznych zastosowan.

Wiasciwosci zalezne od modelu to:

+ Maksymalna liczba i rodzaj wejs¢/wyjs¢;

+ Obecnos¢ wbudowanego sterownika zawordw rozpreznych;

- Rodzaj interfejsow;

etykieta Typ sygnatu
U... Uniwersalne wejscia/wyjscia, mozliwe do skonfigurowania jako:
Wejécia analogowe:
czujniki NTC PTC, PT500, PT1000
czujniki PT100
sygnaty 0 do 1Vdc lub 0 do 10 Vdc
sygnaty 0/4 do 20 mA
sygnaty 0 do 5V dla czujnikéw proporcjonalnych
Wejécia cyfrowe (nieizolowane optycznie):
ztacza beznapieciowe (nieizolowane optycznie)
szybkie wejscia cyfrowe
Wyjscia analogowe (nieizolowane optycznie):
sygnaty 0 do 10 Vdc
sygnaty PWM
V... Wyijécia analogowe 0 do 10 Vdc, wyjscia PWM
D... Wejscie cyfrowe 24 Vac/ 24 Vdc
ID..H Wejscie cyfrowe 230 Vac
NO... Wyijécie przekaznika, styk normalnie otwart
NC... Wyiscie przekaznika, styk normalnie zamkniety
C. Wyjscie przekaznika, wspdine
Tx/Rx, GND_|Port szeregow
% Port Ethernet
ﬂ_q Uziemienie funkcyjne

Tabela. 4.a
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4.7 Tabela wejs¢/wyjsé
<pC0 Karta rozszerzeri /0 c.pCOe
Z=
<o |5 ‘_“:" o = S .
g |52 £ T | £E. 0z . S E. g,
: 57 3 3 s s |25 |28 N L Es|2 5
E |E|E 5 = = = =2R |8 = = & S5 | &= =
170 uniwers. | Wejscie NTC 10 5 8 10 8 8 Ulln 1/0 uniwers 10 Ul 1/0 uniwers.
\Wejscie PTC 10 5 8 10 8 8 Ul 1/0 uniwers 10 Ul 1/0 uniwers.
\Wejscie PT500 10 5 8 10 8 8 Ul 1/0 uniwers. 10 Ul 1/0 uniwers.
\Wejscie PT1000 10 5 8 10 8 8 Ul 1/0 uniwers. 10 Ul 1/0 uniwers.
Wejscie PT100 maks. 5 maks. 2 maks. 3 maks. 4 maks. 3 maks. 3 Ul 1/0 uniwers. maks. 5 U | In | 1/0uniwers.
WEJS(IQOd‘O 1Vdc/0 do 10 zasiane 0 2 maks5 | 2| maks.6 | 2| maks.6 | E Uniwers. | 2 | k6| v | 1/0 uniwers. 0 U | In | 1/0uniwers.
ze sterownika) S, S § S| 10 S
Wejscie 0 do 1Vdc /0 do 10Vdc (zasilane ] < P < | Univers. | £ _ ; _
rewnetrznie] 10(Uwaga’) | @ | maks5 | 2| 8 = 0 |2 1o = 8 U fn 1/0 uniwers. 10 (Uwaga') U | In | 170 uniwers.
o < < —~ o ~ <
WEJ?(IQ 0020/ 4d,0 20mA = . 27 2| maks.4 | E | maks.6 | 2| maks.6 | S| maks.6 | € | maks.6 | U | In 1/0 uniwers. £ | maks.2(Uwaga®) | U | In | 1/0 uniwers.
(zasilane ze sterownika) S| (Uwage) | S 3 3 = S S
Wejécie 0.do 20/ 4 do 20 mA P P e S S P . P .
zaslane zewnetrzni) = maks. 4 2 maks. 4 s maks. 7 ] maks.9 | | maks.7 2 maks.7 | U | In 1/0 uniwers. 2 maks. 4 U | In | 1/Ouniwers.
Wefiie O do 5V dla ko proporcio- maks. 2 maks. 5 maks. 6 maks. 6 maks. 6 maks. 6 Ul in 1/0 uniwers. 2 U | In | 1/Ouniwers.
nalnych (+5Vref)
!ﬁ;’;mwe 2e e beznapie- 10 5 8 10 8 8 U 1O univeers. 10 U - | 1ouniwers.
Szybkie wejscia cyfrowe maks. 2 maks. 2 maks. 4 maks. 6 maks. 4 maks. 4 Ul 1/0 uniwers. maks. 2 Ul - 1/0 uniwers.
WWSOE.O o 10V ieizolowane maks. 5 5 8 10 8 8 U | Out 1/0 uniwers. maks. 5 U - 1/0 uniwers.
optycznie
Wyjscie PWM, nieizolowane optycznie 10 5 8 10 8 8 U | Out 1/0 uniwers. 10 U - 1/0 uniwers.
maks. tacznie 10 | maks. facznie 5 | maks. facznie 8 maks.1ig(zn|e maks. tacznie 8 | maks. facznie 8 maks. facznie 10
Wejscia Wejscie 24 Vac/Vidc izolowane optycznie 0 8 12 14 12 12 D | In Wejscie cyfrowe 0 ID | In_| Wejscie cyfrowe
cyfrowe Wejscie 24 Vac/Vdc lub 230 Vac (50/60 Hz) - 2 4 2 2 D | In Wejscie cyfrowe 0 ID | In_| Wejscie cyfrowe
7f3cza beznapieciowe 0 2 D | In Wejscie cyfrowe 0 ID | In_| Wejscie cyfrowe
maks. | maks. maks facznie 8 maks. tacznie | maks. facznie | maks. tacznie | maks. facznie maks.facznie 0
facznie 0|facznie 2 -1 14 18 14 14 -
Wysca .WWSOeOdO ]OVd_(' 0 4 4 6 4 4 Y | Out | Wyjscie analogowe 0 Y | Out Wygsde
analogowe |izolowane optycznie analogowe
WY.JSOEOdO 10 . 0 2 0 0 0 0 0 i Out | Wyjscie analogowe 0 i Out Wyscie
nieizolowane optycznie Y2 Y2 analogowe
Wyjscie PWM, izolowane Y3, o
ootycanie 0 2 2 2 2 2 v Out | Wyjscie analogowe - - -
Wyjsoe»PWM, nieizolowane 0 5 0 0 0 0 0 Y1, Out | Wycie analogovie 0 Y1, out Wyjécie
optycznie Y2 Y2 analogowe
Vyjce dia jecnobiegunowego 0 1 0 0 0 0 0 57 [ out | Wyjscie analogowe 0 i | ou |  MWice
silnika krokowego analogowe
Wyjécie dla dwubiegunowego 13 .
sinika kiokowego 0 0 0 0 0 12 24 Out | Wyjscie analogowe 0 -] - -
maks. | maks. ) . : ) . maks. maks.
gl [fagnie? maks. tacznie 4 | maks. facznie 4 | maks. tacznie 6 | maks. facznie 4 | maks. facznie 6 e | B
Wyjscia o , NO o NO/ o
ofiowe Wyjscie przekaznika NO/NC 1 1 3 5 3 3 \C Out Wyjscie cyfrowe 1 \C Out | Wyjscie cyfrowe
Wyscie przekaznikowe NO 5 7 10 13 26 10 NO | Out Wyiscie cyfrowe 5 NO | Out | Wyjscie cyfrowe
Wyjscie SSR 24V 2 1 2 3/4 2 2 NO | Out Wyjscie cyfrowe 2 NO | Qut | Wyjscie cyfrowe
Wyjscie SSR 230V 2 1 2 3/4 2 2 NO | Out Wyiscie cyfrowe 2 NO | Out | Wyjscie cyfrowe
e e maks. tacznie | maks. facznie | maks. tacznie | maks. facznie i it
13 18 29 13
16 20 25 39 52 55 41 16 kacznie 1/0

Uwaga 1: czujniki CAREL, o numerach DP**Q i DP****2, moga by¢ tylko stosowane z zewnetrznym Zrédtem zasilania a nie zasilane przez cpCOmini.
Uwaga 2: Z wyjatkiem czujnikéw CAREL o numerach DP**Q i DP****2.

¢.pC0 Karta rozszerzen I/0 c.pCOe
s | = g -
= % E 5} 2 % %
ElE| 2 E LR E = ~ . =
Z /| | 5| 2| &| = 38 2 3 29 £ 3
E|E|E|&E| 2| 5| |8 & = 285 &8 = =
0 1 1 1 1 1 J10 0 | - Ztacze tel. (pLAN) J10
Zasilanie terminala 1 0 0 0 0 0 J3 wysw. 0 Port wys$wietlacza J3
1 1 1 1 1 1 +Vterm 0 Dodatkowe zasilanie terminala
1 1 1 1 1 1 +VDC 1 Zasilanie czujnikow aktywnych
Zasilanie czujnikow 1 1 1 1 1 1 LS VREF 1 Zasilanie czujnikéw proporcjo-
nalnych
Zasilanie wyjs¢ analogo-
wych 0 1 1 1 1 1 VG, VGO 0
Whudowane porty Fieldbus | 0 | 1 [ 1 1 1 2 2 1 [ J23/126, )4 (Mini) 0
Dodatkowe porty Fieldbus 0 1 1 1 1 1 Karta Fbus 0
Whbudowane porty BMS 0ol 1[0 1 ] 1 1 1 125,16 (Mini) 1
Dodatkowe porty BMS 0 1 1 1 1 1 Karta BMS 0
Port USB hosta 1 1 1 1 1 1 0
Dodatkowy port USB 1 1 1 1 1
Ethernet 0 [ 0 [ 1 2 1 2 [ 21212 0
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4.8 c.pCOminiic.pCOe: zaciski potaczen

c.pCOmini - Wersja na szyne DIN

Basic version

Enhanced version High end version

TR GND

J6 BMS

L =
H S TR 6D || TRk GND

J3 Disp. J3 Disp. J4 FBus

= Ll *

J3 Disp. J4 FBus J5CAN

CAREL ""\CO

Time 12133
date: &7.06.201% ¥ P

c.pCOmini - Wersja panel (widok od tytu)

Basic version

Enhanced version

High end version

0000 I

“p\::n::zcu 1

EECJ

£ oo

J3 Disp.
5 2 3|8¢3s8|8¢ ¢
z o z||lz £z % z|z =2
A0 Y9 n2

J1-G/GO: 24V~ 50.60 Hz / 28.36 V= 30VA/12W

] ) o U oo
cBliamnZcnorna?
vLB>I55353585553355%

OO00O0 00000

A AFAY Ay Ay Y2
) Eoecasass

1}

gol | |vuw
0001000 OOII00O
e} | s | e s s |
To0eU| | UoOoUo0e | | 0O

J3 Disp. a

J1-G/GO: 24V~ 50

Tk GND || TR GND

| E(jFoJ

TaRx GND

=

FBus.

J6 BMS
5 Y38 %38 ¢ 8888
g g gllg z e =scelle =
—J1o =

1 n2__1 ||

rlf;
o 8
Vo >

g Qng I
o) S AN
aa ‘
N
53

GND

o
o 2
35

000000000
=5 =

[AF AT F Oy aYaya
s=ssss

PP
@ — T
0000 [000|[000
ﬂ]UUUU TCUUHTU T []
OOOII0OOOOI00O
=== ) | s s s e s s e |
000 | 0e0e0:0s0 | 0elsT)

:
J3 Disp. J4FBus J5 CAN

SR e s e B8 8 8
@_‘:‘9>99;959H9gv\
g5 g8
Aiﬂﬂ FEI | IS | | |

J1-G/GO: 24V~ 50

g4 o ey
B8] se2cazli2?
[L4Zsss2sss25353522]
s82ls33835335533

Ay AT Ya)
OO000 00000
e lees

Ecjaoﬂ Ol 5

z

o
@ 2
53550

=1=E=1=1-1-]

c.pCO sistema +0300057PL rel. 1.6 - 20.06.2023

22



CAREL

c.pCOe - Wersja DIN

ON

e Ry

Factory setting:
address = not configured
extension = no offset
Baud Rate = 19.2K

protocol = Modbus
Oooom ] EOOm9
OOEO0?2 EOEO0 10
OOEE3 EOEE 1]
OEOO04 EEOo0 12 oo 19.2K
=L NE] om 96K
CEmES mmma e mwithoffset mo384K mCAREL
, mooos , [Onooffset A wm57.6K  oOModbus,
T 1 T |
oNmEEN HEE R
orrOO0O0 Ooo o
Address Ext. Baud Prot

Opis zaciskow potaczen c.pCO mini/c.pCOe
Patrz: rysunki na poprzednich stronach odnosénie c.pCO mini/c.pCOe

P

Basic version

k3

T PR
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L Address —lext Lgauadprot J6 BMS
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= with offset mo 38 4 K = CAREL

T 8 J L@ nooffset “--576K nModbus,
T
oNmEENE I II I
orrO00O00O Ooood
Address Ext. Baud Prot

acieel

Enhanced version

2

e G

L address —lext Lpauadpror J6 BMS

EEEIEEEREEIREE
A—J10 = J11= J12
c.pcoe @

™

butlit-fm driver

oo 19.2K
om Reserved
mwith offset m0384K W Reserved
| (anooffset  wm 576K, oModbus,
1 T I
H EE ©®

O 0o o
Address Ext. Baud  Prot
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ANCEES

R GIGO 28V 50, GOz 7 28 36V SOV o v I |
J1 .
o 8

v 3 >

® ®

J25 o
© Z 92|
55 S5 5

o
z [N-R-Y
(v} Sl

us

B =
> > > >

. . . \ .pCO mini c.pCOe
Poz. |Opis Term. |Etykieta |Opis rozszerzony | Basic_| Enhanced | High End | Basic | Enhanced
J1-1 |G Zasilanie przy napieciu A (*)
1 Zfacze zasilania [G(+), GO(-)], Vbat J1-2 GO Zrodio uziemienia referencyjnego zasilania . ° ° ° °
J1-3  |Vbat Zasilanie z zewnetrznego modutu Ultracap
2 1/O uniwers. J2-1 U1 Uniwersalne wejscie/wyjscie 1
J2-2 U2 Uniwersalne wejscie/wyjscie 2
J2-3 U3 Uniwersalne wejécie/wyjscie 3
J2-4  |GND Wspdine dla uniwersalnych wejs¢/wyjsc 1,2, 3
J2-5 U4 Uniwersalne wejscie/wyjscie 4
J2-6 |U5 Uniwersalne wejscie/wyjscie 5
J2-7 U6 Uniwersalne wejécie/wyjscie 6 ° ° ° °
J2-8 |GND Wspdlne dla uniwersalnych wejs¢/wyjs¢ 4, 5,6
J2-9 U7 Uniwersalne wejscie/wyjscie 7
J2-10 |U8 Uniwersalne wejscie/wyjscie 8
J2-11 JU9 Uniwersalne wejscie/wyjscie 9
J2-12 |U10 Uniwersalne wejécie/wyjscie 10
1213 laND ;\/s]p())olne dla uniwersalnych wejsc¢/wyjsc¢ 7, 8,
3 Zawor jednobiegunowy J7 - Ztacze zaworu jednobiegunowego [ . .
4 DI: wejécia cyfrowe ze stykami beznapie-  |J8-1  |ID1 Wejscie cyfrowe 1
ciowymi J8-2 |ID2 Wejécie cyfrowe 2 ° °
J8-3 |GND Wspdlne dla wejs¢ cyfrowych 1,2
5 Wyjscia analogowe J8-4 |Y1 Wyijscie analogowe 1,0-10V
J8-5 Y2 Wyjscie analogowe 2,0-10V . .
J8-6  |GND Wspolne dla wyjs¢ analogowych 1, 2
6 Zasilanie Vdc aktywnych czujnikow J9-1  |+5VREF |Zasilanie czujnikéw proporcjonalnych 0-5V
Zasilanie +5V do czujnikéw proporcjonal-  |J9-2  |GND Wspdlne dla zasilania L] . . L4 L
nych J9-3  |+Vdc Zasilanie do aktywnych czujnikéw
7 Wyjscia cyfrowe przekaznikowe J10-1 |[NO1 Przekaznik 1, styk normalnie otwarty
J10-2 |C1/2 Wspdine dla przekaznikdw 1, 2 o o o o °
J10-3 |[NO2 Przekaznik 2, styk normalnie otwart
8 Ztacze terminala zewnetrznego lub BMS lub |J3-1  |+Vterm |Zasilanie do dodatkowego terminala
Fieldbus +Vterm: zasilanie terminala J3-2  |Tx-/Rx- |Port terminala RS485 Tx-/Rx- . R .
J3-3  [Tx+/Rx+ |Port terminala RS485 Tx+/Rx+
J3-4 |GND GND dla portu RS485
9 Ztacze magistrali Fieldbus J4-1  [Tx-/Rx-  |Port RS485 Fieldbus Tx-/Rx-
J4-2  |Tx+/Rx+ |Port RS485 Fieldbus Tx+/Rx+ o o
J4-3  |GND Port R$485 Fieldbus GND
10 |Ztacze CANbus (Protokot niedostepny. J5-1  |TxL/RxL |Port CANbus TxL/RxL
Port nieuzywalny) J5-2 |TxH/RxH |Port CANbus TxH/RxH o
J5-3 |GND Port CANbus GND
11 Ztacze Ethernet - - - o
12 Ztacze BMS J6-1  [Tx-/Rx-__ |Port BMS RS485 Tx-/Rx-
J6-2 [ Tx+/Rx+ |Port RS485 BMS Tx+/Rx+ ° . °
J6-3 |GND Port RS485 BMS GND
13 |Mikroprzefaczniki (tylko c.pCOe) Adres — Zewn. - Baud - Prot o °
Tabela. 4.b

(*) Napiecie A: 24 Vac lub 28..36 Vdc
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4.9 ¢.pCO Smalli Medium: zaciski potaczen

CAREL

SMALL
E ??qﬁ TMacaddress @
1
2249 2222200200 ool
| E[He 558052889 [0550(888
JEXTXT_TN XXXXXXXXXXXX AL 12 zz iJ:Z)?,Z g"” i ﬁ ; e 3)1 z
0ogouu ' P Uuuooutu Smol omo |t RaE] -
O B LaLdnd ‘|8
W LI () B R |4321] |\|C>
J25 BMS2 J26 FBus2l @
Lo
000
(@]
OOOO
NNNN ‘ @
Jﬂwmmmemd | L —
AlJg 228
w8l 8%
29 [229 |
L

S
cal
o]

MEDIUM
E Mac address @ @
1
o 252500620000 B25os [05sd 658 Bed
| \EREEIND XXXKKXXXXXXX L 2& ij%z e :J%i E; z “258% [25g g0 %
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125 BMS2 J26 FBus2t @
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*J1 £ I | T 0 T
2o0¢g Bo5 S
Al,s 1285 520585
58 s YT

@_

Rys. 4.5
Legenda:
Poz. |Opis Poz. |Opis
1 Zasilanie [G(+), GO(-)] 12 |Zarezerwowan
5 +Vterm: zaS}Ian}e dodaFkgwego term|na\a 13 |Port Ethernet 1
+5 VREF zasilanie czujnikow proporcjonalnych
3 1/O uniwers. 14 |Port Ethernet
4 +VDC: zasilanie czujnikdw aktywnych 15 |Cyfrowe wyjécia przekaznika
5 Przycisk ustawiajacy adres pLAN, drugi wy$wietlacz, LED 16  |Port BMS2
VG: zasilanie napieciem A(¥) dla izolowanego optycznie wyjscia analogo-
6 wego VGO: zasilanie dla izolowanego optycznie wyjscia analogowego, 0 17 |Port FieldBus2
Vac/Vdc
7 Wyjscia analogowe 18 |[Zworki wyboru FieldBus/ BMS
8 ID: cyfrowe wejscia dla napiecia A (*) 25 |Port USB Host (Urzgdzenie hosta) (Gtéwne)
ID..: cyfrowe wejscia dla napiecia A (*) )
9 IDH... cyfrowe wejécia dla napiecia B (** 26 |Port USB Urzadzenie (Dodatkowe)
10 |Telefoniczne zfacze pLAN dla terminala 27 |Ztacze Faston dla uziemienia portu Ethernet
11 Ztacze sieci pLAN 28  |Wbudowany wyswietlacz i klawiatura

(*) Napiecie A: 24 Vac lub 28-36 Vdc; (**) Napiecie B: 230 Vac - 50/60 Hz

c.pCO sistema +0300057PL rel.
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4.10 c.pCO Large i Extralarge: zaciski potaczen
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Rys. 4.t
Legenda:
Poz. |Opis Poz. |Opis
1 |Zasilanie [G(+), GO()] 13 |Port Ethernet 1
) +Vterm: zas!\an!e dod.atkgwego termmala 14 |Port Ethernet 2
+5 VREF zasilanie czujnikdw proporcjonalnych
3 |I/O uniwers. 15 |Cyfrowe wyjscia przekaznika
4 |+VDC. zasilanie czujnikdw aktywnych 16 [Port BMS2
5 |Przycisk ustawiajacy adres pLAN, drugi wyswietlacz, LED 17 [Port FieldBus2
6 \/G:.zas.name.nap\eoem A(¥) dla |zo.|ovva.nle.go optycznie wyjscia analogowego VGO: 18 | Zworki wyboru FieldBus/ BMS
zasilanie dla izolowanego optycznie wyjscia analogowego, 0 Vac/Vdc
7 |Wyjécia analogowe 19 |Port FieldBus2
8 |ID: cyfrowe wejscia dla napiecia A (¥) 25 |Port USB Host (Urzgdzenie hosta) (Gtéwne)
ID..: cyfrowe wejscia dla napiecia A (*) )
9 IDH. cyfrowe welscia dla napiecia B (**) 26 |Port USB Urzadzenie (Dodatkowe)
10 |Telefoniczne ztacze pLAN dla terminala/ programu pobierajacego 27 |Ztacze Faston dla uziemienia portu Ethernet
11 |Ztacze sieci pLAN 28 |Wbudowany wyswietlacz i klawiatura
12 |Zarezerwowany
(*) Napiecie A: 24 Vac lub 28-36 Vdc; (**) Napiecie B: 230 Vac - 50/60 Hz.
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4.11 Wbudowany sterownik c.pCO: terminale potaczen

Dwa modele c.pCO wyposazone sg w jeden lub dwa wbudowane sterowniki elektronicznych zawordéw rozpreznych.
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Rys. 4.u
Legenda:
Poz. |Opis Poz.  |Opis
1 |ZASILANIE [G(+), GO(-)] 15 |Cyfrowe wyjscia przekaznika
5 +Vterm: zas!lan!e doqa‘ch/vaego terrﬁmala 16 |Port BMS2
+5 VREF zasilanie czujnikow proporcjonalnych
3 |I/Ouniwers. 17 |Port FieldBus2
4 |+VDC: zasilanie czujnikéw aktywnych 18  |Zworki wyboru FieldBus/ BMS
5 |Przycisk ustawiajacy adres pLAN, drugi wyswietlacz, LED 20  |Ztacze zaworu elektronicznego A
6 VG: zasw\gmg napigciem A(*) dla |zo|ovva.negol pptyczme wyjscia analogowego ot Zhacze zaworu elektronicznego B
V/GO: zasilanie dla izolowanego optycznie wyjscia analogowego, 0 Vac/Vdc
7 |Wyjscia analogowe 22 |Ztgcze zewnetrznego modutu Ultracap (dodatkowo)
8 |ID: cyfrowe wejscia dla napiecia A (¥) 23 [Sterownik zawory, cyfrowe i analogowe wejscia
9 ID.: cyfrowe vvejs'c!aldla naple.cla./-\ ( )** 24 |Wskaznik LED statusu zaworu
IDH..: cyfrowe wejécia dla napiecia B (**)
10 |Telefoniczne ztgcze pLAN dla terminala 25 Port USB Host (Urzadzenie hosta) (Gtéwne)
11 |Zfgcze pLAN 26 Port USB Urzadzenie (Dodatkowe)
12 |Zarezerwowan 27 Zfacze Faston dla uziemienia portu Ethernet
13 |Port Ethernet 1 28 Whbudowany wyswietlacz i klawiatura
14 |Port Ethernet 2

(*) Napiecie A: 24 Vac lub 28-36 Vdc; (**) Napiecie B: 230 Vac - 50/60 Hz.

Opis zaciskéw potaczen dla c.pCO Small... Extralarge

Poz. |Zacisk Etykieta |Opis Poz. |Zacisk Etykieta |Opis
1 J1-1 G Zasilanie napieciem A(¥) J20-34 Ua Uniwersalne wejscie/wyjscie 9
J1-2 GO Napiecie referencyjne 3 J20-44 GND Wspolny dla uniwersalnych wejs¢/wyjs¢ 9
J24-1 +Vterm | Zacisk dodatkowego napiecia J20-54 u10 Uniwersalne wejscie/wyjscie 10
2 124-2 GND Zasilanie wspolne J20-64 GND Wspdlny dla uniwersalnych wejsé¢/wyjs¢ 10
J24-3 +5 Veer | Zasilania czujnikdw proporcjonalnych 0 do 5V 4 |J2-5 +VDC  |Zasilanie czujnikow aktywnych
J2-1 U1 Uniwersalne wejscie/wyjscie | 5 |Przycisk ustawiajacy adres pLAN, drugi wyswietlacz, LED
3 122 U2 Un}wersa\ne vvejis,c!e/vv scle 2 Zasilanie optoizolowanego wyjscia
J2-3 U3 Uniwersalne wejscie/wyjscie 3 J4-1 VG analogowego, napiecie A (¥
J2-4 GND Wspdlny dia uniwersalnych wejs¢/wyjsc 1, 2, 3 6 G Zasilanie optoizolowanego wyjécia
J3-1 U4 V\/spgln dla un}vversa\nych vvep/c(vv js¢4 Ja-2 VGO analogowego, 0 Vac/Vdc
3 (B2 OO Wepdiny dia uniwersalneqo wieicia/wyjica A3 Y1 |Wyjicie analogowe 1,0do 10V
gi G!S\ID Wqulﬂ d\a un}wersa‘nych WeJ_S,C,;W Jscg 5 J4-4 Y2 Wyijscie analogowe 2,0 do 10V
- spoiny d'a UniwersainyCch Wejsc/wyjsc 145 Y3 Wyjécie analogowe 3,0 do 10V
J6-1 ue Uniwersalne wejscie/wyjscie 6 .
- - .,. J4-6 Y4 Wyjscie analogowe 4,0 do 10V
Je-2 u7 Uniwersalne wejscie/wyjscie 7 -
3 - — — J20-14 Y5 Wyijécie analogowe 5,0 do 10V
J6-3 us Uniwersalne wejscie/wyjscie 8 7 12024 Y6 Wyicie analogowe 6.0 do 10V
J6-4 GND___ [Wspdlny dla uniwersalnych wejs¢/wyisc 6, 7, 8 2 dowe o,

c.pCO sistema +0300057PL rel. 1.6 - 20.06.2023 26
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Poz. |Zacisk Etykieta |Opis Poz. | Zacisk Etykieta |Opis
J5-1 D1 Cyfrowe wejscie 1 z napieciem A (¥) J22-14¢ |C17 Wspdliny dla przekaznikéw 17, 18, 19, 20
J5-2 D2 Cyfrowe wejscie 2 z napieciem A (¥) J22-244 |NO17  |Styk normalnie otwarty, przekaznik 17
J5-3 D3 Cyfrowe wejscie 3 z napieciem A (¥) J22-344 |NO18 Styk normalnie otwarty, przekaznik 18
J5-4 D4 Cyfrowe wejscie 4 z napieciem A (*) J22-444 |NO19  |Styk normalnie otwarty, przekaznik 19
J5-5 D5 Cyfrowe wejscie 5 z napieciem A (¥) J22-56 4 |NO20  |Styk normalnie otwarty, przekaznik 20
8 J5-6 D6 Cyfrowe wejscie 6 z napieciem A (¥) J22-644 |C17 Wspdliny dla przekaznikéw 17, 18, 19, 20
J5-7 D7 Cyfrowe wejscie 7 z napieciem A (¥) J19-16¢ |C21 Wspdlny dla przekaznikow 21, 22, 23, 24
J5-8 D8 Cyfrowe wejscie 8 z napieciem A (¥) J19-24 ¢ |NO21 Styk normalnie otwarty, przekaznik 21
15:9 DCT Wspolny dla wejs¢ cyfrowych 1 do 8 (biegun ujemny J19-344¢ [NO22  |Styk normaln@e otwarty, przekaz:n?k 22
dla zasilania pradu statego) 15 [J19-464 |NO23 Styk normalnie otwarty, przekaznik 23
J7-1 D9 Cyfrowe wejscie 9 z napieciem A (¥ J19-564¢  [NO24 Styk normalnie otwarty, przekaznik 24
17-2 D10 Cyfrowe wejscie 10 z napieciem A (¥) J19-664 |C21 Wspdlny dla przekaznikdw 21, 22, 23, 24
8 J7-3 D11 Cyfrowe wejscie 11 z napieciem A (¥) J20- 144 |C25 Wspadlny dla przekaznikow 25, 26, 27, 28, 29
J7-4 D12 Cyfrowe wejscie 12 z napieciem A (¥) J20-24 ¢ [NO25 Styk normalnie otwarty, przekaznik 25
7.5 IDCY Wspolny dla wejs¢ cyfrowych 9 do 12 (biegun ujemny J20-344 |NO26  |Styk normalnie otwarty, przekaznik 26
dla zasilania pradu statego) J20-44 ¢ |[NO27 Styk normalnie otwarty, przekaznik 27
J20-7¢  |ID17 Cyfrowe wejscie 17 z napieciem A (¥) J20-5¢4 |NO28  |Styk normalnie otwarty, przekaznik 28
12084 |IDI8 Cyfrowe wejicie 18 z napieciem A (%) J20-64 4 |NO29  |Styk normalnie otwarty, przekaznik 29
8 Wspélny dla wejsc cyfrowych 171 18 (biegun ujemny J20-704 |C25 Wspdliny dla przekaznikow 25, 26, 27, 28, 29
J20-9¢ IDC17 dla zasilania pradu statego) J25-1 Tx-/Rx-__|Port RS485 BMS2 Tx-/Rx-
& D130 |Cyfrowe wejscie 13 2 napieciem B () 16 [J25-2 Tx+/Rx+ |Port RS485 BMS2 Tx+/Rx+
J8-2 D13 Cyfrowe wejécie 13 z napieciem A (¥) 1253 GND GND Port RS.485 EMS2
Wspalny dla wejs¢ cyfrowych 1314 (biegun ujemny 17 P2l Te/Rx-_{Port R5485 Fieldbus 2 T/Rec
9 J8-3 IDC13 - J26-2 Tx+/Rx+ |Port RS485 Fieldbus 2 Tx+/Rx+
dla zasﬂama.pr.adu sta’regg) - S 18 |Port J26 mikroprzetaczniki konfiguracji
B4 D14 | Cyfrowe wejscie 142 napieciem A () 231 [Tx/Rx-_[Port RS485 Fieldbus 2 Tx-/Rx-
55 ID14H _|Cyfrowe weécie 14 2 napieciem B () 19 [232 [Tx4/Re |Port RS485 Fieldbus 2 Tc+/Rx
11914 [ID1SH _ |Cyfrowe wejscie 15 Z napieciem B () 1233 |GND___|Port R5485 Siec Fieldbus 2 GND
J19-24 D15 Cyfrowe wejécie 15 z napieciem A (¥)
9  [)19-3¢ IDC15 WSpO‘”,y d,la wejsc cyfrowych 15116 (biegun ujemny Tylko dla pCO5+ z wbudowanym sterownikiem:
dla zasilania pradu statego) 1271 1
119-4¢ D16 Cyfrowe wejscie 162 napieciem A (2 J27-2 3 Kontrola elektronicznego zaworu rozpreznego 1 (patrz
J19-54 ID16H  |Cyfrowe wejécie 16 z napieciem B (*%) 20 1773 5 "Zhacze zaworu elektronicznego”)
10 [J10 - Zfgcze przewodu telefonicznego pLAN 274 p
J11-1 Tx-/Rx-__|Port R5485 pLAN Tx-/Rx- 281 1
[ S Dt/Rxe |Port R5485 PLAN Tet/Rxt J28-2 3 Kontrola elektronicznego zaworu rozpreznego 2 (patrz
J13 GND Port R>485 pLAN GND 21 J28-3 2 "Ztacze zaworu elektronicznego”).
12 |- - Zarezerwowany 1284 4
 ——
X & Wspdiny dia przekaznikow 1,2, 3 22 ﬁg; gO Zasilanie dla zewnetrznego modutu Ultracap
J12-2 NO1 Styk norma\n!e otwarty, przekaz]n}k 1 1291 GND Wspoine zasilanie czujnikbw
123 NO2 Styk norma\nfe otwarty, przekaz]n\.k 2 J29-2 VREF Zasilanie sterownikéw czujnikéw
J12-4 NO3 Styk normalnie otwarty, przekaznik 3 129-3 S Caujnik 1
J12-5 Cl Wspdlny dla przekaznikéw 1, 2, 3 1294 5 Czujnik 2
J13-1 4 Wspdlny dla przekaznikow 4, 5,6 23 1295 <3 Caunik 3
J13-2 NO4 Styk normalnie otwarty, przekaznik 4 1296 4 Caujnik 4
J13-3 NO5 St knorma\me otwarty, przekaz]n\.k 5 1297 DI Wejécie cyfrowe 1
J13-4 NO6 Styk ﬁorma\me otwe]ar? ,lprzekazmk 6 1298 D2 Wejécie cyfrowe 2
J13-5 4 Wspdlny dla przekaznikéw 4, 5, 6 AB Zawor A status LED
J14-1 7 Wspdlny dla przekaznika 7 24 C’ D Jawor B status LED
J14-2 NO7 Styk normalnie otwarty, przekaznik 7 - Tabela. 4.
J14-3 c7 Wspdliny dla przekaznika 7 "
J15-1 NO8 Styk @orma\nie otwe,art. , przekaznik 8 (*): Napiecie: 24V AC lub 28 .. 36 VDC;
J15-2 8 Wspdlny dla przekaznika 8 N S
- - (**): Napiecie B: 230 VAC - 50/60 Hz.
J15-3 NC8 Styk normalnie zamkniety 8 #:Large; #4: Extralarge
J16-1 9 Wspdlny dla przekaznika 9,10, 11 ' . '
J16-2 NO9 Styk normalnie otwarty, przekaznik 9
J16-3 NO10 Styk normalnie otwarty, przekaznik 10
J16-4 NO11 Styk normalnie otwarty, przekaznik 11
J16-5 9 Wspdlny dla przekaznika 9, 10, 11
15 J17-1 NO12  |Styk normalnie otwarty, przekaznik 12
J17-2 ci2 Wspdliny dla przekaznika 12
J17-3 NC12 Styk normalnie zamkniety 12
J18-1 NO13 Styk normalnie otwarty, przekaznik 13
J18-2 ci13 Wspdlny dla przekaznika 13
J18-3 NC13 Styk normalnie zamkniety 13
J21-14 NO14  [Styk normalnie otwarty, przekaznik 14
J21-2¢ C14 Wspdlny dla przekaznika 14
J21-3¢ NC14 Styk normalnie zamkniety 14
J21-44 NO15 Styk normalnie otwarty, przekaznik 15
J21-54 ci15 Wspdlny dla przekaznika 15
J21-64 NC15 Styk normalnie zamkniety 15
J22-14 16 Wspdlny dla przekaznika 16,17, 18
J22-24 NO16 Styk normalnie otwarty, przekaznik 16
J22-34 NO17  |Styk normalnie otwarty, przekaznik 17
122-44 NO18  |Styk normalnie zamkniety 18
J22-54 16 Wspdlny dla przekaznika 16,17, 18
J21-16¢ [C14 Wspdlny dla przekaznika 14, 15, 16
J21-244 [NO14  |Styk normalnie otwarty, przekaznik 14
J21-344 |NO15  |Styk normalnie otwarty, przekaznik 15
J21-44 4 [NO16  |Styk normalnie otwarty, przekaznik 16
J21-564¢ |C14 Wspdlny dla przekaznika 14, 15, 16
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5.1 Zasilanie

Ponizszy rysunek przedstawia schemat pofaczert zasilania. Nalezy
stosowac transformator o poziomie bezpieczenstwa klasy Il z ochrong
przed zwarciem i przecigzeniem. Specyfikacje techniczne zawierajg
informacje dotyczace wielkosci transformatora wymaganego dla
poszczegodlinych modeli (rozdz. 13).

] U
2 2)
25AT || $---commmnm . 25AT
24Vac
+ «— -
230 Vac 28...36 Vdc
Rys.5.a

A Wazne:

* Wbudowany sterownik c.pCO powinien by¢ zasilany napieciem AC,
z uziemieniem uzwojenia wtérnego transformatora;

« Jedli pofaczenie Ethernet wystepuje i jest uzywane, wtérne uzwojenie
transformatora musi by¢ uziemione; Stosowanie napiecia zasilania
innego niz wymagane moze powaznie uszkodzi¢ sterownik jesli
wtdrne uzwojenie transformatora jest uziemione, przewdd uziemienia
powinien by¢ podtaczony do zacisku GO. Dotyczy to wszystkich
urzadzen podtaczonych do c.pCO przez sie¢ szeregowa; jesli wiecej
niz jeden uktad cpCO jest podiagczonych do sieci pLAN, nalezy
przestrzegac¢ napiec referencyjnych G i GO (GO musi by¢ zachowane
dla wszystkich sterownikow).

« Zasilanie sterownikéw i terminali powinno by¢ oddzielone od zasilania
innych urzadzen elektrycznych (stycznikow i inne komponentéw
elektromechanicznych) wewnatrz panelu elektrycznego.

o Uwaga:

« Gdy sterownik jest zasilany, $wieci sie z6tta dioda LED;

« Sterownikdéw potgczonych w sieci pLAN i zainstalowanych w tym
samym lub réznych panelach elektrycznych dotycza schematy w
rozdziale 4.4.

5.2 Uniwersalne wejscia/wyjscia

Uniwersalne wejscia/wyjscia oznaczone sg literg U. ..

Moga by¢ konfigurowane przy pomocy oprogramowania dla réznych
zastosowan, takich jak:

+ Pasywne czujniki temperatury: NTC, PTC, PT100, PT500, PT1000;

« Aktywne czujniki cisnienia/temperatury/wilgotnosci;

« Proporcjonalne czujniki ci$nienia;

« Wejscia pragdowe, 0 do 20 mA lub 4 do 20 mA;

» Wejscia napieciowe, 0 do 1Vdc lub 0 do 10 Vdc;

» Beznapieciowe stykowe wejscia cyfrowe i szybkie wejscia cyfrowe;
+ Wyjécia analogowe, 0 do 10 Vdc;

« Wyjscia PWM.

A Wazne:

- Uniwersalne wejscia/wyjécia muszg byc skonfigurowane z poziomu
oprogramowania odpowiednio do otrzymywanych sygnatéw.

« Uniwersalne wejscia/wyjscia nie moga byc¢ uzywane jako wyjscia
cyfrowe.

c.pCO sistema +0300057PL rel. 1.6 - 20.06.2023
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5. POLACZENIA WEJSC/WYJSC

Maksymalna liczba wejs¢ analogowych
Maksymalna liczba wejs¢ analogowych, ktére mozna podtaczy¢ do
uniwersalnych wejs¢/wyjs¢ zalezy od typu sygnatu.

Maksymalna liczba wejs¢, ktére mozna podtaczy¢
do uniwersalnych wejs¢/wyjs¢

Typ sygnatu cpCO
mini-  |Small |Medium/Wersja  |Large
cpCOe z wbudowanym
sterownikiem/
Extralarge
- Czujniki NTC/ 110 5 8 10
PTC/PT500/
PT1000
- Czujniki PT100 {maks. 5 |2 3(2dlau1.uUs, 4 (2dlaU1..U5,
1 dla U6..U8) 1 dla U6..U8,
1dla U9..U10)
-sygnaty0do |0 5 6 maks. 6
1Vvdc/0do 10
Vdc z czujnikow
zasilanych przez o
sterownik E . E o
-sygnaty 0do |10 SEREIE §[10
1Vdc/0do 10 o ~ &
Vdc zasilane x XY Y
zewnetrznie S S S
- wejécia 0 do 2 4 6: 6:
20 mA /4 do (maks. 4 dla (maks. 4 dla U1...
20 mA sygnaty U1..U5, us,
z czujnikow 3 dla U6..U8) 3 dla U6..U8,
zasilanych przez 2 dla U9..U10)
sterownik S I I A o
—vvejs’da 0do o |4 w |4 K9] 7: k) 9:
20 mA /4 do 8 § § |(maks. 4 dla § |(maks. 4 dla U1...
g 20 mA zasilane |& Ry LU1..U5, &|Us,
S, |zewnetrznie ¥ < Y13dlaUe.U8) | £[3dlaU6..Us,
% S S IS £1]2dlaU9..u10)
< |-sygnaty 0do |maks.2 |maks. 5 maks.6 maks. 6
o5 V czujnikow
2, | zasilanych przez
= |sterownik
Tabela. 5.2

o Uwaga: tabela przedstawia maksymalng liczbe wejs¢, ktdre mozna
podtaczy¢. Na przyktad, do sterownika typu Small mozna podtaczyc
maksymalnie pie¢ wejs¢ od 0 do 1Vdc zwigzanych z czujnikami zasilanymi
przez sterownik i maksymalnie pie¢ wejs¢ od 0 do1 Vdc zwigzanych z
czujnikami zasilanymi z zewnatrz. W kazdym przypadku, maksymalna
liczba wejsc¢ 0-1 Vdc wynosi 5.

Zdalne podtaczanie wejs¢ cyfrowych
Ponizsza tabela przedstawia wymagane wymiary przewoddw, jakie
nalezy stosowac dla zdalnego podfgczania wejs¢ analogowych.

Typ wejicia Przekrdj dla dtugosci Przekroj dla dtugosci
<50 m (mm? <100 m (mm?

NTC 05 10

PT1000 0,75 1,5

| (pradu) 0,25 0,5

V (pradu) 0,25 0,5

Tabela.5.b

A Wazne:

+ Jesli sterownik zainstalowany jest w warunkach przemystowych
(norma EN 61000-6-2) potaczenia nie moga byc dtuzsze niz 10 m; nie
nalezy przekraczac¢ tej dtugosci by unikna¢ btedéw pomiarowych,
zaktdcen elektromagnetycznych.

+ Przewody czujnikow i wyjs¢ cyfrowych powinny by¢ oddalone od
przewoddw zasilania (co najmniej o 3 cm). Nigdy nie nalezy prowadzi¢
przewoddw zasilania i przewodow czujnikéw w tym samym kanale
(dotyczy to tez przewoddw w panelu elektrycznym).
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Podtaczanie czujnikéw temperatury NTC, PTC

Informacje na temat maksymalnej liczby czujnikdw, ktdére mozna
podfaczyc znajduja sie w tabeli na poczatku tej sekgcji. Szczegodty dotyczace
zakresu pracy znajduja sie w specyfikacji technicznej (rozdz. 12).

FieldBus card

BMS card

Legenda

Zaciski sterownika Czujnik NTC

1 2 3 4
GND przewdd 1
U1 przewdd 2
GND przewod 1
U2 przewdd 2
GND przewdd 1
U4 przewdd 2
GND przewdd 1
U5 przewdd 2

Podtaczanie czujnikow temperatury PT500/PT1000

Informacje na temat maksymalnej liczby czujnikdw, ktoére mozna
podfaczy¢ znajduja sie w tabeli na poczatku tej sekgji. Szczegodty dotyczace
zakresu pracy znajduja sie w specyfikacji technicznej (rozdz. 12).

Wazne:
+ Aby zapewni¢ poprawne odczyty z czujnikow kazdy przewod
powinien by¢ podtaczony wytacznie do jednego zacisku.
» Dwa przewody czujnika nie s spolaryzowane.

ARy

FieldBus card BMS card

Input 24V~ 50..60 Ha / 28..36 V=

max. power: 45 VA20W.
A ’7 ' —‘
==y

2

Legenda
Zaciski sterownika Czujnik PT500/PT1000
1 2
GND przewod 1
U4 przewdd 2
GND przewdd 1
us przewod 2
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Podtaczanie czujnikow temperatury PT100

Wiecej informacji na temat maksymalnej liczby czujnikow mozliwych
do podtaczenia znajduje sie w tabeli na poczatku tej sekcji. Szczegoty
dotyczace zakresu pracy znajduja sie w specyfikacji technicznej (rozdz.
12). Czujnik posiada trzy przewody: jeden nalezy podtaczy¢ do zacisku
GND, a dwa pozostate do réznych, przylegajgcych do siebie wejs¢ tego
samego sterownika (np. U1, U2, GND, lub U4, U5, GND).

BMS card

(TTTTTY .
A Flg—a ==5’555553

S|
i)
S|
S|
IS

558 ?, ‘g: 5 g 3%
1 2
Rys. 5.d
Legenda
Zaciski sterownika Czujnik PT100
1 2
U1 przewdd 1 (czerwony)
U2 przewdd 2 (czerwony)
GND przewdd 3 (biaty)
U4 przewdd 1 (czerwony)
U5 przewdd 2 (czerwony)
GND przewdd 3 (biaty)

Podtaczanie aktywnych czujnikéw temperatury i wilgotnosci
Informacje na temat maksymalnej liczby czujnikéw, ktére moga byc
podtaczone znajdujg sie w tabeli na poczatku tej sekcji. Liczba zalezy
od zastosowanego rodzaju zasilania. Roznice wystepujg pomiedzy
czujnikami zasilanymi przez sterownik (zacisk + VDC) a czujnikami
zasilanymi z zewnetrznego zrédta, jak i miedzy czujnikami aktywnymi z
wejsciami napieciowymi lub pradowymi. Szczegdty dotyczace zakresu
pracy znajduja sie w dokumentacji dostarczanej z czujnikami. Sterownik
moze by¢ podtgczony do wszystkich aktywnych czujnikow temperatury
i wilgotnosci serii CAREL DP* skonfigurowanych dla 0 do 1V lub 4 do 20
mA.

o Uwaga: w modelach cpCOmini nie jest mozliwa obstuga sygnatéw
0 do 1 Vdc lub 0 do 10 Vdc pochodzacych z czujnikéw zasilanych
bezposrednio przez sterownik.

A Wazne: dla czujnikdw temperatury stosowac nalezy konfiguracje
4 do 20 mA lub NTC, poniewaz sygnat 0 do 1 Vdc ograniczony jest do
zakresu 0 do 1V wiec nie zawsze jest kompatybilny ze standardowym
sygnatem 10 mV/°C czujnikdéw CAREL (w temperaturze ponizej 0 °C lub
powyzej 100 °C moze zostac aktywowany alarm czujnika).

FieldBus card BMS card

I

14 55—

Rys.5.e
Legenda
Zaciski sterownika Zaciski czujnika Opis
GND M Referencyjne uziemienie
+VDC +(G) Zasilanie czujnika
U1 outH Wyjscie czujnika wilgotnosci
U2 outT Wyjscie czujnika temperatury
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Podtaczanie czujnikéw ci$nienia z wyjsciami pradowymi
Informacje na temat maksymalnej liczby czujnikdw, ktére mozna
podtaczy¢ znajdujg sie w tabeli na poczatku tej sekcji. Szczegdty
dotyczace zakresu pracy znalez¢ mozna w dokumentacji dostarczanej z
czujnikami. Sterownik moze by¢ podtaczony do wszystkich aktywnych
czujnikow CAREL serii SPK* lub innych dostepnych na rynku czujnikéw
ci$nienia z sygnatami od 0 do 20 mA lub 4 do 20 mA.

BMS card

AN

LIS

Rys. 5.f
Legenda
Zaciski Czujnik cisnienia z wyjsciem pragdowym
sterownika |1 2
+VDC Przewdd 1 |zasilanie |brazowy |Przewdd 1 |zasilanie |brazowy
U1 Przewod 2 |Sygnat biat -
U2 Przewdd 2 |zasilanie |brazowy

Podtaczanie proporcjonalnych czujnikéw cisnienia 0 do 5V
Informacje na temat maksymalnej liczby czujnikdw, ktére mozna
podfaczy¢ znajdujg sie w tabeli na poczatku tej sekcji. Szczegdty
dotyczace zakresu pracy znalez¢ mozna w dokumentacji dostarczanej z
czujnikami. Sterownik moze by¢ podfagczony do wszystkich aktywnych
czujnikow CAREL serii SPKT lub innych dostepnych na rynku czujnikéw
ci$nienia z proporcjonalnymi sygnatamiod 0 do 5 V.

Wazne:
+ czujniki proporcjonalne zasilane sg ze sterownika przez zacisk +5 VREF;
+ czujniki proporcjonalne nie moga by¢ zasilane przez zrédta zewnetrzne.

FieldBus card BMS card

+
Rys.5.9

Legenda
Zaciski sterownika Opis Kolor przewodu
+5 Vref zasilanie Czarny
GND Referencyjne zrédto uzie- )

. o Zielony

mienia dla napiecia

U1 sygnat biaty

Podtaczanie czujnikéw aktywnych z wejsciami 0 to 10V

Informacje na temat maksymalnej liczby czujnikdw, ktére mozna
podtaczyc znajduja sie w tabeli na poczatku tej sekcji. Szczegoty dotyczace
zakresu pracy znalez¢ mozna w dokumentacji dostarczanej z czujnikami.

FieldBus card BMS card

Rys.5.h

c.pCO sistema +0300057PL rel. 1.6 - 20.06.2023
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Legenda

Zaciski sterownika Czujniki aktywne z wyjéciem 0 do 10V
GND Referencyjne uziemienie

+VDC Zasilanie

Ul Sygnat 1

U2 Sygnat 2

Maksymalna liczba cyfrowych wejs¢

Sterownik umozliwia konfiguracje uniwersalnych wejs¢/wyjs¢ jako
nieizolowane optycznie beznapieciowe wejscia cyfrowe. W kazdym
przypadku wejscia musza by¢ podtgczane do zigcz beznapieciowych.

Maksymalna liczba wejs¢ cyfrowych

c.pCO
Medium/ Wersja z
Typ sygnatu mini |Small |wbudowanym ste- |Large
rownikiem/ Extralarge
ztacza
beznapie- 10 s 8 10
ciowe
Cyfrowe 6
- szybkie 4
[ maks. |maks. (maks. 2 dla U1..U5,
wejscia (maks. 2 dla U1..U5,
cyfrowe 2 maks. 2 dla U6..U8) maks. 2 dla U6..U8,
’ ) 2dlaU9..U10)
Tabela. 5.c

A Wazne: Maksymalne natezenie pradu dopuszczalne na wejsciach
cyfrowych wynosi 10 mA. Dlatego natezenie znamionowe zfgcza musi
wynosi¢ co najmniej 10 mA.

Potaczenie wejscie ON / OFF

Nie istnieja zadne szczegdlne ograniczenia dotyczace maksymalnej liczby
wejs¢ potaczenie. Zakresy robocze przedstawiono w tabeli specyfikacji
technicznych (patrz rozdz. 12).

=

FieldBus card BMS card

[
n 24— n 5—g ' JEy—
A|—us—| §§;|’_ §r=§:m'§§;;:=é§e§§§
2d (229 g2oug@oey 620029020002
35252
o o
Rys.5.i
Legenda
Zaciski sterownika Opis
U4 .
CND Cyfrowe wejscie 1
U5 .
CND Cyfrowe wejscie 2

Polaczenie szybkiego wejscia cyfrowe
A Ostrzezenie: gwinty szybkich cyfrowych wejs¢ / liczniki musza

by¢ ekranowane, aby unikna¢ zaktdcen elektromagnetycznych do
przewodoéw czujnika.

GND

FieldBus card

IIIIIIII
Al—lls—‘

External

impulse Z
generator

Rys. 5.
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Szybkie wejscia cyfrowe mogga by¢ stosowane jako licznik czestotliwosci.
Liczenie odbywa sie dla wznoszacej krawedzi impulsu. Generator
impulséw posiada jedno wyjscie cyfrowe z transoptorem (optoizolatorem)
podfaczane do wejscia jak pokazano na rysunku. Szczegéty dotyczace
sygnatu wejsciowego znajdujg sie w specyfikacji technicznej (rozdz. 12)

o Uwaga: Oprogramowanie pokazuje czestotliwosci przy pomocy
szczegoinych zmiennych. Jedli wejscia skonfigurowano jako liczniki,
sterownik jest resetowany przez oprogramowanie.

Przyktad:
A
input
t
; ; ; ; >
count t
>

Rys. 5.k

o Uwaga: w przypadku wentylatoréw z wyjsciem pradowym i
wysoka rezystancjg szeregowa, odczyt impulséw moze zaleze¢ od
natezenia pradu. Warto$¢ natezenia moze by¢ skonfigurowana w c.
design 1/O Editor.

Podtaczanie nieizolowanych optycznie wyjs¢ analogowych

Nie ma szczegdlnego ograniczenia maksymalnej liczby wyjs¢, ktdre moga
byc podtaczone. Szczegdty na temat sygnatu wyjsciowego znajduja sie w
specyfikacji technicznej (rozdz. 12).

Przykfad: schemat podtaczenia wyjscia analogowego/PWM.

- 24— 2 - 3 g ': )4
2% Iss38¢ls8s 8! o 8 = o ¢ slls
=A== AN n A Allan o @] - - - - -~ .-
Q D Q @@@@@@@@@| @@@@@@E
/,Vout a
Vout
Rys. 5.1
Legenda
Zaciski sterownika opis
U1 o
GND Wyjécie analogowe 1
U2 o
GND Wyjécie analogowe 2
u3 o
D) Wyjécie analogowe 3

OUwaga: wyjscia analogowe nie mogga by¢ taczone réwnolegle.
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5.3 Wejscia cyfrowe

Sterowniki wyposazono w wejscia cyfrowe dla podtaczania urzadzen
zabezpieczajacych, alarmoéw, wskaznikdw statusu urzadzenia i zdalnych
przefacznikdw. Maksymalna dtugos$¢ przewoddw okreslona jest w
specyfikacji technicznej (rozdz. 12).

c.pCOmini

Wejscia cyfrowe nie sg izolowane optycznie i posiadaja zfgcza
beznapieciowe. Ponizszy schemat przedstawia jak podtaczac¢ wejscia
cyfrowe:

GND
=
Y2
— oo
[ +5VREF

[ GND &=
— +VDC

ID1
D2

-]
-]
-]
-]
-]
-]
)
)

T Nz —

|| = Z g vy 2 5~ 0 o0 = 2
T D D D LU D] VUDo D o DoV
[0 nlln oo o QNN ol

Rys.5.m

c.pCO Small...Extralarge

Wszystkie te wejscia sq izolowane optycznie od innych zaciskow. Moga
pracowac z napieciem 24 Vac (+10/-15%) lub 28 do 36 Vdc (-20/+10%)
(oznaczone |ID*), a niektére z napieciem 230 Vac (oznaczone IDH?),
zgodnie z ponizszg ilustracja.

o Uwaga:

- Jedli napiecie sterujace prowadzone jest rownolegle z cewka, nalezy
zainstalowa¢ dedykowany filtr RC réwnolegle z cewka (typowe
wartosci znamionowe to 100 ), 0,5 uF, 630 V).

- Jedli wejscia cyfrowe podtaczane sg do systemow bezpieczeristwa
(alarmoéw), wystepowanie napiecia na ztgczach jest normalne, a brak
napiecia jest sytuacjg alarmowa. Gwarantuje to, ze jakakolwiek przerwa
(lub roztaczenie) na wejsciu bedzie takze sygnalizowana.

+ Nie podfaczac przewodu zerowego do otwartego wejscia cyfrowego.

« Zawsze nalezy przerywac faze.

A Wazne:

» By unikna¢ zaktécen elektromagnetycznych, przewody czujnikéw i
wejs¢ cyfrowych nalezy prowadzi¢ mozliwie daleko od przewodow
zasilajgcych (co najmniej 3 cm). Nie nalezy nigdy prowadzi¢ przewodow
zasilajgcych przewoddw czujnikdw w jednym kanale (dotyczy to tez
przewoddw w panelu elektrycznym).

Wejscia cyfrowe 24 Vac (tylko c.pCO Small... Extralarge)
Wejscia cyfrowe ID... mogg by¢ sterowane napieciem 24 Vac.

o Uwaga:

+ Wejscia cyfrowe s jedynie odizolowane od pozostatych komponentow
sterownika izolacja funkcjonalng;

+ W celu optycznego odizolowania wejs¢ cyfrowych nalezy zastosowac
osobne Zrédio zasilania dla kazdego wejscia;

« Wejscia cyfrowe moga byc¢ zasilane napieciem innym niz pozostate
elementy sterownika.

Przekréj przewodu
Dla odlegtych pofaczen wejs¢ cyfrowych (dtugos¢ <50 m), nalezy
stosowac przewody o przekroju = 0,25 (mm2).

A Wazne: Jesli sterownik stosowany jest wwarunkach przemystowych
(standard EN 61000-6-2) potaczenia nie mogg by¢ dtuzsze niz 30 m. Nie
nalezy przekraczac tej dtugosci, aby uniknac bteddw pomiarowych.
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Wejscia cyfrowe 230 Vac (tylko c.pCO Medium...Extralarge)
Modele Medium i Extralarge wyposazono w zespot wejs¢ 230Vac (zacisk
J8), a modele Large w dwa zespoty (zaciski J8 i J19). Kazdy zespdt sktada
sie z dwoch wejs¢ cyfrowych, ktére moga byc¢ zasilane napieciem
230Vac, oznaczonych jako IDH* i dwdch wejs¢, ktére moga byc zasilane
napieciem 24 Vac/Vdc, oznaczonych ID*. Dwa zespoty wejs¢ 230 Vac
posiadaja podwdjng izolacje pomiedzy soba oraz pomiedzy soba a
innymi elementami sterownika. Podtagcza¢ mozna wejscia cyfrowe 24
Vac/dc z jednego zespotu i wejscia 230 Vac z innego. Dwa wejécia z
kazdego zespotu maja ten sam biegun wspdlny. Zapewniona jest izolacja
funkcyjna. W kazdym zespotu, wejscia cyfrowe muszg by¢ zasilane
tym samym napieciem (24 Vac, 28 do 36 Vdc lub 230 Vac) w celu
unikniecia niebezpiecznych zwar¢ i/lub ryzyka zasilania obwoddéw
niskonapieciowych napieciem 230 Vac

o Uwaga:

» Zakres niepewnosci dla progu przefaczania wynosi 43 do 90 Vac;
+ Napiecie musi wynosi¢ 230 Vac (+10/-15%), 50/60 Hz.

Przyktad 1: schemat potaczenia z wejsciami 230 Vac.

FieldBus card BMS card § e 3§ :20 n‘: = 5 H
' —L_l | 30 ) 200000000
n — 24— —— DR —B e ! J4 J5 =2 M= =s= == = o
A(J 525 2 g 2 Lg'l o 8 2 @ o cdllz 8 8 5= @ &2 =& & Tk 2m2:5$|§ﬂ55§
R e T il e e e i L
20 [g29 [egoodiezey ©20000c0000002 2 (222922222 22220
230Vac
N
Rys. 5.r
Przyktad 2: schemat potaczenia z wejsciami cyfrowymi o réznych
napieciach.
FieldBus card BMS card

S

n =24 I5 E
AL; £ag scsa55538/8
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29 (229 2222222292 22122922222 2222
24\Vdc
]
L 3
230Vac

Rys. 5.

5.4 Wyijscia analogowe

c.pCOmini: wyjécia analogowe bez izolacji optycznej

Sterownik wyposazono w analogowe wyjscia 0 do 10 Vdc i PWM
bez izolacji optycznej, zasilane bezposrednie przez sterownik. Wiecej
informacji w tabeli w specyfikacji technicznej (natezenie wyjsciowe,
impedancja wyjsciowa, itp., rozdz. 12).

Schemat przyktadowego potaczenia (model c.pCOmini):

)

o

o
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-
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[ +5vREl
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) +VDC

&ﬂ IRIRIRIRIRIRINGD D

1 S 12, -|- —

[og‘“:::osssiz:‘zsu‘u
24Vac/28..36 Vdc B Vout
oV - Vout

Rys. 5.t
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c.pCO Small...Extralarge: wyjscia analogowe 0 do 10V

Zaciski VG i VGO sterownika zapewniaja izolowane optycznie analogowe
wyjscia 0 do 10 V, zasilane z zewnatrz tym samym napieciem co
sterownik, tj. 24 Vac lub 28 do 36 Vdc. Schemat potaczenia przedstawiony
jest na ponizszej ilustracji. Napiecie zasilajace 0 V jest tez napieciem
referencyjnym dla wyjs¢. Szczegdty dotyczace wyjsciowego natezenia,
impedancdji itp. znajduja sie w specyfikacji technicznej (Rozdz. 12).

o Uwaga:

+ Wyjscie analogowe moze by¢ podtaczone do modutu CONVONOFFO
w celu przeksztatcenia wyjscia 0 do 10V w wyjscie przekaznikowe ON/
OFF;

+ wyjscie analogowe 0 do 10 Vdc moze by¢ podigczone réwnolegle do

innych wyjs¢ tego samego typu, lub do zewnetrznego zrédfa napiecia.

Pod uwage brane bedzie wyzsze napiecie. Poprawne dziatanie nie jest

zagwarantowane jesli podtgczono sitowniki z wejsciami napieciowymi;

jesli izolacja optyczna nie jest wymagana, wyjscia analogowe VG-VGO
mogg by¢ zasilane tym samym napieciem co G-GO: potgczy¢ nalezy GO
zVG0iGzVG.

Schemat przyktadowego potaczenia (model LARGE):

FieldBus card BMS card z m”Z . = cho o . = H
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Ll | %0000 500000000
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| 8200020000002 27 oo2dp22c 2 2222e
,_I ”o,o*NO’ T ® ® S T
vou 588288583 g8g 558|283 :
Vout
Vout
24Vac / 28..36 Vdc vout
Vout
oV Vout
Rys.5.u
Maksymalna liczba wyj$¢ analogowych optoizolowanych (VGO referencji)
Model c.pCO [Small/Medium/Extralarge [Large
Wyjscia 1Y1,Y2,Y3,Y4 [Y1,Y2,Y3,Y4,Y5,Y6

5.5 Podlaczanie modutu Ultracap

Modut Ultracap moze zosta¢ podtaczony, aby zasila¢ sterowniki w razie

zaniku napiecia:

1. Sterownik c.pCOmini: modut zapewnia tymczasowe zasilanie
sterownika i sterownika zaworu (drivera) na czas wystarczajacy na
zamkniecie zaworu elektronicznego (40s z wymuszonym zamknieciem
zaworu, 60s bez wymuszonego zamkniecia zaworu). Wazne: z
zasilaniem Vdc, wymuszone zamkniecie elektronicznego zaworu
rozpreznego nie jest obstugiwane podczas zaniku napiecia.

40VA

24Vac (:KZEV“
== == m?m m
[52] [EEIOEREOLIC ah o

J3 Disp. J4 FBuS J5 CAN
oo ooy

gooonooaonnan

r—w—v‘

Rys.5.v
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2. Sterownik ¢pCO z wbudowanym sterownikiem zaworu: modut Schemat przyktadowego potaczenia (kolory przewodéw odpowiadaja
zapewnia tymczasowe zasilanie sterownika na czas wystarczajacy na standardowym przewodom zaworéw CAREL nr kat. E2VCABS*00):

zamkniecie zaworu. CAREL BV valve A CAREL E*V valve B
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5.6 Podtaczanie zaworu elektronicznego

c.pCOmini: jednobiegunowy zawér elektroniczny
Sterownik wyposazono w sterownik umozliwiajacy podfaczenie
jednobiegunowego elektronicznego zaworu rozpreznego.

Uwaga: do obstugi zaworu, algorytm kontrolny wymaga 2
czujnikéw (czujnik cisnienia i 1 czujnik temperatury);

Przyktad pofaczenia z wykorzystaniem czujnikéw symetrycznych o Uwaga:

(ciénienia) i czujnikéw NTC (temperatury). Ekran przewodu zaworu nalezy podigczy¢ do ztacz widetkowego a
nastepnie do uziemienia;

« Informacje na temat kompatybilnosci zaworéw i czynnikévv
chtodniczych znajduja sie w specyfikacji technicznej (rozdz. 12) i

3 instrukgji sterownika EVD Evolution.

CAREL E2V*, E3V*
Unipolar valve

Sterownik zwbudowanym sterownikiem zaworu umozliwia zastosowanie
modutu Ultracap (dodatkowy nr kat. PCOSO0UC20). Modut wykonany
jest ze specjalnych kondensatoréw zwanych ultrakondensatorami
zamykajacymi zawor elektroniczny w razie awarii zasilania. Modut zasila
jedynie sterownik zaworu.

egl.s
L0000 0]

/A G/GO: 24 V'~ 50...60 Hz / 28..36 V =30 VA/12W E A Wazne: c.pCO z wbudowanym sterownikiem zaworu i modutem

+SVREF
—
GND o
— +Vdc

1z = 3 = PCOSO0UC20 (lub zewnetrznym modutem Ultracap EVD0000UCO
[8 g ‘5 SnZsysgZyx(y=E 5‘ lub baterig EVBAT00400) musi by¢ zasilany napieciem 24 Vac w celu
[~ Al == === | zapewnienia awaryjnego zamykania zaworu w razie awarii zasilania.
NTC Jedli sterownik zasilany jest napieciem pradu statego, zawor nie zostanie
= zamkniety w razie awarii.

Eﬂm- o Uwaga:

Ratiometric pressure - . . .
atiometric pressu » Wbudowany sterownik zaworu replikuje sprzetowo i logicznie

transducer niezalezny sterownik zaworu EVD Evolution w przypadku jednego

Rys.5.x zaworu oraz EVD Evolution TWIN w przypadku dwdch zawordw.

Innymi  stowy, niezaleznie kontroluje jeden lub dwa elektroniczne

zawory rozprezne z dvvublegunovvym silnikiem krokowym. Jedyna

¢.pCO (Medium z wbudowanym sterownikiem zaworu): réznicg w przypadku EVD Evolution jest to, ze nie wystepujg tu wyjscia

dwubiegunowy zaw6r elektroniczny przekaznikowe. Szczegdty dotyczace logiki kontroli zawordw, ustawier

Sterownik z wbudowanym sterownikiem zaworu moze byc¢ i instalacji zawarte sg w instrukcji EVD Evolution (+0300005EN dla
wykorzystywany do kontroli jednego lub dwdch elektronicznych jednego sterownika zaworu, +0300006EN dla dwoch);

» Tak jak EVD Evolution, wbudowany sterownik sterownika c.pCO
dostepny jest w wersji CAREL i wersji uniwersalnej. Modele
uniwersalne stosowane s zaréwno do kontroli elektronicznych
zaworow rozpreznych CAREL jak i zawordéw innych producentow
(patrz specyfikacje techniczne, rozdz. 12), a modele CAREL kontroluja
jedynie zawory CAREL.

zaworow rozpreznych z silnikiem dwubiegunowym.
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Komunikacja szeregowa i programowanie

Komunikacja pomiedzy cpCO Medium a jego wbudowanym
sterownikiem zaworu odbywa sie wewnetrznie poprzez port szeregowy
FBus2. Port FBus2 (J26) jest jednak elektrycznie odizolowany od samej linii
szeregowej sterownika; gwarantuje to niezalezng prace sterownika nawet
w wypadku zewnetrznych awarii linii potaczonej z FBus2. Konfiguracja
sterownika jest mozliwa tylko przy pomocy oprogramowania c.pCO
stworzonego w c.suite; sterownik nie posiada wyswietlaczazewnetrznego.

Srodowisko programistyczne csuite zawiera modut do zarzadzania
sterownikiem EVD Evolution. Zarzadzajac sterownikiem wbudowanym,
modut ten wykorzystywany jest tak jak w przypadku zarzadzania
sterownikiem zewnetrznym podfaczonym do portu FBus2. Konfiguracje
ramki transmisyjnej przeprowadza sie w c.suite. Zewnetrzne sterowniki
EVD Evolution moga by¢ podfaczane do portu szeregowego Fieldbus1
(karta opcjonalna) bez ograniczer adresowych.

Na poziomie oprogramowania csuite, sterownik zaworu musi byc
podtaczony do portu FBus2. Dlatego, inne urzadzenia podtaczone do
portu FBus2 (J26) musza stosowac taki sam protokét komunikacji (CAREL
Standard Main lub Modbus® Main), takg sama predkos$¢ transmisji, bity
stopu i parzystos¢. Adres sterownika wbudowanego to 198 (domysiny
adres EVD Evolution), zatem pozostate urzadzenia podtaczone do J26
musza miec adres inny niz 198.

[

DUUHOEE OO UUUUUDUUDUU0UUD| UUU0UUUU0U00UUT|

ADDR=198 ADDR=198 ADDR=198

N |

UUU&UUUUUUUUUUUUUUUUU

ADDR =198

@ @ buflt-in driver

FieldBus card

I .

L FEE L

B | I PR 2] L FEEE ]

LS e LRt

ADDR =198

AL

Rys.5.z

A Wazne: aby zapewni¢ wydajna wymiane danych pomiedzy
sterownikiem a sterownikiem, podczas tworzenia oprogramowania w C.
suite, jesli do portu FBus2 (zacisk J26) podtgczono jakiekolwiek urzadzenia
stosujac protokdt Modbus®, programisci powinni wzigé pod uwage liczbe
zmiennych przesytanych na catej linii szeregowej.

c.pCO sistema +0300057PL rel. 1.6 - 20.06.2023
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5.7 Wyjscia cyfrowe

Cyfrowe wyjscia przekaznika elektromechanicznego
Sterownikposiadawyjsciacyfrowezprzekaznikamielektromechanicznymi.
Dla utatwienia instalacji, niektére przekazniki zostaty potaczone w grupy.
Niektére z nich wyposazono tez w zestyki przetaczne.

Przekazniki ze stykami przetgcznymi

Model c.pCO
mini - cpCOe | Small | Medium / Extralarge Large
Nr wyjscia 6 8 8,12,13 8,12,13

Typ izolacji opisano w ponizszej tabeli. Patrz réwniez specyfikacje
techniczne w rozdz. 12.

¢.pCOmini - c.pCOe

Typ izolacji

Pomiedzy przekaznikamiz grup 1i2
Pomiedzy przekaznikami grupy 3agrup 1i2

o Uwaga:

+ Pomiedzy grupami 1 a 2 zastosowano podstawowa izolacje, muszg
one zatem by¢ zasilane takim samym napieciem (ogdlnie 24 Vac lub
110/230 Vac);

« pomiedzy przekaznikami z grup 11 2 a grupa 3 zastosowano izolacje
wzmocniong zatem grupa 3 moze obstugiwac rézne napigcia.

[Izolacja podstawowa
\Izolacja wzmocniona

¢.pCO Small...Extralarge

Typ izolacji

Pomiedzy przekaznikami tej samej grup

Pomiedzy grupami przekaznikdw

Miedzy przekaznikami a innymi elementami sterow-
nika

o Uwaga:

« W ramach jednej grupy przekazniki posiadajg jedynie izolacje
funkcjonalng i musza by¢ zasilane tym samym napieciem (ogdlnie 24
Vac lub 110/230 Vac).

+ Pomiedzy grupami zastosowano izolacje wzmocniona, wiec rézne
grupy mogga obstugiwac rézne napiecia.

Izolacja funkcyjna
Izolacja wzmocniona

Izolacja wzmocniona

Schemat przyktadowego potaczenia (model LARGE):

110/230-24Vac

N ‘ )0

3
jﬁﬁr“ﬁ‘ﬁ\TT

110/230-24Vac

A Wazne: natezenie na zaciskach wspélnych nie moze przekraczac¢
pojemnosci (natezenia znamionowego) kazdego zacisku oddzielnie (8 A).
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Zdalne podiaczanie wyjs¢ cyfrowych
Ponizsza tabela przedstawia rozmiary przewodéw w zaleznosci od
natezenia.

Przekroj (mm2)/AWG Natezenie (A)
0,5/20 2
1,5/15 6
2,5/14 8

o Uwaga:jezelirézne wyjscia przekaznikowe musza by¢ obstugiwane
kolejno w matych ostepach czasu (np. rozrusznik silnika gwiazda-tréjkat)
rzedu setnych ms, nalezy stosowac przekazniki nalezace do tej samej
grupy, zgodnie z ponizsza tabela.

c.pCOmini - c.pCOe
grupy przekaznikéw dla kolejnych polecen (~ 100 ms)
1 2 3
Przekaznik |1,2 345 6

c.pCO Small..Extralarge
grupy przekaznikow dla kolejnych polecen (~ 100 ms)

1 > |3 grcsco cpCo 5
9 ExtralLarge
22,23, 24
» 5,6, 19,1011, |14,15,16, [14,15,16,17, |~ <> <%
Przekaznik |1,2,3.4 \J'g" 115 13 17,18 18,19, 20,21 5;3227'

AWaine: stosowanie przekaznikdw z réznych grup moze
powodowac opdznienia przefaczania.

5.9 Cyfrowe wyjscia przekaznika
potprzewodnikowego (SSR)

Sterowniki cpCO s3 takze dostepne w wersjach z przekaZznikami
potprzewodnikowymi (SSR) dla celéw kontroli urzadzer wymagajacych
duzej liczby cykli przetgczen, ktore nie moga byc¢ obstugiwane przez
przekazniki elektromechaniczne. Te wyjscia przeznaczone sg dla obcigzen
rezystancyjnych 224 Vac SELV lub do 36Vdc SELV z maksymalnym
natezeniem do 1 A lub 230 Vac z maksymalnym natezeniem pradu do
17 mA.

Przyktad 1: schemat potaczenia dla obcigzenia rezystancyjnego.

24 Vac/Vdc

|

- N ™M < v WO ~ [=o} ©
O 00~ 3000« ~NON~N O U
zZzz0U0UUzZzzzZzU UzZUJ Z 0 Z
QO QR 100 QR VoD 2
.l\_l\_l\_l\_l-\_l\.l\.l\.l\.l-\_l\_l\_l

Rys. 5.ac

Przyktad 2: schemat pofaczenia dla obcigzen rezystancyjnych lub
indukcyjnych, z maksymalnym natezeniem < 1 A.

g Z| SSRESTERNO/ |
5_‘ ’_g EXTERNAL SSR

Rys. 5.ad

dedykowane Zrédto zasilania lub zasilanie to samo co dla sterownika: nie
wspolne z zasilaniem dla innych obcigzen zewnetrznych (np. stycznikdw,
cewek).

A Wazne: w zastosowaniach z wyjsciami SSR:

» Sterownik powinien zasila¢ obcigzenia rezystancyjne wyfgcznie
pradem o natezeniu nizszym niz maksymalne;

« dla zasilania obcigzen indukcyjnych nalezy stosowa¢ dodatkowy
zewnetrzny przekaznik SSR;

- dlazasilania obcigzen rezystancyjnych lub zewnetrznych przekaznikéw
SSR pradem zmiennym, nalezy uzywac tego samego zrodta zasilania
jak dla sterownika (podtaczonego do zaciskow G/GO0), ktére powinno
by¢ dedykowane dla tego celu a nie wspdlne dla innych urzadzen w
panelu elektrycznym (styczniki, cewki itp.).

o Uwaga: obcigzenie SSR zasilane jest napieciem 24 Vac, 28 do 36
Vdc SELV lub 230 Vac; dlatego wszystkie inne zaciski w grupie musza by¢
zasilane takim samy napieciem z powodu braku wzmocnionej izolacji dla

grupy.

c.pCO sistema +0300057PL rel. 1.6 - 20.06.2023
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5.8 0Ogolny schemat potaczen c.pCOmini

MINI

CTTTTTTTTT T ‘:

digital output 6 ——1 I ' !

digital output 5 ——F— ]:r I

. T L

digital output 4¢—1— =
digital output 3¢+—1 }
digital output 2+——1—
digital output 11—

digital input 1
" digitalinput2
analog output 1 (0..10Vdo) )
analog output 2 (0..10Vdo) )
J —J9—
I
—l&mu—n probe 7-8
’*H?‘ 3 125 - D‘ ]
O Ll m Z & 10 VW ZN™~N 0o = Z
O O > o DO D2V DO D DU D DD D0
25 AT ‘ | = ——— probe 10 voltage-free/digital input
L — . -l— "~ probe 9 voltage-free/digital input

+— L~ probe6voltage-free/digital input

—mf) probe 5 Carel NTC
o I D probe 4 Carel NTC

L c?(n probe 3 (0/1Vdc or 4/20 mA))
M

4 [ probe2 (420mA)
4@% probe 1(0/5V)

lll—---
|

230/24 Vac

Rys. 5.ae

c.pCO sistema +0300057PL rel. 1.6 - 20.06.2023 38



CAREL

5.9 0gdlny schemat potaczen c.pCO
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6.1 Wilaczanie

Po wigczeniu sterownika przeprowadzany jest test dodatkowego
wyswietlacza, poprzez wigczanie kolejnych segmentow.

6.2 Terminale indywidualne i wspdlne

Wszystkie sterowniki cpCO moga by¢ ze sobg pofaczone w lokalnej
sieci (pLAN, patrz Rys. 6a) w celu wspétdzielenia jednego lub wiekszej
liczby terminali. Terminale wspdlne moga przedstawia¢ zmienne
(temperatura, wilgotno$¢, cisnienie, wejscie/wyjscie, alarmy) tylko
z jednego sterownika na raz. Terminal nie musi by¢ podfaczony do
sterownika podczas normalnej pracy, a moze tylko wykorzystany w celu
poczatkowego zaprogramowania gtéwnych parametréw. Jedli jeden lub
wiecej sterownikow jest wytaczonych lub nie dziata, oprogramowanie
nadal dziata poprawnie w kazdym sterowniku. Ogélnie, oprogramowanie
moze monitorowac sieci i reagowac w celu zapewnienia ciggtosci funkgji
sterowniczych. Ponizszy rysunek przedstawia przyktadowe pofaczenia w
sieci pLAN.

pPGNE/pGNT1

pLAN (RS485)

il

P

T

c.pCO: ADDR=1 ¢.pCO: ADDR=2
Rys. 6.a

Wszystkie terminale i sterowniki w sieci musza komunikowac sie z taka
samga predkoscia. Predkos¢ dopasowywana jest automatycznie. Potaczy¢
mozna maksymalnie 32 jednostki, tacznie ze:

+ sterownikami c.pCO, na ktérych dziata oprogramowanie kontrolne;

+ terminalami.

Kazde urzadzenie w sieci pLAN posiada unikalny adres, tj. liczbe od 1 do
32. Liczba 32 moze by¢ przypisana jedynie do terminala. Programy dla
réznych zastosowan (np. chillery, klimatyzacja, zespoty sprezarek itp.) nie
moga by¢ automatycznie zintegrowane w sieci lokalnej — musze zostac
skonfigurowane zgodnie z architekturg systemu przy pomocy narzedzia
programowania CAREL.

Kazdy sterownik podfaczony do sieci moze jednoczesnie zarzadzac

maksymalnie 3 terminalami w sieci pLAN (terminale z czesciowym

interfejsem graficznym, takie jak PGN lub ekrany dotykowe, takie jak

pGDT / pGDx). Wartosci wyswietlane sa na terminalach jednoczesnie,

a nie niezaleznie, tak jakby klawiatury i wyswietlacze byty potaczone

rownolegle. Dlatego, sterownik nie moze zarzadza¢ réznymi rodzajami

terminali jednoczesnie.

Kazdy terminal zwigzany z danym sterownikiem definiowany jest jako:

« indywidualny ("Pr") jesli wyswietla tylko wyjscia tego sterownika;

= wspdlny ("Sh") jesli automatycznie lub przy pomocy klawiatury moze
byc¢ przefaczany pomiedzy sterownikami.

Kazdy sterownik cpCO stale aktualizuje wyswietlacze terminali

indywidualnych, a terminale wspdlne (jesli wystepuja) aktualizowane sg
tylko przez sterownik zarzadzajacy nimi w danym momencie.

c.pCO sistema +0300057PL rel. 1.6 - 20.06.2023
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6. URUCHAMIANIE

Ponizszy rysunek przedstawia logike potaczen:

PGNE Private PGNE Private

[ 1\ - -

AR -
Rys. 6.b

W tym przyktadzie, terminal wspolny zwigzany jest z 4 sterownikami, ale
aktualnie tylko sterownik 1 moze wyswietla¢ dane i odbiera¢ komendy z
klawiatury. Przetaczanie pomiedzy sterownikami nastepuje poprzez:

1. polecenie z menu systemu;

2. kolejno (1->2->3->4->1..) przyciskanie przycisku zdefiniowanego
przez oprogramowanie; jednak moze tez nastepowac automatycznie
na polecenie programu. Na przyktad, sterownik c.pCO moze zazadac
kontroli nad terminalem wspdlnym by wyswietli¢ alarmy lub, vice-
versa, oddac kontrole kolejnej jednostce c.pCO po ustalonym czasie
(rotacja cykliczna).

Dane na temat liczby i typu terminali okresla sie podczas wstepnej
konfiguracji i zapisuje w pamieci statej kazdego sterownika c.pCO.
Szczegodty procedury konfiguracji opisano nizej. Informacje na temat
przewoddw, ktérych nalezy uzy¢ dla potaczen elektrycznych podano w
rozdziale "Instalacja".

6.3 Ustawianie adresu pLAN sterownika

Adres pLAN sterownika jest fabrycznie ustawiony na 1. Adres sterownika

mozna ustawi¢ na dwa sposoby:

1. uzywajac przycisku A (jak ponizej) potozonego obok 7
segmentowego wyswietlacza. Dostep do niego mozna uzyskac przy
pomocy srubokreta (dia.<3 mm);

2. zpoziomu menu systemu (patrz Rozdziat 7).

Wyswietlanie adresu pLAN
Adres pLAN wyswietlany jest stale na wyswietlaczu adresu pLAN.
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Ustawianie adresu pLAN

Procedura 1 - przycisk

+ przytrzymanie przycisku A przez 5 sekund: adres pLAN zostanie
podswietlony;

« nacisniecie kilka razy: liczba adresu sie zwieksza;

+ puszczenie przycisku: po kliku sekundach jasnos$¢ zmniejsza sie, adres
pLAN zostaje zapisany w pamieci.

FieldBus card BMS card

paananam .
AL 152

Procedura 2 - menu systemu
1. nacisna¢ jednoczesnie Alarm i Enter przez 3 s i wejs¢ do menu
systemu, wybrac ustawienia;

2.

TCRAIF SETTIMGS

3. zmieni¢ adres pLAN sterownika i potwierdzi¢ wybierajac "aktualizuj
konfiguracje"

pLAN pCO Addr: 7

Termi Mo

Update configiyes

6.4 Ustawianie adresu terminalai
podiaczanie sterownika do terminala

Po ustawieniu adresu pLAN sterownika (patrz wyzej), w celu ustanowienia
pofaczenia miedzy sterownikiem a terminalem nalezy ustawic¢
adres terminala. Jedli sterownik podtaczony jest do zewnetrznego
terminala z adresem 32 (domyslnie), potaczenie zostaje nawigzane
(jesli wystepuje terminal wbudowany, terminal zewnetrzny przyjmuje
takie same ustawienia wizualizacji). Aby skonfigurowa¢ kilka terminali,
indywidualnych i/lub wspdlnych, nalezy przypisa¢ im rézne adresy i
odpowiednio skonfigurowac sterownik.
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Aby skonfigurowac kilka terminali, indywidualnych i/lub wspotdzielonych,
konieczne jest przypisanie réznych adreséw do terminali i odpowiednie
skonfigurowanie sterowania:

1. By ustawi¢ adres terminala, nalezy przytrzymac przyciski GORA/
DOL i Enter jednocze$nie przez 3 s. Wyswietlony zostanie ekran jak
na Rys 6.e. Nalezy zmieni¢ adres terminala (w zakresie od 1 do 32) i
potwierdzi¢ wciskajgc Enter.

2. Wyswietlona zostanie lista podigczonych terminali. Ustawi¢
terminale jako indywidualne (Priv) lub wspotdzielone (Shared)
zgodnie z zastosowaniem i potwierdzi¢, aby zamkna¢ menu. Po kilku
sekundach potaczenie zostanie nawigzane.

3. Aby doda¢ kolejny terminal, powtdrzy¢ powyzsze kroki.

6.5 Wspotdzielenie terminali w sieci pLAN

Po podfaczeniu do sieci (pLAN) sterowniki c.pCO mogg wspotdzielic
terminal pGN. Moze by¢ wymagany wspdlny terminal, na przyktad w celu
aktualizacji systemu operacyjnego i/lub oprogramowania. Podtgczy¢
sterowniki i terminale do sieci (Rys. 6g). Ustawic¢ adres pLAN kazdego
sterownika przy pomocy odpowiedniego przycisku (6.3) i podobnie,
adres kazdego terminala. Ponizszy rysunek przedstawia 3 sterowniki
c.pCO w sieci pLAN z 3 wyswietlaczami pGN, kazdy z wtasnym adresem.

Term 1 Term 2 Term 3
Addr: 21 Addr: 22 Addr: 23
b

Addr: 2

Rys. 6.e

1. Aby ustawi¢ adres kazdego terminala (Term1, Term2, Term3), patrz
64.

2. Wprowadzi¢ adresy trzech terminali i ustawi¢ jako "wspolne" Ta
czynnos¢ powinna by¢ powtdrzona dla kazdego z trzech terminali
(patrz 6.4).

Fdr

Fr i Sl
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Polecenia Przejmij/ Zwolnij

Nastepujace polecenia stosowane s3 przez sterownik, aby przeja¢ /

zwolni¢ terminal. Procedura:

1. Przytrzymac jednoczesnie Alarm i ENTER, aby wejs¢ do menu
systemu. Wybra¢ "Ustawienia".

THFORMAT IO
> BETTIHGE
APPLICATION
UFGERADE
LOGEER
DIAGHMOSTICS

2. Wybrac¢ ustawienia pLAN.

PASSWORD

LR SETTIMGS

¥ PLAM SETTIMGS
CLOCE SETTIHGS
TORF<IF SETTIMGE

3. Wysdwietli sie ponizszy ekran, gdzie mozna aktywowac komendy
przejmij/zwolnij.

phan pO0 Adde: 1

Felease Term: Ho

Foouires Termd Ho

Update configl MHosYes

Legenda

adres pLan pCO. Adres sterownika c.pCO aktualnie pofaczonego z terminalem

Zwolnij terminal Polecenie zwolnij

Przejmij terminal Polecenie przejmij

PotwierdZ zmian:

Zapisz konfiguracje

Wirtualizacja polecen

Jezeli terminal pGN jest podtaczony do sterownika c.pCO, terminal
pGN wyswietla odpowiedni interfejs uzytkownika. Polecenie wysytane
jest z terminala, jednak to sterownik wykonuje czynnos¢ przejecia lub
zwolnienia terminala.

Przyktad 1

A: polecenie zwolnij terminal 22 odfacza c¢pCO 3 od terminala 21 i
przypisuje c.pCO 1;

B: plecenie zwolnij terminal 22 odfacza c.pCO 3 od terminala 22 i
przypisuje c.pCO 1.

A B
@?itj(E!®mﬂ*®fﬁﬂeiﬂ®mﬁ¥®fﬁﬂ Ele

ofm = {Tlle oftm i {Te

@Eﬂ]@ ofiem— LTe @E.-ﬂl@

€pco pGN €pco. pGN €pco

Przyktad 2

A: polecenie zwolnij terminal 21 odfgcza c.pCO 3 od terminala 21 i
przypisuje c.pCO 1;

B: polecenie zwolnij terminal 21 odfgcza cpCO 1 od terminala 22 i
przypisuje c.pCO 2.

A B

<pCo

PGN €pCO pGN

:

€pCO PGN

°o 9
i
y B ol
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Przyktad 3

A: polecenie przejmij terminal 22 przejmuje c.pCO 1 na terminalu 21 i
przypisuje c.pCO 1;

B: polecenie przejmij terminal 22 nie powoduje niczego, poniewaz
c.pCO 1juz przejat wszystkie terminale.

A B
oficm—] W e o Téﬁ o T@D
o] L@ ofm— e ofm— e

6.6 Wczytywanie/aktualizacja
oprogramowania

Istniejg nastepujace metody wczytywania/aktualizacji oprogramowania

linii sterownikéw c.pCO:

+ Aktualizacja z komputera z pomocg cfactory (przez USB lub sie¢
Ethernet)

+ Aktualizacja z pamieci flash USB

« Aktualizacja poprzez FTP (patrz punkt Polecenia FTP)

» Aktualizacja przez platforme tERA cloud

Oprogramowanie c.factory jest czescig pakietu "c.suite’, ale moze tez by¢
instalowane niezaleznie, po $ciggnieciu ze strony http://ksa.carel.com z
sekcji "Software & Support"->"c.suite".

A Przestroga:

« Zaleca sie aktualizowanie komputeréw osobistych (PC) najnowszg
dostepna poprawka bezpieczerstwa;

+ Zaleca sie zainstalowanie na uzywanych komputerach aktualnego
oprogramowania antywirusowego/anty-malware;

+ Podczas odczytu lub konfigurowania urzadzenia za posrednictwem
komputera, zaleca sie, aby nie korzystac z nieznanych lub niezaufanych
plikdw.

Zaleca sie bezpieczne sformatowanie pamieci USB i podjecie

odpowiednich srodkow bezpieczenstwa komputera (patrz powyzej)
przed zatadowaniem jakiegokolwiek oprogramowania do aktualizacji.

Aktualizacja z komputera za pomoca c.factory

Dla wszystkich sterownikéw c.pCO, oprogramowanie moze zostac
wczytane za pomoca aplikacji c.factory, poprzez bezposrednie potaczenie
sterownika przez USB lub sie¢ Ethernet. Zeby wczyta¢ oprogramowanie,
nalezy:

a) Aktualizacja z komputera z pomoca c.factory przez siec¢ Ethernet
Skonfigurowac komputer i sterownik tak by nalezaty do jednej sieci LAN
(patrz 9.2).

1. Otworzy¢ cfactory i wybrac¢ plik oprogramowania skompilowany
w narzedziu c.strategy (rozszerzenie .otr). Wyswietlona zostanie list
konfiguracji zdefiniowana w c.design. Wybra¢ konfiguracje, ktéra ma
by¢ wczytana do sterownika i nacisng¢ "dalej".

"' Carel c.factory

Select configuration:
User configurations:

NewConfiguration_1

Description
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2. Wybrac pliki do wczytania do sterownika i typ "Potgczenie Ethernet”.
Wybierajac "Wykryj" mozna wyswietli¢ wszystkie sterowniki c.pCO
dostepne w sieci LAN. Wybra¢ adres MAC sterownika c.pCO, ktéry ma
zostac zaktualizowany i klikng¢ "wczytaj":

" Carel c.factory

1) Select which files to upload to device.

2) Select connection type.

(0]

L3
[ ]

Rys. 6.9

o Uwaga: jesli sterownik c.pCO zawiera oprogramowanie chronione
hastem lub cyfrowym podpisem innym niz dla nowego programu,
wyswietlone zostanie okno z proshg o wpisanie hasta. Jesli podane
zostanie poprawne hasto, nowe oprogramowanie zostanie wczytane.

3. Pod koniec procedury aktualizacji, sterownik c.pCO automatycznie
zresetuje sie uruchamiajac nowe oprogramowanie (lub
konfiguracje)

b) Aktualizacja przez USB:
Podtaczy¢ komputer do sterownika c.pCO za pomocg przewodu USB.

USB connector
from computer

Rys. 6.h

1. Otworzy¢ cfactory i wybrac¢ plik oprogramowania skompilowany w
c.suite (“otr"). Wyswietlona zostanie lista konfiguracji zdefiniowana w
cdesign. Wybrac¢ konfiguracje, ktéra ma by¢ wczytana do sterownika
i nacisna¢ "dalej"

" Carel c.factory

Select configuration:
User configurations:

NewConfiguration_1

Description

Rys. 6.i
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2. Wybra¢ pliki do wczytania do sterownika i typ "Potaczenia USB "
Wybrac port szeregowy do ktérego podtaczony jest sterownik c.pCO
poprzez przewdd USB i kliknac "wezytaj":

Carel c.factory

1) Select which files to upload to device.

SOEQEEQQ

2) Select connection type.

Rys. 6,

o Uwaga: jesli sterownik c.pCO zawiera oprogramowanie chronione
hastem lub cyfrowym podpisem innym niz dla nowego programu,
wyswietlone zostanie okno z prosba o wpisanie poprzedniego hasta. Jesli
podane zostanie poprawne hasto, nowe oprogramowanie zostanie
wczytane.

3. Pod koniec procedury aktualizacji, sterownik ¢.pCO automatycznie
zresetuje sie uruchamiajac nowe oprogramowanie (lub konfiguracje).

A Wazne: przed aktualizacjg sterownika c.pCO przez USB, nalezy
sprawdzi¢ w menu systemu, czy aktywowany jest port Device USB
(Ustawienia-- > Ustawienia USB -- > Potgczenie z CDC, patrz Rozdziat 7).

Aktualizacja z pamieci flash USB

Wszystkie modele z gamy c.pCO wyposazone sg port USB host ktéry
moze by¢ potaczony z pamiecia zewnetrzng USB (zwykle pendrive USB
lub przeno$ny twardy dysk), z ktérej mozna wczyta¢ oprogramowanie do
programowalnego sterownika c.pCO.

By zaktualizowac sterownik, plik oprogramowania z rozszerzeniem .ap1
musi zosta¢ utworzony w c.factory i przegrany na pamiec¢ USB:

1. Otworzy¢ cfactory i wybra¢ plik oprogramowania skompilowany w
c.suite (“otr"). Wyswietlona zostanie lista konfiguracji zdefiniowana w
cdesign. Wybrac konfiguracje, ktéra ma by¢ wczytana do sterownika
i nacisna¢ "dalej"

“Carel c.factory

Select configuration:
User configurations:

NewConfiguration_1

Description

Rys. 6.k
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2. Wybra¢ pliki do wczytania do sterownika i klikng¢ "Eksportuj Ap1". W
pakiecie oprogramowanie mozna tez uwzglednic:
+ System Operacyjny, wybierajgc konkretng sciezke;
« Strony internetowe dla funkcjon. c.pCO web server (patrz rozdz. 10).

1) Select which files to upload to device.

OEQdEEQQ

2) Select connection type.

Rys. 6.1

3. Klikng¢ "Eksportuj" i zapisa¢ plik na pamieci flash, w folderze
"UPGRADE".

4. Wsung¢ urzadzenie pamieci do portu USB Host i wejs¢ do menu
system (patrz Rozdz. 7). Na ekranie, wybra¢ UPGRADE oraz
oprogramowanie do wczytania i potwierdzi¢ wciskajac Enter.

\. 62000 k%000

Rys. 6.m

THFORMAT IO

» SETTINGS
AFFLICATION
UFPGRADE
LOGGER
DIAGHOSTICS

INFORMATION
SETTIMGES
AFFLICATION

* UPGERADE
LOGEER
OIAGHMOSTICES

A Wazne:

+ Przed dokonaniem aktualizacji sterownika c.pCO przez ztacze USB,
nalezy sprawdzi¢ menu systemu za posrednictwem portu USB Host
jest wigczona (Ustawienia Sciezka -> Ustawienia USB -> Pen Drive,
patrz rozdz. 7).

« Uzywac tylko klucze pamieci formatowania FAT.

«+ Nie uzywac obu portow USB sterownika jednoczesnie.

« Nie nalezy uzywac pamieci USB o poborze pradu wyzszym niz 50 mA.

c.pCO sistema +0300057PL rel. 1.6 - 20.06.2023
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Aktualizacja przez transfer danych przez FTP

Sterowniki c.pCO wyposazone w port Ethernet majg dostep do serwera
FTP zapewniajagcego dostep do publicznej partycji systemu plikdw.
Pliki i foldery na tej partycji moga by¢ przegladane, modyfikowane,
tworzone i usuwane. FTP moze tez by¢ uzywane do transferu pliku
apl, na przyktad by zaktualizowa¢ obraz systemu operacyjnego lub
oprogramowania. Wykonuje sie to wykorzystujac klienta FTP, na przyktad
FileZilla. Aby zabezpieczy¢ zawartos¢ publicznego system plikow przed
nieautoryzowanym dostepem, stworzy¢ mozna réznych uzytkownikow
i przydzieli¢ im rézne uprawnienia, dedykowane dla kazdej ustugi i
dostosowane do poszczegdlnych katalogéw (patrz rozdz. 9).

Aby przeprowadzi¢ aktualizacje przez FTP:

1. Otworzy¢ klienta FTP (np. FileZilla). Podac adres IP sterownika c.pCO
i dane dostepowe (domyslny uzytkownik "anonymous', brak hasta).

2. Przeciggna¢ plik z aktualizacja z katalogu na komputerze do katalogu
"UPGRADE" w sterowniku c.pCO.

R 10.0.5.149 - FileZilla

Fie Modfica Vi Trasferimentn  Server segnalbri At

N EEEEIEETIEREY)

| Hosts [10.05.14 éwome weznte: |

Sto local: | 4_04_06|0PLOAD_OK) v | sito remoto [ fupaRaDE
=N
. @ autcRun
() HITP

{9 UPGRADE +

| portar [ | [Connessionere

| password: |

Home file: Dim... | Tioo fie Ukimamodfica | Permessi Propr
© index.bum 2778 ChromeH...
& htaccess 13 Fie
[=|upioad_ok.ap1 File 4P1

Z2{04/2014 L1er, rT

raot rog
22{04/2014 10... raot ron

o

el
|

Home Fle /
(=9
[Blupload_ok.ap1

0 Uwaga: Nalezy zastosowac nastepujace ustawienia w Filezilla:
+ Edycja->Ustawienia->Pofaczenie-> timeout w sekundach = 0
+ Edycja -> Ustawienia-> Transfer ->maks. liczba jednocz. transferow = 1

3. Wejs¢ do menu sterowania c.pCO i wybra¢ "AKTUALIZACJA" (patrz
rozdz. 7).

Rys. 6.n

THFORMAT IOH

> BETTIMGES
APPLICATION
UFGRADE
LOGGER
DIAGHOSTICE

THFORMAT IOH
SETTIMGES
APFPLICATION

» LIPGRADE
LOGGEER
DIARGHOSTICS

o Uwaga: po przegraniu pliku aktualizacji do folderu "UPGRADE"
przez FTP, proces aktualizacji moze tez by¢ rozpoczety za pomoca
terminala wirtualnego (patrz 10.3).

Aktualizacja poprzez platforme tERA cloud. Patrz 10.6.

6.7 Uklad rozszerzen c.pCOe: instalacja i

konfiguracja

cpCOe to modut rozszerzen wejs¢/wyjs¢ kompatybilny z platformami

c.pCO i pCO sistema. Modut zawiera:

+ 10 uniwersalnych wejs¢/wyjs¢ konfigurowalnych w programie dla
potaczen aktywnych i pasywnych czujnikow, wejs¢ cyfrowych wyjs¢
analogowych i PWM.

6 cyfrowych wyjs¢ przekaznikowych, podzielonych na 3 grupy (patrz 5.7)

« Zaciski zasilania dla czujnikéw proporcjonalnych i aktywnych




CAREL

« Wbudowany interfejs szeregowy BMS

+ Mikropr. DIP dla konfiguracji protokotu komunikadji i adresu szeregowego

« Wbudowany sterownik do zarzadzania jednobiegunowym zaworem
rozpreznym CAREL (tylko wersja Enhanced)

Wyjscie zaworu Jednoblegunowego (tylko wersja Enhanced)
Liczba zaworéw

Maksymalna moc 8V\/

Typ sterowania jednobiegunow

Ztgcze zaworu 6-pin, stata sekwencja

Zasilanie 13Vdc +5%

Maksymalny prad 0,35 A dla kazdego uzwojenia

Min. rezystancja uzwojenia |40 Q)

Maksymalna dtugo$¢ kabla [Srodowisko mieszkalne/przemystowe = 2 m bez
potaczeniowego przewodu ekranowanego. 6 m bez ekranowania, z
pofaczeniem na obu koricach do uziemienia (E2V-
CABS3UQ, E2VCABS6UO)

Srodowisko domowe = 2 m bez przew. ekranowanego

Tabela. 6.a
Basic Enhanced
LT[R LT R
L Address —ext Laaud Jprot J6 BMS L address It Lpaudprot 16 BMS
””””” §283
In— JIOJI—S 11Q LJIZJ
@D C.NCoE
e}
built-in driver
oo 19.2K
R He
TEES QIR SR nne 2K Thee
ooo o ooons =
Address Ext. Baud Prot Address Bxt. Baud  Prot
19 7 ® —Jo—
™ 5 Eo03
N—= J 1 2) ) P
[, s8l[s538s552-3322] [ 52[-ss8:25553228]
s |
Rys. 6.0
oo19.2K
OEE0O6 EENEQO 14 . om9.6K
Ommm; mmmm |5 ®withoffset mo384K mCAREL
/ mooos , [Onooffset --576K |:|ModbusI
T
oNMEEN I II I
oFF 1000 |
Address Ext. Baud Prot
Rys. 6.p

o Uwaga: zielona dioda LED informuje o statusie tgcznosci portu
BMD. Jesli na porcie dziata komunikacja, zielona dioda miga, jesli nie ma
potaczenia (stan offline) dioda $wieci sie jednostajnie.

A Wazne: Zasilanie urzadzenia moze by¢ jedynie podtaczone pomiedzy
zaciskami G i GO. Zacisk Vbat uzywany jest jedynie dla podtaczania modutu
Ultracap jako awaryjnego Zrédfa zasilania w razie zaniku pradu.

Mikroprzetaczniki DIP moga by¢ wykorzystane do ustawienia adresu
szeregowego uktadu rozszerzajacego (od 1 do 15), protokotu (Modbus
lub Carel) i predkosci transmisji. Poprzez potaczenie szeregowe mozliwa
jest modyfikacja elektrycznej konfiguracji potaczenia i przypisanie adresu
szeregowego od 16 do 247 (207 dla protokotu Carel).

Ustawianie predkosci transmisji i protokotu komunikacji
Domyslna  konfiguracja uktadu to 192 Kbps i protokét Modbus.
Mikroprzetaczniki DIP "Baud" i "Prot" (patrz rys. 6u) uzywane s3 do
ustawienia predkosci transmisji i protokotu komunikacji - ukfadu.
Urzadzenie nalezy wytgczy¢ przed zmiang ustawien przetacznikow DIP.

A Wazne: jesli ustawienia predkosci transmisji i protokotu zostana
zmienione na przetacznikach DIP gdy urzadzenie jest wigczone, nalezy
uruchomic je ponownie by aktywowac nowe ustawienia.

Ustawienia adresu i trybu komunikacji szeregowej

Zeby przypisa¢ uktadowi adres szeregowy od 1 do 15, wystarczy ustawi¢
przefaczniki DIP jak na rys. 6u. Przetgcznik "Ext" musi by¢ w pozycji
"OFF" (bez offsetu). Urzadzenie nalezy wytaczy¢ przed zmiang ustawien
przetacznikéw DIP.
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A Wazne: jesli zmiany ustawient przetacznikow DIP wykonane
zostang gdy urzadzenie jest wigczone, nalezy uruchomic je ponownie by
aktywowac nowe ustawienia.

Zeby przypisa¢ ukfadowi adres od 16 do 247 i dostosowac ustawienia
facznosci, offset musi zostac¢ przestany do uktadu rozszerzenia poprzez
komunikacje szeregowa, ktéry zostanie pézniej dodany do konfiguradgji
DIP adresu, a zmienne odpowiadajace parametrom transmisji szeregowej
musza by¢ ustawione tak jak opisano ponizej:

Przyktad (ustawienie adresu N=87, komunikacja szeregowa 8,

parzystos$¢ EVEN, 1):

1. Mikroprzefaczniki DIP grupy "Adresu” i przefacznik "Ext" przefaczy¢ na OFF.

2. Zrestartowac urzadzenie. Uklad cpCOe przejdzie w tryb "Ustawieni".
Uwaga: uruchomienie tego trybu resetuje zaréwno offset adresu jak i
ustawienia tacznosci. W tym trybie, adres szeregowy uktadu to 207, a
konfiguracja szeregowa: 8 bitdw, brak parzystosci i 2 bity stopu. Miga
z6tta dioda.

3. Aby ustawi¢ parametry facznosci, zmienna "Konfiguracja transmisji
szeregowej" musi by¢ ustawiona poprzez komunikacje szeregowga
(patrz tabela 6a i 6b). W tym przyktadzie zmienna ta jest ustawiona na
5 (konfiguracja 8, parzystos¢ EVEN, 1)

4. By ustawic adres szeregowy, zmienna offsetu "Rozszerzenie Adresu” musi
by¢ ustawiona poprzez komunikacje szeregowa (offset musi by¢ wiekszy
niz 14, patrz tabela 6a). W tym przyktadzie, ustawiono wartosc 86.

5. Przestawi¢ przefgcznik "Ext" na ON. Ustawi¢ przetgczniki "Adresu” na
warto$¢ wieksza niz 0. W tym przykfadzie, wartos¢ wynosi 1.

6. Zrestartowac urzadzenie. Po uruchomieniu, uklfad rozszerzer bedzie
skonfigurowany z adresem szeregowym obliczonym jako suma wartosci
ustawionej dla "Rozszerzenia adresu" i wartosci ustawionej dla zmiennej
"Adres" (w naszym przykfadzie 86+1 = 87). Po restarcie, komunikacja
szeregowa karty rozszerzen bedzie ustawiona jako 8, parzystos¢ EVEN, 1.

Zmienna Adres | War- | Warto$¢ Adres Wartos¢ | Wartos¢
Carel | tos¢ maks. Modbus min. maks.
(liczba)| min. Carel  |(Rejestr odczytu| Modbus | Modbus
Carel i zapisu)
Rozszerzenie |, | 45 192 14 15 232
Adresu
Konfiguracja 17 0 s 17 0 5
szeregowa
Tabela. 6.a

A Wazne:

« Uzywajac protokotu Carel, maksymalny offset wynosi 192.
-+ Nastepujace konfiguracje nie s3 dozwolone:

- Przefgcznik "Ext" nie moze by¢ w pozycji ON z offsetem réwnym 0
("Rozszerzenie Adresu" = 0). W takim przypadku, uktad zasygnalizuje
btad ustawien, z jednostajnie zapalong zéttg diodg LED. Dioda
zielona pozostaje wigczona, wskazujac ze ukfad jest offline.

- Przefacznik "Ext" nie moze by¢ w pozycji ON dla offsetu réznego od
0 "adresu" ustawionego na 0 (wszystkie OFF).

- Mikroprzetacznik "Ext" nie moze by¢ wigczony z offsetem innym
niz 0, a mikroprzetaczniki "Address" ustawione na O (wszystkie
wytgczone). W takim przypadku, uktad zasygnalizuje btad ustawien,
7 jednostajnie swiecacg sie zotta diodg LED. Dioda zielona pozostaje
wigczona, wskazujac ze ukfad jest offline.

Konfiguracja szeregowa

Wartos¢ Konfiguracja
0 8, brak, 2
1 8, brak, 1
2 8, parzystos¢ ODD, 2
3 8, parzystos¢ ODD, 1
4 8, parzystos¢ EVEN, 2
5 8, parzystos¢ EVEN, 1

Tabela. 6.b

Aby unikna¢manipulacjisystemem USB Autorun,zalecasie zabezpieczenie
sterownika hastem. Ukfad ten pozwala unika¢ potencjalnego tworzenia
akcji, ktére moga by¢ wykonywane przez niepozadanego operatora.
Dodatkowo, funkcje USB mozna dezaktywowac¢ w zaleznosci od
wymagan.
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7.1 Drzewo Menu

Przytrzymaj jednoczesnie Alarm i Enter przez 3 sekundy by wyswietli¢

drzewo menu:

IMFORMATION
> SETTIHGS

AFFLICATION

UFGERADE

LOGGER

DIAGHOE

TICS

CAREL

7. MENU SYSTEMU

Rys.7.a
ETOF
INFORMATION FCOIHFO SETTINGS FRSSWORD APFLICATION AFFLICATION | UPGRADE | | LOGGEER EXPORT LOGS DIAGHOSTICS SYSTEM LOG
- START
#T i [ i = 5 UPTIME
1.0 IHFO B SETTIHES A — RESTART LOGS
K FLAH RESTART
P —
MEMORY IHFO SETTINGS R o FLUSH LOGS
- CLOCE
PLAM IMFO SETTINGS WIPE RETAIM WIFE LOGS
FYLESYSTEM RUHTIME .
INFO SETTINGS WIFE HURAM
MET
Sk 0 1 FIHFIG]
TASK IWFO SETTINGS UT MAMAGEMEMT
ARFLICATION TCPTPwd BUILT IM
IHFD SETTINGS SETTINGS
BUILT IM
IMFO
Rys.7.b
Ponizej znajduje sie opis ekrandw wyswietlanych podczas przegladania:
PCO IMFORMATIOH: Opis

Opis

Wersja Bootloadera

Wersja systemu operacyjnego plus typ

zidentyfikowanego urzadzenia

Informacje te zostaly przesuniete na nastepna strone w menu "Informacje
pCO" Uzywac¢ przyciskow GORA/DOL, aby zmieni¢ strone (instrukcje
prezentowane s3 w ostatnim wierszu strony)

adres MAC karty Ethernet, znajdujacy sie
tez na etykiecie na portem Ethernet

Unikalne ID Urzadzenia

Kod aktywujacy ustuge tERA
sts: aktualny stan cpCO w tERA (moze by¢

"Niezarejestrowany', "Zarejestrowany" lub
"Aktywny")

pwd: kod aktywujgcy ustuge tERA

I-0 INFO:
Opis Maski

Opis

1 FW xxxx HW xx.xx

2 FW xx.xx HW xx.xx

3 FW xxxx HW xx.xx

4 FW xx.xx HW xx.xx

Wersja Hardware i Software chipa wejs¢/
wyjs¢

MEMORY IMFOZ

Opis ekranu

Opis

wykorzystana tacznie (suma
ponizszych wartosci)

uzywana przez system operacyjny
na potrzeby funkcji wewnetrznych

uzywana przez aplikacje

uzywana przez maszyne wirtualna,
ktéra wykonuje aplikacje

rzarezerwowana na potrzeby
wewnetrznych funkdji aplikadji

jeszcze niewykorzystana

FLAM IWFO:
c.pCO sistema +0300057PL rel. 1.6
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Opis Maski

il ]
2, =

Wyswietl adres pLAN | przypisane terminale

Obraz sieci pLAN

FYLESYSTEM

INFO:

Sektor 0 zawiera 32 MB, I nie moze by¢ przegladany bezposrednio, dlatego
oprogramowanie moze byc¢ tu tylko przegrane przy pomocy c.suite. Sektor
1 zawiera 96 MB pamieci NAND flash dostepnej dla uzytkownika. Przez port

USB device, lub

protokét FTP mozliwe jest dostep do publicznego system

plikdw w celu zapisania aplikacji, dokumentdw, stron i logow systemowych.
MSD: rozpoznanie pamieci w porcie HOST.

sektor |rozmiar |wolnych

nand: 0 |30 xx KB lub MB (w zaleznosci od teqo, ktéra skala jest lepsza)
nand: 1 |91 xx KB lub MB (w zaleznosci od tego, ktdra skala jest lepsza)
msd:0 |0 0 KB lub MB (w zaleznosci od tego, ktéra skala jest lepsza)

TASEK IMFO:

Reseruwed

AFPPLICATION IMFO:

Opis

Opis ekranu

Zajeta pamie¢ RAM

przez zmienng mapewykorzystywang
poza strategig
przez zmienng mape do protokotéw

ekl |PIZez zmienne mapy wewnatrz
przez kod, ktéry zawierajg POU
aplikacji

przez konfiguracje interfejsu
uzytkownika

czas trwania ostatniego cyklu aplikacji

czas trwania najdtuzszego cyklu aplikacji

BUILT -IMW IMWFO:

Opis Maski Opis
Built — im tupslxx Informacje o wbudowanym wyswietlaczu,
= 1 I jesli wystepuje

SETTINGS



PARSSWORD:

Opis

Opis Maski

Hasto zapobiegajace dostepowi do
wszystkich poziomdw menu, z wyjatkiem
PCO INFORMATION. By wyfaczy¢ hasto
nalezy je ustawi¢ na 00000

USE SETTIMGS

[Opis Maski [Opis

po
po

Aktywacja/dezaktywacja portu hosta, gdzie bedzie

dfgczony pendrive; nie mozna tego uzywac w
taczeniu z portem urzadzenia.

= | Aktywacja/dezaktywacja sterownika c.pco jako portu
szeregowego dla c.suite.

Aktywacja/dezaktywacja sterownika c.pco jako
urzadzenia pamieci masowej

go

Aktywacja/dezaktywacja sterownika c.pco, widoczne-

i dostepnego pod adresem IP. Funkcja wyklucza sie

wzajemnie z potgczeniem CDC i dyskiem pCO

Go

Stan pofaczenia:

Niepodtaczony: urzadzenie peryferyjne nie jest
podtaczone

Czekaj: taczenie

towos¢: urzadzenie peryferyjne gotowe do uzycia

Aktywowany tryb i sposéb przypisywania
adreséw IP. Dostepne sa nastepujace wartosc:
"Off", komunikacja wytaczona;
"DHCP/AutolP', automatyczne
przypisywanie adresow IP;
"Statyczny', statyczne przypisywanie adresu IP.

Adres IP

- |Maska Sieci

Brama

- |DNS

Nazwa Hosta, zmieniana tylko przez c.suite

be comTig?

Confirm update

APPLICATION

Opis

Opis Maski

Przerwanie realizacji programu

START AFFLICATION

Uruchomienie realizacji programu, w przypadku
jego wczedniejszego zatrzymania

| |Odpowiada STOP + START

Wartos¢ zmiennej "Retain" wraca do wartosci
domysinej

Wyczys¢ zegar lub bufor RAM: zapisuje wartosci
parametrow czesto zmieniajacych sie, jak liczni-

ki (jesli wystepuja).

PLAM SETTIMGS:

Opis

Opis Maski

Adres kontrolera c.pCO do ktérego aktula-
nie podfaczony jest terminal

Polecenie zwolnij

Polecenie przejmij

Potwierdz zmiany

Uruchom grupe ekrandw, 'i' z'N'

Aktywne ttumaczenie 'i' z'N'

Przycisnij Prg by wczytac kolejne ekrany

Przycisnij Enter by wczytac kolejny jezyk
aplikacji

Ustawienia Terminala: jasnos¢, brzeczyk

-+ |Ustawienie podswietlenia po okresie
bezczynnosci.

CLOCK SETTIHGS:
Opis Maski

Opis

Ustawienie daty i czasu

Ustawienie daty

Ustawienie czasu

Informacje na temat czasu letniego

Potwierdz zmiany

Ustawienie synchronizacji czasu

Ustawienie synchronizacji: reczna, przez
tERA lub NTP.

PotwierdZ zmiany

Czas (s) przed ustawieniem Bklight idle val.
Funkcja niektywna gdy ustawiona na 0.

Status brzeczyka

Auto podswietlanie wbudowanego termina-
la wylgczone

= |PotwierdZ zmiany

UPGRADE

Opis Maski Opis

aml  |Popodiaczeniu pamieci USB do portu USB hosta: plik .ap1

) znajdujacy sie w katalogu Upgrade na dysku. Gdy pamiec
USB nie jest podtaczona: plik .ap1 w folderze Upgrade partydji
NAND1 (90 MB).

Display the time zone

RUNTIME SETTINGS:
Opis Maski

Opis

Aktywacja/dezaktywacja trybu szybkiego uru-
chomienia. Wprowadzona po resecie.

Aktywacja/dezaktywacja nieblokowanego trybu
dostepu do ukfadu plikbw poprzez program
aplikacji. Wiecej informacji mozna znalez¢ w
Pomocy

Potwierdzenie aktualizacji

MET SETTIMGS:

Opis

Opis Maski

Nazwa hosta, ktéra moze zostac zmieniona z
poziomu c.suite lub w przypadku odpowiedniego
wywolania przez program

Aktywacja/dezaktywacja sterownika c.pco, do
ktérego mozna uzyskac dostep w sieci, wpisujac
nazwe hosta i sufiks local (przyktad: w przypadku
hostname = myDevice, jest on dostepny pod adre-
sem myDevice.local).

Potwierdzenie aktualizacji

TCP+IPuwd4 SETTIHGS:
Opis Maski

\Opis
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LOGGER

Opis Maski Opis

Eksportuj pliki logéw

Dla logéw okresowych aktywowanych/koriczonych
zmiennymi, szukaj dalej.

Zapisz logi w pamieci. Logi: max 32, maz 4 MB w formacie
binarnym.

Usun wszystkie dane i zacznij rejestr logdw od poczatku

DIAGNOSTICS
Opis Maski Opis

Eksportuj logi systemowe do diagnozy jako plik zip

Aby przejs¢ do ekranu informacdji o czasie pracy

UPTIME:
Opis Maski

Opis

Wskazanie ile czasu uptyneto od momentu
wigczenia cpCO

Wskazanie kiedy c.pCO zostat wiaczony.
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Sterownik  cpCO  stosuje  metody ochrony  uniemozliwiajace
nieupowaznionym osobom wykonywanie niektérych czynnodci takich
jak aktualizacja oprogramowania, dostep do menu systemu, klonowanie
oprogramowania zastrzezonego itp.

Mozliwa jest ochrona sterownika c.pCO przy pomocy hasta lub
podpisu cyfrowego. Podpisanie sterownika podpisem cyfrowym jest
nieodwracalne, podczas gdy hasto mozna zmienic lub usuna¢.

Hasto jest stosowane domyslnie przez $rodowisko csuite, a podpis
cyfrowy jest funkcjg dodatkowg aktywowana poprzez dedykowana
licencje.

8.1 Wiasciwosci zabezpieczen
Hasto zabezpieczajace |  podpis cyfrowy
Cel By uniemozliwi¢ wgrywanie/aktualizacje

oprogramowania przez osoby nieupowaznione.
By uniemozliwi¢ klonowanie oprogramowania.

zabezpieczenie Odwracalne Nieodwracalne

c.pCO

Tworzenie Przez c.suite

Aktywacja Funkcja w Funkcja aktywowana
standardowym pakiecie |dedykowana licencja
csuite

Liczba podpiséw, c.suite moze byc stosowany by tworzy¢ wiele

ktére mozna haset/podpisow

wygenerowac

Zastosowanie Oprogramowanie jest |Sterownik c.pCO
ochrony chronione hastem przed |jest zabezpieczony

wgraniem do sterownika |podpisem

c.pCO (patrz 6.6 na temat|wgrywany z pamieci
procedury wgrywania). |USB. Wgrywane
oprogramowanie
musi by¢
zabezpieczone tym

samym podpisem.
Tabela. 8.a

8.2 Hasto zabezpieczajace

Hasto zabezpieczajgce moze byc¢ ustawione przy pomocy narzedzia
cdesign w edytorze konfiguracji ¢.pCO. Hasto moze by¢ ustawione dla
kazdej konfiguracji. Hasto nie jest skuteczne jesli stosowany jest podpis
cyfrowy.

W celu ustawienia hasta zabezpieczajgcego:
1. 1. Otworzy¢ cdesigniwybrac lub utworzyc¢ nowa konfiguracje.Klikng¢
"c.pCO Config Editor":

4 Carel c.design

Nome Configurazione: NewConfiguration_1
pCOTypeText [P+D] cpCOmini
Modello: |

Editors

g )
>

1/0 Editor Protocol Editor

c.pCO Config.
. Editor

DEV Editor Mask Wizard

D Editor

LOG Editor tERA/Web

B ® -

Rys.8.a
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2. Wejs¢ w zaktadke "Ochrona":

4 Carel c.design

Configuration Name: NewConfiguration_1
Model: P+D High End

Editors pCO Configuration Editor

-
B nework PLAN

Users servers Protection

- Configure controller password

bt ——
—

[ ]

(-]

Rys.8.b

3. Podac hasto dla ochrony oprogramowania sterownika (do 8 znakéw
alfanumerycznych)

o Uwaga:

Aby zmieni¢ hasto zabezpieczajace konfiguracje, nalezy podac
poprzednie hasto i wprowadzi¢ nowe.
Aby wyfaczy¢ ochrone hastem nalezy poda¢ poprzednie hasto a
pole nowego hasta pozostawi¢ puste.

4. Klikna¢ "zapisz” Wyswietlona zostanie strona wczytywania. Otworzy¢
cfactory klikajac,wgraj do urzadzenia”.

Upload to Device
I

Rys. 8.

5. W opcjach zaznaczy¢ “Edytor konfiguracji c.pCO”" i wybra¢ rodzaj
potaczenia.

o Uwaga: wszystkie pola “Edytor konfiguracji c.pCO” musza byc
poprawnie  wypetnione  (Sie¢,  pLAN,  Uzytkownicy, Serwery,
Zabezpieczenie)

Carel c.factory

1) Select which files to upload to device.

EQEEQQ

2) Select connection type.

Rys. 8.d



6. Weczyta¢ zabezpieczone oprogramowanie. Jesli pracujemy ze
sterownikiem posiadajagcym juz zabezpieczone oprogramowanie,
nalezy podac poprzednie hasto. (patrz nizej)

f@ PasswordDialog E”ﬁ g|
Insert controller password

Rys. 8.e

o Uwaga: jedli wgrywany oprogramowanie chronione tym samym
hastem, hasto nie musi by¢ podawane po raz kolejny.

7. Pojawisieekranzestatusemwagrywania;pozakoriczeniuklikna¢,zamknij’,
aby zamkna¢ cfactory.

Progress...
Description
Upload : pCO address COM3

10/04/2014 11.48.23 : Connecting to pCO on port : COM3...

10/04/2014 11.48.29 : Connecting to pCO on port : COM3...

10/04/2014 11.48.30 : Connected to pCO on : COM3

10/04/2014 11.48.30 : Deleting all files from pCO...

10/04/2014 11.48.30 : All files deleted

Rys. 8.f

o Uwaga: aby dokonczy¢ aktywacje zabezpieczenia hastem, nalezy
zrestartowac sterownik.

8.3 Tworzenie cyfrowego podpisu

System zabezpieczenia podpisem cyfrowy, aktywowany dodatkowa
licencjg, uniemozliwia wgranie do sterownika niezatwierdzonego
oprogramowania.

Sterownik zostaje zabezpieczony nieodwracalnie, przy pomocy hasta
utworzonego w cdesign. Po zabezpieczeniu sterownika podpisem
cyfrowym, moze on by¢ uzywany jedynie z oprogramowaniem
zabezpieczonym tym samym podpisem (patrz 8.4), a zastosowany podpis
nie moze by¢ usuniety ani zmieniony.

Aby zabezpieczy¢ sterownik c.pCO podpisem cyfrowym:

1. Otworzy¢ cdesign i wybrac lub utworzy¢ nowa konfiguracje. Klikng¢
"Edytor konfiguracji c.pCO":

1Carel c.design

Nome Configurazione: NewConfiguration_1

PpCOTypeText P+D) cpCOmini
Modello: [[ |

Editors.

1/0 Editor Protocol Editor DEV Editor Mask Wizard

> " ':- H

D Editor

LOG Editor = tERA/Web <pCO Config.

. @ Editor ' Editor

Rys. 8.9

2. Wybra¢ zaktadke "Ochrona':

A Carel c.design

Configuration Name: NewConfiguration_1
Model: [P+D] c.pCOmini Enhanced

Editors ¢.pCO Configuration Editor

-
’-» Network Terminal Address Users Servers Protection System clock

Configure controller password
O Digital Signature
Ig @ Password Protection

= ]
I

]

e

Rys.8.h

3. Zaznaczy¢ "Podpis cyfrowy" i podac hasto odpowiadajace nowemu
podpisowi cyfrowemu, ktory ma zosta¢ utworzony (8 znakow
alfanumerycznych). Kliknac “zapisz”

o Uwaga:

« Opcja podpisu cyfrowego widoczna jest tylko jesli aktywowano
licencje “Podpis Cyfrowy”.

« Aby zmieni¢ hasto podpisu cyfrowego, poda¢ poprzednie hasto,
oraz wprowadzi¢ nowe - Aby usuna¢ hasto podpisu cyfrowego dla
konfiguracji, podac¢ poprzednie hasto, a pole nowego hasto pozostawic¢
puste.

4. Klikna¢ "Zapisz". Wyswietli sie strona wgrywania. Otworzy¢ cfactory
klikajac,Wczytaj do urzadzenia"

Upload to Device
I

Rys. 8.

5. Klikng¢ “Utwérz podpis”: pojawi sie ekran wyboru lokalizacji gdzie
zostanie zapisany podpis cyfrowy. Nazwac i zapisa¢ plik .ap1 w
folderze ,UPGRADE" w urzadzeniu pamieci USB.

Carel c.factory

1) Select which files to upload to device.

2) Select connection type.

(o)

- [eee]
o

Generate Signature N

Rys. 8.
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6. Aby wgrac podpis cyfrowy do sterownika:
Podfaczy¢ pamie¢ USB do portu USB host
Nacisna¢ jednoczesnie Alarm i Enter, aby wejs¢ do menu systemu
Wybrac"Aktualizuj"i potwierdzi¢ naciskajac Enter; sterownik zostanie
nieodwracalnie zabezpieczony podpisem cyfrowym i bedzie mogt
by¢ uzywany tylko z oprogramowaniem zabezpieczonym tym
samym podpisem (patrz 8.4)

USB connector
from computer

THFORMATION
» SETTIMGES
AFFL ICAT IO
UFGERADE
LOGGEER
DIAGHMOSTICES

THFORMATION
SETTIMES

DIHhHU.TILh

OUWaga: by dokonczy¢ aktywacje zabezpieczenia podpisem
cyfrowym, nalezy zrestartowac sterownik.

A WAZNE: podpisu cyfrowego nie mozna usunac.

8.4 Wgrywanieoprogramowaniadosterownika
zabezpieczonego podpisem cyfrowym
Sterownik c.pCO zabezpieczony podpisem cyfrowym moze by¢ tylko
uzywany z oprogramowaniem zabezpieczonym tym samym podpisem.
Aby utworzy¢ oprogramowanie zabezpieczone podpisem cyfrowym
nalezy postepowac zgodnie z opisem podanym w poprzednim punkcie

oraz zainstalowac oprogramowanie zgodnie z opisem podanym w sekcji
0.6.

Jesli cyfrowy podpis dla wgrywanego oprogramowania nie odpowiada
podpisowi sterownika, podczas wgrywania oprogramowania przy
pomocy narzedzia cfactory, wyswietli sie okno z Zadaniem hasta
odpowiadajacego podpisowi cyfrowemu aktualnie wgranemu do
sterownika c.pCO.

Jesdli podane zostanie prawidtowe hasto, oprogramowanie zostanie
poprawnie wgrane.

o Uwaga: jesli dla sterownika ustawiono zaréwno hasto jak i podpis
cyfrowy, ten drugi ma wyzszy priorytet.
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8.5 Hasto menu systemu

Hasto menu system zabezpiecza dostep do menu systemu, z wyjatkiem
ekranu informacji ("DANE PCO", patrz 7.1).

Procedura:

1. Przytrzymac AlarmiEnterjednocze$nie przez 3 sekundy,aby wejs¢ do
menu;

2. Wybierz Ustawienia -- > Hasto

3. Nacisna¢Enter;ustawi¢warto$¢>000000zapomocaprzyciskowstrzatek
w gore/w dot.

4. Potwierdzi¢ zmiany.

> IHFOR

HFFLIEHTIHH

Update pa

EEWE oY
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9. ZARZADZANIE DOSTEPEM DLA USLUGIP

Sterowniki c.pCO facza funkcje serwera Web i serwera FTP:

« Serwer Web: umozZliwia dostep do plikdw (stron HTML, obrazdw,
kodu JavaScript itp.) przechowywanych w katalogu /HTTP/ partydji
publicznej systemu plikow. Strony te moga wyswietla¢ tresci
dynamiczne generowane przez CGl (Common Gateway Interface),
zarzadzane przez oprogramowanie sterownika w celu odczytywania/
zapisywania zmiennych programu i tworzenia logéw oraz
indywidualnych dynamicznych stron. Strony te dostepne sa w sieci
LAN przez przegladarke, po wpisaniu adresu IP sterownika lub nazwy
hosta.

+ Serwer FTP: umozliwia dostep do partycji publicznej systemu plikdw,
odczyt, edycje, tworzenie i usuwanie plikéw i folderdw, facznie ze
stronami internetowymi. FTP moze by¢ tez uzywany do przenoszenia
pliku .ap1, na przyktad, by zaktualizowa¢ obraz systemu operacyjnego
lub oprogramowania. Pliki dostepne s przy pomocy klienta FTP, jak
JFileZilla"

By zabezpieczy¢ system plikdw przed nieautoryzowanym dostepem,
administrator moze tworzy¢ réznych uzytkownikoéw i przypisywac im
uprawnienia, w zaleznosci od ustugi i poszczegodlnych katalogdw.

Konfiguracja dostepu odbywa sie w dwdch krokach

1. Stworzenie uzytkownikow w c.design;

2. Utworzenieplikbwzuprawnieniamiwkatalogachpublicznegosystemu
plikéw, ktére musze byc¢ chronione.

9.1 Zarzadzanie kontami

cpCO nie posiada zadnego konta skonfigurowanego domysinie,
dlatego caty publiczny system plikéw daje dostep do odczytu/zapisu
uzytkownikowi domysinemu (anonimowemu) i dostep sieciowy
bez uwierzytelniania. Upraszcza to obstuge przy pierwszej instalacji
oprogramowania i stron sieci przez protokét FTP/http. Dlatego mozna
tworzy¢ konta, aby ogranicza¢ dostep do publicznego systemu plikow.
Konta z dostepem do ustug IP tworzy sie w c.design. Otworzy¢ cdesign i
przejs¢ do edytora konfiguracji.

1 Carel c.design

Nome Configurazione: NewConfiguration_1

PCOTypeText P+D] ¢pCOmini
Modello:

1/O Editor

Editors
DEV Editor

Mask Wizard

D Editor

> Protocol Editor

wia

LOG Editor tERA/Web

Editor

c.pCO Config.

% Editor

Rys.9.a

Klikng¢ "Edytor konfig. cpCO” wyswietli sie strona konfiguracji
uzytkownikéw. Wpisa¢ nazwe uzytkownika i hasto i potwierdz klikajac
"Dodaj uzytkownika" dla kazdego nowego uzytkownika.

4 Carel c.design

Configuration Name: NewConfiguration_1
Model: [P+D] c.pCOmini Enhanced

Editors ¢.pCO Configuration Editor

-
’» Network Terminal Address Users Servers Protection System clock

. Users Configuration
let Enter User Name [l Enter Password

Add User

Rys.9.b
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Przyktad: Utworzono trzech uzytkownikow:

Nazwa uzytkownika Hasto

Nazwa uzytkownika Hasto

Dave davepasswd
bryan bryanpasswd

Wybra¢ katalog, w ktorym znajduja sie pliki oprogramowania i kliknac¢
"wczytaj’, aby wezytac konta do sterownika c.pCO.

o Uwaga:

« Maksymalna liczba uzytkownikow: 5;

» Maksymalna liczba znakéw w nazwie uzytkownika: 15;

« Maksymalna liczba znakéw hasta: 15;

+ Poza uzytkownikami zapisanymi w bazie danych, serwer FTP zawiera
domyslnego uzytkownika zwanego ,anonim” To specjalne konto
umozliwia ogdlny dostep do niektérych katalogéw i do nowych
sterownikow cpCO bez zdefiniowanych innych uzytkownikow.
Konto anonimowe nie wymaga uwierzytelnienia (mozna podac
dowolne hasto), a dostep ograniczony jest do katalogéw bez plikow z
uprawnieniami (ftaccess, jak ponizej).

Pliki z uprawnieniami zawieraja liste uzytkownikéw majacych dostep do
danego katalogu. Tylko uzytkownicy z takiej listy majg dostep do danego
katalogu.

o Uwaga: plik z uprawnieniami zarzadza jedynie dostepem do
katalogu w ktérym sie znajduje, nie do plikow zawartych w podkatalogach.
By uniemozliwi¢ dostep do podkatalogdw, plik z uprawnieniami musi by¢
skopiowany do kazdego z nich.

Plik z uprawnieniami to plik tekstowy, o nazwie:
+ "htaccess', gdy dotyczy uzytkownikdw ustug serwera web;
« "ftaccess', gdy dotyczy uzytkownikéw ustug serwera FTP.

Struktura pliku z uprawnieniami
Plik z uprawnieniami zawiera liste uzytkownikéw z dostepem do danego
katalogu, po jednym w kazdej linii. Plik nie ma rozszerzenia (np. "txt").

Przyktad: Plik z uprawnieniami dla trzech uzytkownikéw stworzonych
powyzej bedzie wygladat nastepujaco, i bedzie miat nazwe "ftaccess" lub
"htaccess".

ftaccess/htaccess

dave
bryan
ron

Jedli uzytkownik prébuje otworzy¢ plik (web) lub katalog (FTP),

zastosowanie ma nastepujaca procedura przyznajaca dostep:
Sprawdzi¢, czy plik z uprawnieniami (htaccess or ftaccess) znajduje sie
w danym katalogu. Jesli nie ma tam pliku, przyznawany jest dostep;

2. Jesliplik istnieje, jest on otwierany i sprawdzane jest, czy uzytkownik
prébujacy uzyskac dostep jest na liscie; jesli nie, dostep nie jest
przyznawany;

3. Jesliuzytkownik znajduje sie naliscie w pliku z uprawnieniami, system
wyszukuje uzytkownika w bazie danych; jesli go nie znajduje, dostep
nie jest przyznawany;

4. Jedliuzytkownikjestznany,wymaganejestuwierzytelnienie przezhasto;
jesli hasto jest poprawne, dostep jest przyznawany.
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Access request
for user to directory

Authorization
file present
in directory 2

NO

Is the user NO
present in the

access file ?

Deny
access

A

Is the user
present in the
system-level

user database}

Password
correct?

Grant
access

Rys. 9.c

9.2 Potaczenie komputer - c.pCO

Dostepne sg dwa sposoby na potgczenie sterownika z komputerem przez
sie¢ Ethernet:

1. Bezposrednie potaczenie komputer-c.pCO;

2. Potgczenie w sieci LAN przez serwer DHCP

Bezposrednie potaczenie komputer-c.pCO

Podtagcz jeden koniec przewodu sieciowego do portu Ethernet
komputera, a drugi do jednego z portéw Ethernet sterownika; migajace
diody wskazuja poprawne potaczenie. Porty Ethernet sterownika s3
skrosowane (Auto MDI-X), wiec nie jest wymagany przewdd krosujacy. Po
podtgczeniu przewodu Ethernet, adresy IP komputera i sterownika musza
byc¢ ustawione tak by nalezaty do jednej podsieci IP.

Przyktadowa konfiguracja:

Komputer:
Adres IP: 192.168.0.2
Maska podsieci: 255.255.255.0

Sterownik c.pCO:

Sterownik c.pCO:

1. Przytrzymac jednocze$nie Alarm i Enter przez 3 sekund, aby wejs¢ do
menu systemu;

2. Wybra¢ Ustawienia -->ustawienia TCP/IPv4: Aktywacja = Statyczny i
podac adres w tej samej podsieci co komputer, na przykfad:
IP:192.168.0.1
MASKA: 255.255.255.0

3. Wybra¢ zapis zmian --> tak
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ITHFORM

> BETTIMGE
APFLICATION
LFERADE

OIAGHOSTICS

USE SETTIMGS

FLAM SETTIMGS
DATE-TIME
> TCR-IF SETTIMGS

Potaczenie w sieci LAN przez serwer DHCP

Przed podfaczeniem sterownika do sieci LAN, nalezy wejs¢ do menu
systemu i sprawdzi¢, czy aktywna jest opcja DHCP: On (domysine
ustawienie). Nastepnie mozna podigczyc sterownik c.pCO do sieci LAN.
Adres IP jest przypisywany sterownikowi automatycznie przez serwer
Aktywn.: DHCP/AutolP i moze by¢ wyswietlony na ekranach systemowych
(Ustawienia -> ustawienia TCP/IPv4 )

W przypadku, gdy serwer DHCP nie zdofa przypisa¢ adresu IP do c.pCO, po
2 minutach cpCO samodzielnie przypisze sobie adres IP, ktory nadal mozna
wyswietli¢ na ekranie systemu (Ustawienia —> USTAWIENIA TCP/IPv4).

9.3 Potaczenie FTP z uwierzytelnieniem

Po podfgczeniu komputera do sterownika c.pCO przez Ethernet, mozna

wykorzysta¢ protokdt FTP do transferu plikow. W tym przyktadzie

uzywamy programu FileZilla, dostepnego za darmo w Internecie.

Procedura jest nastepujaca:

1. Otworzy¢ FileZilla: wyswietli sie nastepujgcy ekran:

2. PodacadresIP(lubnazwehosta)sterownikac.pCO,nazweuzytkownika-->
anonimowy i hasto -->"puste" i wybierz,Szybkie potaczenie”;

3. Uzytkownikmadostepdopodkreslonychkatalogow, niezawierajacych
plikéw z uprawnieniami: UPGRADE, HTTP. MoZliwy jest tez dostep do
katalogu HTTP i jego podkatalogdw.

Uwaga: nalezy uzywac nastepujgcych ustawien w Filezilla: Edycja-
>Ustawienia->tgcznos¢-> timeout w sekundach = 0

Edycja->Ustawienia-> Transfery -> maks. liczba jednoczesnych
transferéw 1

& 192.168.0.1 - FileZilla
File Edt View Transfer Server Bookmarks Help

- FEgrle v PpEXTA

Host: | 192.165.0.1

@

| Password:| ‘ I

| Username: |annnymnus

Local sike: | i1 % | Remote site: | !
=2 @ Deskbop =/
hrJ Documenti
= :J Risorse del computer
i -8
e O
3
it Ename " Nome il
=] .
= e B U
| | e | & sTaTS.HIM
\ & LoGEER HTM
=Lt @ INDEX.HTM
FAVICON.ICO
IC)PGD
e
[pilcss
Rys. 9.d
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Dostep do roznych katalogdw moze zosta¢ ograniczony, przy pomocy
roznych list uzytkownikéw uprawnionych (patrz 9.1).

A Wazne: w razie wystapienia btedéw podczas kopiowania plikow z
uprawnieniami i zwigzanego z tym braku dostepu, pliki dostepu moga
byc tylko usuniete poprzez bezposrednie pofgczenie przez port USB.

9.4 Polaczenie HTTP z uwierzytelnieniem

Ta sekcja opisuje jak ograniczy¢ dostep do interfejsu web lub jego czesci.
W naszym przyktadzie, stworzona zostaje strona internetowa z kilkoma
podstronami w katalogu ,\HTTP", strony administratora w,\HTTP\admin”i
strony uzytkownika w,\HTTP\uzytkownik” Tylko,dave"i,ron"majg dostep
do stron administratora, podczas gdy do stron uzytkownika dostep
posiada tylko ,bryan” Wszyscy uzytkownicy widza strony wspdlne w ,\
HTTP” Pliki uprawnien przedstawione w tabeli muszg zosta¢ utworzone i
skopiowane poprzez FTP do odpowiednich katalogow (patrz 9.1):

Poz. |Plik autoryzacji Folder Uzytkownik |Hasto

1 Plik uprawnien W katalogu Uzytkownik |Hasto

2 htaccess HTTP dave davepasswd
bryan bryanpasswd
ron ronpasswd

3 htaccess HTTP\admin dave davepasswd
ron ronpasswd

Whpisujac adres serwera sieciowego sterownika c.pCO w przegladarce
internetowej, pojawi sie okno wymagajgce podania nazwy uzytkownika
i hasta.

Authentication Required

The server http:ff 192.168.8.1 requires a username and
password, The server says: webserver@cpco,

User Name:

Password:

LogIn Cancel

Rys.9.e

Jedlinazwa uzytkownika i hasto zostana rozpoznane i uzytkownik otrzyma
dostep do danego katalogu, na przyktad ,dave’, serwer web przyzna mu
dostep do stron, ktére beda mogty by¢ wyswietlone w przegladarce.

"CARLCL

Integrated Control Solutions & Energy Savings

REMOTE PGD VARIABLES NET STATS LOGGER

SITE HAP . .
G.pGO Micro Website

REMOTE PGD
YARIABLES
NET STATS

LOGGER . o] ‘
HoME

WRRRR bR
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Gama sterownikdw c.pCO zawiera zintegrowany serwer web, ktory
moze by¢ indywidualnie konfigurowany przez uzytkownika. Serwer
sieciowy c.pCO obstuguje standardy HTML i JavaScript. Indywidualnie
dostosowane strony moga by¢ skopiowane do publicznego systemu
plikdw, w katalogu /HTTP. Sterowniki c.pCO stosujg niektore skrypty CGl
umozliwiajace dynamiczny odczyt i zapis zmiennych aplikacji w celu
tworzenia dynamicznych tresci. Dostepny jest dowolnie dostosowywany
pakiet ,Web kit" utatwiajacy tworzenie indywidualnych stron sieci dla
c.pCO. Pakiet Web kit zawiera przyktadowe strony HTML i biblioteki
JavaScript dla zarzadzania dynamicznym CGIl, w petni wykorzystujac
potencjat serwera web c.pCO. W szczegdlnosci, przyktadowa zawarto$c
moze by¢ wykorzystana by:
1. Wyswietli¢ tre$ci pGN na stronach przegladarki (pGDWeb, patrz 10.3)
2. Wyswietliclistepublicznychzmiennychoprogramowania,umozliwiajgc
odczyt i zapis wartosci;
3. Wyswietli¢ stan sieci, z adresami podtgczonych urzadzen;
4. Tworzy¢wykresydanych,wczasierzeczywistymjakizdanychzapisanych.

10.1 Sciagniecie i instalacja pakietu Web kit
Dowolnie dostosowywany pakiet ,Web kit” mozna $ciaggnac¢ z ksa.carel.
com. Pakiet musi by¢ zapisany w publicznym systemie plikéw c.pCO:

1. rozpakowac plik zip;

2. skopiowaczawarto$¢dokatalogu/HTTPwpublicznymsystemieplikow
c.pCO wykorzystujac port USB urzadzenia lub protokdt FTP przez sie¢
Ethernet (patrz ilustracja ponizej).

3. Odfaczy¢ przewod USB od portu USB device.

© vaRs.HTM 9,045
€ STATS.HTM 2,951
& LOGEER.HTM 50,009
& INDEZ.HTM 2.775
[CPGD
Jli]h ]
Smas

e

Rys. 10.a

& INDEX.HTM
l%‘]Logjnmp.csv

4. PoskopiowaniupakietuWebkitdokatalogu/HTTP/,mozliwyjestdostepy
do stron internetowych za pomoca przegladarki. Wystarczy potaczyc
c.pCOikomputer w jednej sieci lokalnej wpisac¢ w przegladarce adres
IP sterownika c.pCO (patrz 9.2).

Strony internetowe sg niezalezne od oprogramowania.

N
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REMOTE PGD VARIABLES NETSTATS LocGER

£.pCO Micro Website

| -
-
-
-
-
-
-
-
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10. SERWER WEB | PLATFORMA TERA CLOUD

10.2 Zawartos¢ pakietu

Katalog |Podkatalog |Zawarto$¢

imgs Obrazy uzywane przez wszystkie stron

lib Pliki bibliotek: CSS (Cascaded Style Sheet) i JavaScript dla
dynamicznego zarzadzania zmiennymi, wykreséw z za-
pisanych danych i w czasie rzeczywistym. DomysIny plik
CSS (zoptymalizowany dla przegladarek o rozdzielczosci

1024 pikseli)
calendar Elementy graficzne (kalendarz) uzywane przez strony z
logami
jscolor Elementy graficzne (wybor koloréw) uzywane przez
strony z logami
pad Interfejs web pGD: nie usuwac ani nie przenosic¢ zawar-

tych tu plikdw. Plik Index.html moze by¢ dostosowany, w
celu zmiany ekranu web pGC.

imgs Obrazy uzywane przez interfejs web pGD: nie usuwac
ani nie przenosi¢ zawartych tu plikdw
favicon. Ulubione ikony przegladarki, moga by¢ dowolnie dosto-
ico sowywane
Tab. 10.a

10.3 Sieciowy terminal pGD

Terminal wirtualny przedstawia w czasie rzeczywistym informacje
zawarte w terminala pGD podtaczonym do c.pCO.

Multikeysend A v Alam v Simulae Simulate long press | ShowHide LED panel |

@ 1 4 3 4 s s 7 8 9 10 11 12

NI I -
Rys. 10.c
Legenda
1 Obszar aktywny (394 x 198 px)
2 Przyciski aktywowane kliknieciem myszki
3 Funkcja wciskania kilku przyciskéw
4 Diody LED

o Uwagi dostosowywania:

+ Wirtualny pGD to matryca o wymiarach 132 x 64 elementéw 3 x 3
piksele;

+ Tto dla matrycy LCD ma rozmiar 394x198 piksel;

+ Kolor tfa jest czarny (RGB 0,0,0), kolor wyswietlacza to jasny niebieski
(RGB 106,188,231);

+ Obraz pGD1 ma rozmiar 870 x 455, tto zaczyna sie w (x, y = 238, 128) i
konczy w (x, y = 632, 326);

+ Szerokos$¢ przyciskdw wynosi 27%, a wysokosci 20%, 19%, 19%, 19%,
23%: te proporcje muszg by¢ zachowane dla zmiany obrazu tta.

Sprawdzi¢ uwagi w: /pgd/index.htm by uzyskac wiecej szczegdtéw na
temat dostosowywania tej strony.

10.4 Tabela zmiennych

Tabela zmiennych zawiera publiczne zmienne przedstawiane przez
aplikacje. Nazwy i opisy definiowane sg w srodowisku programistycznym
c.suite.




Rys. 10.d
Legenda
1 Ramka: niebieski= tgcznos¢, czerwony = brak tacznosci
2 Czas odsSwiezania zmiennej
3 Pole do odznaczenia w celu zapisu zmiennej

Zapisywanie zmiennych

Procedura:

« Zaznaczyc pole zapisu;

« Wprowadzi¢ wartos¢ w odpowiednim polu;

« Klikngc "ustaw” lub “ustaw wszystkie zaznaczone zmienne”;

10.5 Trendy zmiennych (logger)

Nazwy logdéw wczytywane sg dynamicznie przez c¢.pCO na podstawie
ustawien edytora logow w c.design. Oznacza to, ze menu rozwijalne
do wyboru loga do wyswietlenia wypetniane jest automatycznie bez
koniecznosci modyfikacji strony:

« Wybrac log do wyswietlenia z menu rozwijalnego na gorze;

+ Ustawi¢ przedziat czasowy wyswietlania, jako date i czas poczatku i
konca lub uzywajac linkdw z prawej strony, aby wczyta¢ ostatnie ‘N
zapisanych dni/tygodni

« Klikng¢ ,wczytaj dane logéw’, aby wczyta¢ logi
odpowiadajacy im wykres.

i wyswietli¢

Wykres moze by¢ nastepnie dostosowany przy pomocy myszki (lub
ekranu dotykowego) przyblizajac, zmieniajac kolor linii, wy$wietlajac
wartosci liczbowe zmiennych dla danego punktu na wykresie lub
aktywujac dodatkowa os.

W kazdym momencie mozna zapisa¢ zrzut ekranu, lub wyeksportowac
dane do pliku CSV.

Datalogger

Please selectalogtoload | v

Starttime 2014404417 09:40

=
stn time 2014/04/17 10:40 el

Load log data | | Save log data ouickload: |1 ¥ | Days * ago| Load || Save

Graph title
Primary Y axis label °C

Secondary ¥ asis bl ford |

Update labels

CO2 trend in our office

Rys. 10.e

Wybor  zaktadki  "Live" uruchamia wykres zmiennych w czasie

rzeczywistym, wybranych z listy zmiennych publicznych.

+ Klikng¢ "Pokaz/Ukryj zmienne’, aby wyswietli¢ liste zmiennych
(automatycznie wypetnianych przez c.pCO).

« Wybrac z listy zmienne do wyswietlenia

« Wybrac czas pomiaru (w sekundach) i przedziat czasowy (w minutach)

« Klikng¢ "Pokaz’, aby rozpoczac pobieranie danych

Takze w tym przypadku, wykres moze by¢ dostosowany, nawet podczas
pobierania danych.
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Series properties:
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RetvmFan @ [Pimay ¥ v

10.6 Podiaczaniec.pCOdoplatformtERAcloud

Sterowniki z gamy c.pCO moga nawigzywac bezpieczne pofaczenie
z ustuga cloud CAREL pod nazwa tERA. Kazdy c.pCO z wbudowanym
interfejsem Ethernet jest domyslnie zintegrowany z platforma tERA i
ma dostep do powigzanych ustug. Kazdy sterownik jest identyfikowany
przez tERA cloud przy pomocy adresu MAC. MoZliwe jest stworzenie
indywidualnego, prywatnego portalu wedtug specyfikacji klienta. Wiecej
informacji na temat dostepnych ustug tERA mozna uzyskac u lokalnych
przedstawicieli Carel.

connect - collect « process

News Log in TERA

sann

Rys. 10.9

Rejestracja c.pCO:

Procedura aktywacji i rejestracji i ustawianie ustug tERA opisane sa w
,Skréconej instrukcji uruchomienia tERA" (+030222141), ktérg mozna
$ciggna¢ z www.carel.com. Nastepujace dane sg wymagane by
zarejestrowac c.pCO w serwerze tERA:

» Adres MAC sterownika c.pCO

« Unikalne ID urzadzenia c.pCO

+ Hasto tERA

Powyzsze dane sg zapisywane w menu systemu c.pCO pod nastepujaca
$ciezka: Informacje --> Dane pCO --> druga strona (patrz rysunek ponizej).

MAC B8-8R-5C-48-63-2B
UID 288038088003032B
tERA

sts: Hot registered
puwd: SE2287C4

Rys. 10.h

Aktualizacja c.pCO poprzez platforme tERA

Za posrednictwem portalu tERA mozliwa jest zdalna aktualizacja
oprogramowania i systemu operacyjnego sterownika c.pCO. Sterownik
musi by¢ zrejestrowany w portalu tERA. Procedura opisana jest w "tERA
Quick start Guide" (+030222141), dostepnym na www.carel.com.
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11. PRZYKLADY

Ponizej przedstawiono schematy ilustrujgce jakie urzadzenia moga byc Pompa ciepta
podtaczane do sterownikéw c.pCO oraz wymagane dodatkowe karty, w
zaleznosci od rodzaju zastosowania.
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Chiller - Sprezarka srubowa

By sterowa¢ dwoma obwodami chtodniczymi, istnieja dwie opcje.

Przypadek 1: 2 sterowniki c.pCO Medium z wbudowanym sterownikiem
elektronicznego zaworu rozpreznego.

terze parti terze parti terze parti
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pGDx
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PCOS004850: PCO10WOBAQ: scheda interfaccia PCO10WOWBO: PCOT0000FO:

scheda seriale RS485 BACnet™R5485 pCOWeb - sch.interfaccia  schede LON®
Ethernet™/BACnet™

Rys. 11.e

Przypadek 2: 1 sterownik c.pCO Large z zewnetrznym sterownikiem
zaworu EVD Evolution twin.
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EVD Evolution twin EEV dispositivi terze parti
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Chiller - Sprezarka spiralna
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11.1 Urzadzenia, ktére mozna podtaczac do c.pCO

. szereq. 0 - .

Urzadzenie szereg. 2 - szereg.3 - szereg. 4 - USB Gtéwne [USB Dodatkowe
pLAN-o port szereg. 1 - BMSI FBus 1 BMS 2 FBus 2 (Host) (Urzadzenie) Ethernet
wyswietlacza

o o It o o o o [%) T el
2,28 8| 2|8 5|5|5|8| 2 |8:%| 2
el e |88 8| S8|2|2|2/8|8| ¢| 2 |ggz| =
& @ |Naml B o = S 8 o) 3 & g ! &
NN Q89981388 = e NBZE &

& & Y [ & a a N 57 ~

Terminal pGN1 X X

Terminal PCOT - pCOI (tylko wersja pGD1) X X

Terminal pLDPRO X X

EVD Evolution X X X

Dodatkowe urzgdzenia CAREL (485) X X X

pCOexp 485 X X X

c.pCOe X X X

PlantVisorPRO X X X X X X X X

PlantWatchPRO X X X X X X X X

PCGate X X X X X X X X

WebGate (*¥) X X X X X X X X

BRAMKA**0 (**) X X X X X X X X

LON - Echelon FTT10 (**) X

BACnet MS/TP (RS485)(*) X X X X

KNX® X X

Klient HTTP X X

BACnet/Ethernet X

BACnet/IP X X

SNMP v1, SNMP v2C X

Modbus TCP/IP X X

System nadzorujgcy Modbus (RTU) X X X X X

Urzgdzenia Modbus Dodatkowe X X X

Zasilanie + X X X

Dysk Pendrive (USB flash) X

Pamie¢ masowa PC X

Terminal th-Tune X X X

pGDx X X (*9)| x X X X X X

Tabela. 11.a

(*) Protokot BACnet / MSTP jest dostepny na porcie BMS2 / FBus2 / Ethernet, jezeli dodatkowa licencja jest aktywowana na sterowniku (protokét jest aktywny jednoczesnie na

1 porcie).

**) Niedostepne od 31.10.2023
**¥) Dostepne z konkretnym modelem pGDx 4.3".

12. SPECYFIKACJE TECHNICZNE

12.1 Specyfikacje techniczne c.pCO

(
(

Specyfikacje fizyczne

MINI panel 1473 x 81,3 x 70,5 mm
4 moduty DIN 70x 110x 63 mm

Wymiary SMALL 13 modutéw DIN 110x227,5x60 mm
MEDIUM, LARGE, EXTRALARGE 18 modutéw DIN 110x315x60 mm
WERSJA ZWBUDOWANYM STEROWNIKIEM ZAWORU 18 modutéw DIN 110x315x 75 mm
Montaz Na szynie DIN zgodnie z DIN 43880 i IEC EN 50022 / lub wpuszczenie w panelu
Materiat technopolimer

Obudowa plastikowa Palnos¢ S V2 (LﬁL94) i 850 °C (zgodnie z IEC 60695)
Temperatura proby cisnieniowej 125 °C
Odpornos¢ na prady petzajace > 250V
kolor Biaty RAL 9016

Whbudowany terminal PGD1 (132x64 px) z podswietlang klawiaturg

Inne funkcje

C.pCO: P+5**SE***0** (z/bez wbudowanego terminala): -40 do 70 °C, 90% RH bez kondensacji(*)

c.pCOMini: p+(D)*******0** (7/bez wbudowanego terminala): -40 do 70 °C, 90% RH bez kondensacji.

Warunki pracy C.pCOP+5¥SE¥**E** (z wbudowanym term.): -20 do 60 °C, 90% RH bez kondensacji c.pCOmini: p-+(D,P)*******E** (z wbudo-
wanym term.): -20 do 60 °C, 90% RH bez kondensacji

(*) z modutem Ultracap: -40 do 60°C

C.pCO: P+5**SE***0** (z/bez wbudowanego terminala): -40 do 70 °C, 90% RH bez kondensacji c.pCOmini: p+(D)*******Q**
(z/bez wbudowanego terminala): -40 do 70 °C, 90% RH bez kondensacji.

c.pCO: p+5**SE***E** (z wbudowanym terminalem): -30 do 70 °C, 90% RH bez kondensacji. c.pCOmini: p+(D,P)*******E** (z
wbudowanym term): -30 do 70 °C, 90% RH bez kondensacji.

Stopier ochrony c.pCO: IP20 na panelu przednim - cpCOMINi: p+p********** (nanel): IP 65, p+d********** (DIN): IP 40

Klasa zanieczyszczen 2

c.pCO: do zintegrowania w Klasie | i/lub Il dla wersji bez sterownika zaworu, Klasa | w wersjach ze sterownikiem
c.pCOmini: do zintegrowania w Klasie l'i/lub Il (Basic/Enhanced) - Klasa | (High-End)

Warunki przechowywania

Klasa ochrony przed porazeniem

PTI materiatéw izolacyjnych PCB: PTI 250 V; materiat izolacyjny: PTI 175
Czas porazenia na elementach izolowanych dhugi

Typ dziatania 1G 1Y dla wersji SSR

Typ rozifaczania lub mikro przetaczania Mikroprzetaczanie

Kategqna odpornosci na podgrzewanie i Kategoria D (UL94-V2)

spalanie

Cykl zycia produktu (godziny pracy) 80,000

Liczba automatycznych cykli pracy 100,000 (EN 60730-1); 30,000 (UL60730)
Znamionowe napiecie impulsowe c.pCO: 2500V
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Specyfikacje elektryczne
Zasilanie

MINI, SMALL, MEDIUM, LARGE, EXTRALARGE: dedykowany transformator klasy Il 50 VA
WBUDOWANY STEROWNIK: dedykowany transformator klasy 11 100 VA transformator zabezpieczajacy.

Vac P (Vac) Vdc P (Vdo)
MINI 30 VA (40 VA z Ultracap) 12W
SMALL 28 do 36 Vdc (-20/+10%) z
MEDIUM 24 Vac (+10/-15%), 50/60 Hz z 45VA zewnetrznym bezpiecznikiem |5\,
LARGE zewnetrznym bezpiecznikiem 25AT
EXTRALARGE I5AT
WERSJA Z WBUDOWANYM STEROWNIKIEM ' 90 VA Niedozwolone
ZAWORU (zintegrowany driver)

A Wazne: cpCO z wbudowanym sterownikiem zaworu musi by¢ zasilany pragdem zmiennym, a uzwojenie wtdrne transformatora zasilajgcego (GO) musi by¢ uziemione;
Jesli uzywane jest potaczenie Ethernet, uzwojenie wtérne transformatora (GO) musi by¢ uziemione.

Blok ztaczy Z wtykami meskim/zerskimi

Przekréj przewodow min 0,5 mm2 - maks. 2,5 mm2

CPU 32 bit, 100 MHz

Pamiec¢ nieulotna (FLASH) 128 MB z czego 90MB dostepne na przechowywanie plikéw

Pamie¢ danych (RAM) 16 MB

Pamie¢ trwata ¢.pCO/ c.pCO mini 31744 /15360 bajtow

Czas cyklu pracy (Srednio skomplikowany uktad) 0,2 s (typowo)

Zeqgar z baterig standardowy, doktadnos¢ - c.pCO/c.pCOmini: 100/ 50 ppm

Brzeczyk Aktywowany przy pomocy programu poprzez wbudowany terminal
Bateria ¢.pCO: 3 Vdc litowa guzikowa (24x3 mm), kod CR2430 c.pCO 3 Vdc litowa guzikowa (20x3,2 mm), kod BR/CR2032
Klasa i struktura oprogramowania Klasa A

Kat. odpornosci na przepiecia (IEC EN 61000-4-5) c.pCO/ c.pCOmini: Kategoria llI/II

Urzadzenie nie powinno by¢ trzymane w dtoni gdy jest zasilane

Uniwersalne wejscia/wyjscia U...
Wejscia analogowe, dt. maks. = 30 m (maks. wartosc)

MEDIUM/WERSJA ZE STEROWNIKIEM
MINI SMALL ZAWORU/ EXTRALARGE LARGE

maks. liczba 10 5 8 10
Czujniki NTC CAREL (-50 do 90°C; R/T 10 kQ £1% przy 25°0),
NTC HT (0 do 150°C), PTC (60000)...220000)), PT500 (-100do |10 5 8 10
300°C), PT1000 (-100 do 400°C)
Czujniki PT100 (-100 do 400°C); 5 2 3(2naUl..U5,1naU6..U8) 4 (2naU1..Us5, 1 naU6..U8, 1 naU9..Ui0)
0. sygnaty 1Vdc/0..10 Vdc czujnikéw zasilanych przez ) 2 |5 |le | 2 g
sterownik (*) S S S

& & &
sygnaty 0..1 Vdc/0..10 Vdc z czujnikéw zasilanych z zewnatrz o 5 o
b 10 g 5 |¢ |8 2 o
* © © T o

£ n € © £ =
0..20 mA /4..20 mA wejscia czujnikow zasilanych przez 6 (maks. 4 na U1..U5,3 na U6... 6 (maks. 4 na U1..U5,3 na U6..U8, 2 na

) 2 4
sterownik (¥) <« | < ~|U8) o 1U9..U10)
0..20 mA /4..20 mA sygnaly z czujnikdw zasilanych z zewnatrz | 4 '% 4 g '% 4 g 'qé 7 (maks.4naU1..U53nal6.. | ¥ '% 9 (maks. 4 na U1..U5,3 na U6..U8, 2 na
(*) ezl |E=l |EYY 2 J)u9.u10)
0..5V sygnaty czujnikow proporcjonalnych zasilanych przez 5 5 6 5
sterownik (*)
Doktadnos¢ wejsé: + 0,3 % fs. (petnej skali)
Stafa czasowa dla wejécia: 0,5 s
Klasyfikacja obwoddw pomiarowych (CEIEN 61010-1): Kategoria |
Uniwersalne I/0: PWM 0-10V, 10 mA
Nieizolowane wejscia cyfrowe
MEDIUM/WERSJA ZE STEROWNIKIEM
MINE JSMALL ZAWORU/ EXTRALARGE LARGE

Dt maks. 30m | 30m 30m 30m
Zf3cza beznapieciowe 10 5 8 10
szybkie wejécia cyfrowg: beznapweooyve; Mla,k& natezenie: 10 maks. 2| maks. 2 4 (maks. 2 na U1..U5, maks. 2 na U6..U8) 6 (maks. 2 na U1..U5, 2 na U6..U8, 2 na U9..U10)
mA; maks. czestotliwo$¢ 2 kHz i rozdzielczos¢ +1 Hz

A Uwaga:

« Aby unikna¢ nieodwracalnego uszkodzenia sterownika, aktywne czujniki zasilane zewnetrznie (0..1V,0..10V, 0..20 mA, 4..20 mA) powinny by¢
wyposazone w odpowiednia ochrone pradowa, a natezenie powinno wynosi¢ < 100 mA

« Czujniki proporcjonalne moga by¢ jedynie zasilane przez sterownik.

+ Przy wiaczeniu zasilania, uniwersalne wejscia/wyjscia s zwarte z masa przez okoto 500ms do korica konfiguracji.

MEDIUM/WERSJA Z WBUDOWANYM STEROWNIKIEM
MINI|SMALL ZAWORU/EXTRALARGE LARGE
0do 10Vdc (*) (maks. 2 mA) 5 5 8 10
* PWM (0/3,3 Vdc wyj,, maks. 2 mA, czestotliwos¢: 2 kHz asynchroniczne, 100 Hz asynchroniczne)
e c.pCOmini: PWM (0/10 Vdc wyj.,, 10 mA maks. czgstotliwos¢: 2 kHz synchroniczne, 100 Hz 10 5 8 10
asynchroniczne). Cykl pracy ustawiany przez program: 0% - 10%..90% - 100%

Zasilanie dla czujnikéw terminali

c.pCO: Czujniki aktywne mogg byc zasilane napieciem 24/21 Vdc £10% dostepnym z terminala +VDC (J2). Maksymalne dostepne natezenie wynosi 150 mA, chronione przed
+Vdc  |zwarciami +Vdc.

c.pCOmini: 12 Vdc & 8%; maks. natezenie 50 mA, chronione przed zwarciami

¢.pCO: Do zasilania czujnikow proporcjonalnych 0 do 5V uzywac nalezy napiecia 5 Vdc (+5%) dostepnego z terminala +5VREF(J24). Maks. dostepne natezenie wynosi 60mA.
¢.pCOmini: +5VREF = 5 Vdc + 3%; maksymalne natezenie 50 mA, chronione przed zwarciami.

cpCO: 24 Vdc £ 10% - Dla zasilania zewnetrznego terminala jako alternatywa dla potaczonego do J10, Pmax = 1,5 W - Uwaga: dla dtugosci wiekszych niz 10 m nalezy stosowac
Vterm  |przewody ekranowane z uziemieniem. W kazdym przypadku maksymalna dtugos¢ wynosi 30 m. c.,pCOmini: 24..36 Vdc £ 5% w zaleznosci od zrédta zasilania; maksymalne
dostepne natezenie: 100 mA (pGN1, pLDPRO, thTUNE CAREL), chronione przed zwarciami. Maksymalna dtugos$¢ przewodu: 10 m.

+5Vref
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Wejscia cyfrowe ID... IDH

Typ |c.pCO Small..Extralarge izolowane optycznie; c.pCOmini bez optoizoladji
Df. maks. |30 m, (cpCOmini 10m)

Zfacza Liczba optycznie izolowanych wejs¢ z Liczba optycznie izolowanych wejs¢ z napieciem
beznapieciowe napieciem 24 Vac lub 24 Vdc 24 Vac/ Vdc lub 230 Vac - 50/60 Hz
MINI (tylko Enhanced/HighEnd) 2 0 0
Maksy-  [SMALL 0 8 0
malna MEDIUM/WERSJA Z WBUDOWANYM STE- 0 1 )
liczba ROWNIKIEM ZAWORU/EXTRALARGE
LARGE 0 14 4
Min. czas wykrywania impulséw przy wejéciach cyfrowych Normalnie otwarty (otwarty-zamkniety-otwarty): 200 ms; Normalnie zamkniety (zam-otw-zam): 400 ms;

c.pCO Small..Extralarge - External - ¢ pCOmini - Wewnetrzne
IDH.... 230 Vac (+10/-15%) 50/60 Hz
ID...: 24 Vac (+10/-15%) 50/60 Hz lub 28..36 Vdc (-20/+10%)

Zasilanie wejs¢

Klasyfikacja obwoddw pomiarowych (EN 61010-1) Kategoria I: 24 Vac/Vdc (J5, J7, J20 - Kategoria Ill: 230 Vac (J8, J19)
Pobdr pradu wejscia cyfrowego z napieciem 24 Vac/Vdc 5mA
Pobor pradu wejscia cyfrowego z napieciem 230 Vac 5mA

A Wazne - c.pCO SMALL, MEDIUM, WERSJA Z WBUDOWANYM STEROWNIKIEM ZAWORU, LARGE, EXTRALARGE:

* Przewody czujnikéw i sygnatow wejs¢ cyfrowych powinny by umieszczane mozliwie jak najdalej od przewodéw indukcyjnych i zasilajacych by unikng¢ mozliwych
zaktocen elektromagnetycznych. Nigdy nie nalezy prowadzi¢ przewoddw zasilajacych (wiaczajac okablowanie paneli elektrycznych) w tych samych kanatach, co
przewody sygnatowe

+ Dwa wejscia 230 Vac lub 24 Vac/Vdc na zaciskach J8 (ID13, ID14) lub J19 (ID15, ID16) maja taki sam biegun wspdlny wiec musza by¢ zasilane takim samym
napieciem (230 Vac lub 24 Vac/Vdc). Miedzy samymi wejsciami zastosowana jest izolacja funkcyjna; miedzy wejsciami a pozostatymi elementami sterownika
zastosowano izolacje wzmocniong;

+ ID1..ID8,1D9 do ID12,1D17,ID18 s3 izolowane funkcjonalnie od pozostatych czesci sterownika;

+ Dla wejs¢ napieciowych pradu statego (24 Vdc), + lub - moze by¢ podtgczony do terminala wspdlnego;

+ Natezenie znamionowe zfgcza zewnetrznego podtaczanego do wejs¢ cyfrowych musi wynosi¢ przynajmniej 5 mA.

c.pCOmini

* Przewody czujnikow i sygnatow wejs¢ cyfrowych powinny by umieszczane mozliwie jak najdalej od przewodéw indukcyjnych i zasilajacych by unikna¢ mozliwych
zaktocen elektromagnetycznych. Nigdy nie prowadzi¢ przewoddw zasilajacych (wigczajac okablowanie paneli elektrycznych) w tych samych kanatach, co
przewody sygnatowe.

+ Natezenie znamionowe zlgcza zewnetrznego podtaczanego do wejs¢ cyfrowych musi wynosi¢ przynajmniej 5 mA.

Wyjscia analogoweY...
MEDIUM/WERSJA ZE STEROWNIKIEM ZAWO-

MINI SMALL RU/ EXTRALARGE LARGE

Typ 0..10V nieizolowane, dla Y1, Y2 0..10Vizolowane optycznie dla Y1..Y6

Df. maks. 10m 30m

Maksymalna liczba [2: Y1, Y2 4:Y1.Y4przy 010V [6:Y1..Y6 przy 0..10V [6:Y1..Y6 przy 0..10V

Zasilanie Wewnetrzne Zewnetrzne: 24 Vac (+10/-15%) lub 28..36 Vdc na VG(+), VGO() (*)

Doktadnos¢ Y1,Y2 + 3% w petnej skali Y1..Y6: + 2% w petnej skali

Rozdzielczo$¢ 8 bit 8 bit

Czas nastawy Y1,Y2:0d 1 s (tempo narastania 10 V/s) przy 20 s (tempo  |Y1..Y6: 0od 1 s (tempo narastania 10 V/s) przy 20 s (tempo narastania 0,5 V/s) wybierane przez
narastania 0,5 V/s) wybierane przez oprogramowanie oprogramowanie

Maksymalne 1kQ (10 mA) 1kQ (10 mA)

obcigzenie

A UWAGA - c.pCO SMALL, MEDIUM, WERSJA Z WBUDOWANYM STEROWNIK ZAWORU, LARGE, EXTRALARGE

« dla dtugosci wiekszych niz 10 m nalezy stosowac przewody ekranowane z uziemieniem;

+ wyjscie analogowe 0 do 10 Vdc moze by¢ potaczone réwnolegle do innych wyjs¢ tego typu, lub, do zewnetrznego zrédfa napiecia. Pod uwage brane
bedzie wyzsze napiecie. Poprawne dziatanie nie jest zagwarantowane jesli podtaczone zostang sitowniki z wejsciami napieciowymi;

+ wyjscia analogowe VG-VGO nalezy zasila¢ tym samym napieciem co G-GO:taczymy G zVG i GO zVG0. Dotyczy to zardwno zasilania pradem statym jak i zmiennym.

c.pCOmini

+ dla dtugosci wiekszych niz 10 m nalezy stosowac przewody ekranowane z uziemieniem;

+ wyjscie analogowe 0 do 10 Vdc moze by¢ potaczone réwnolegle do innych wyjs¢ tego typu, lub, do zewnetrznego Zrédfa napiecia. Pod uwage brane
bedzie wyzsze napiecie. Poprawne dziatanie nie jest zagwarantowane jesli podtaczone zostang sitowniki z wejsciami napieciowymi;

Wyjscia cyfrowe NO..., NC...

c.pCOmini
Typ Przekaznik
Maksymalna dtugos¢ przewodu mniej niz30 m
Maksymalna liczba 6
Odlegtos¢ izolacji Wyjscia sg podzielone na rézne grupy: w grupie 1 i 2 zastosowano podstawowa izolacje. Grupa 3 ma wzmocniong izolacje w stosunku
do pierwszych 2 grup i moze by¢ zasilana réznymi napieciami.
Sktad grupy Model Grup
1 2 3
1.2 3,45 6
Typ C Typ C Typ D
Liczba zestykow przetagcznych 1 (przekaznik 6)
Zasilanie przefaczane Typ C
Moc znamionowa NO EN 60730-1: 2(1)A (75000 cykli)
Kaznik Aprobata UL 60730: 5 A rezystancyjne, 250 Vac, 30000 cykli, 105 °C. Do okreslonego celu, TFLA, 6LRA, 250
preekaznika : Vac, 30000 cykli, 105 °C, pomocniczy tryb Pilot Duty C300, 250 Vac, 30000 cyKli, 105 °C
Typ D
Moc znamionowa Zatwierdzeni NO EN 60730-1:  [1(1)A (100000 cykli), maks. przefaczane napiecie: 250 Vac
przekaznika atwierazenia 1y 60730-1: ‘1 Arezystanc, T AFLA, 6 A LRA, 250 Vac, pomocniczy tryb Pilot Duty D300, 30000 cykli

Zespdt R2, R5 z SSR: zasilanie przetaczane 15 VA 110/230 Vac lub 15 VA 24 Vac zgodnie z zakupionym modelem
Wejscia moga by¢ podzielone na grupy: w grupie 11 2 zastosowano podstawowag izolacje. Grupa 3 ma wzmocniong izolacje w stosunku do
pierwszych 2 grup i moze by¢ zasilana réznymi napieciami.
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¢.pCO SMALL, MEDIUM, WERSJA Z WBUDOWANYM STEROWNIKIEM ZAWORU, LARGE, EXTRALARGE

Typ

Min. prad styku przekaznika: 50 mA.

Maksymalna liczba

8: SMALL; 13: MEDIUM/WERSJA Z WBUDOWANYM STEROWNIKIEM ZAWORU; 18: LARGE; 29: EXTRALARGE

Odlegtos¢ izolacji

Wyjscia przekaznikowe maja rézne cechy w zaleznosci od modelu sterownika. Wyjscia moga by¢ podzielone na grupy. Przekazniki z tej
samej grupy (jedna komarka w tabeli) posiadajg izolacje funkcjonalng i musza byc zasilane tym samym napieciem.Pomiedzy grupami
(pomiedzy komarkami w tabeli) zastosowano izolacje wzmocniona, wiec przekazniki moga by¢ zasilane réznymi napieciami. Wzmocniona
izolacje zastosowana jest tez pomiedzy kazdym terminalem wyjs¢ cyfrowych i pozostatymi cze$ciami sterownika.

Grupy

Model 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11
SMALL 1.3 4.6 7 8 - - - - - - -

Skiad Typ przekaznika TypA |[Typ A Typ A TypA |- - - B N N N

ad gru i -
grup MED\UM/WerSngwbudo 1.3 46 5 8 9.1 -~ 13 . ) ) }

wanym sterownik. zaworu
Typ przekaznika Typ A [Typ A Typ A Typ A |[Typ A Typ A Typ A - - - -
LARGE NO 1.3 4.6 7 8 9.11 12 13 14.15 |16.18 |- -
Typ przekaznika TypA |Typ A Typ A TypA |Typ A Typ A Typ A Typ A [TypA |- -
EXTRALARGE 1.3 4.6 7 8 9..11 12 13 14..16  [17..20 |21..24 |25..29
Typ przekaznika Typ A [Typ A Typ A Typ A [Typ A Typ A Typ A TypB [TypB TypB [TypB

Liczba zestykdw przetgcznych

1: SMALL (przekaznik 8)

3: MEDIUM i EXTRALARGE (przekazniki 8, 12, 13)

5:LARGE NO (przekazniki 8,12, 13,141 15)

Uwagi: Przekazniki wyjsciowe maja rézne wiasciwosci zgodnie z modelem c.pCO

Typ przekaznika
A

A

Typ przekaznika

Dane znamionowe

SPDT, 2000 VA, 250 Vac, 8A rezystancyjne

Zatwierdzenie cykli

UL60730: 2 A rezystancyjne, 250 Vac, 30,000 cykli, styk pomocniczy Pilot duty C300, 240Vac, 30,000

EN 60730-1

2(2)A, 250 Vac, 100,000 cykli

Typ przekaznika
B

Dane znamionowe

SPST, 1250 VA, 250 Vac, 5A rezystancyjne

Zatwierdzenie cykli

UL60730: 1 A rezystancyjne, 250 Vac, 30,000 cykli, styk pomocniczy Pilot duty C300, 240Vac, 30,000

1(1), 250 Vac, 100,000 cykli

Maksymalna liczba

1: SMALL (wyjscie 7); 2: MEDIUM-EXTRALARGE (wyjécia 7 i12);

Wyjscia 3 -4: LARGE 3 SSR (wyjscia 7,12, 14) LARGE 4 SSR (wyjscia 7,8,12,13)
SSR (jezeli Napiecie robocze 24 Vac/Vdc SELV 230Vac
wystepujg)  [Natezenie (maks.) 1A 70 mA

Natezenie impulsowe (maks.) 12A 150 mA

A Uwaga:

+ Jesli obcigzenie wymaga wyzszego natezenia, nalezy uzy¢ zewnetrznego przekaznika. Do zasilania zewnetrznych obcigzen nalezy stosowac to samo zasilanie co
dla pCO (podfaczone do terminali G-G0); musi ono by¢ dedykowane, a nie wspdlne dla innych urzadzen (np. stycznikdw, cewek itp.);

+ Aby uprosci¢ okablowanie; grupy wyjs¢ cyfrowych maja dwa terminale o wspélnych biegunach;

+ Nalezy sie upewnic, czy natezenie pradu ptynacego przez terminale wspdtdzielone nie przekracza wartosci znamionowej kazdego terminala, tj. 8A.

(*) klasa 2

Porty szeregowe (dla +/- uzywac skretki ekranowanej) AWG 20-22

Ztacze szereq.

Typ/

zlgcza

Cechy

Zfacze szereg. 0

pLAN/JT0, J11

Zintegrowany z plyta gtéwna

Sterownik sprzetowy: asynchroniczny pétdupleks RS485 pLAN
Nieizolowane

Zfacza: 6-pinowe wtyki telefoniczne + 3-pinowe plug-in, raster 5,08

Maks. dtugos¢: 500 m
Maks. predkos¢: 38400 bit/s
Maks. liczba podtaczonych urzadzen: 32

Zfacze szereg. 1

Karta szeregowa BMS 11«

Niezintegrowany z ptytg gtéwna
Sterownik sprzetowy: brak

Moze by¢ stosowany ze wszystkimi dodatkowymi kartami BMS pCO

Zfjcze szereg. 2

Karta szeregowa

Niezintegrowany z ptyta gtéwng

Moze by¢ stosowany ze wszystkimi dodatk. kartami Fieldbus pCO

FieldBus 1 Sterownik sprzetowy: brak
BMS 2/J25 Zintegrowany z ptyta gtéwng Maks. dtugos¢: 1000 m
Zfgcze szereg. Sterownik sprzetowy: asynchroniczny pétdupleks RS485 Dodatkowy Maks. predkos¢: 115200 bit/s
3 izolowany optycznie/nieizolowany port szeregowy (¥) Maks. liczba podtaczonych urzadzen: 16
3-pinowe ztgcze plug-in, raster 5,08
FieldBus 2 / J26 (oraz Zintegrowany z plyta gtéwng J26: izolowany optycznie/nieizolowany

Ztacze szereg.
4

J23 w wersji Large i
Extralarge)

Sterownik sprzetowy: asynchroniczny pétdupleks RS485 Gtowny/
Dodatkowy (**)
J23: nieizolowany

3-pinowe ztgcze plug-in, raster 5,08
J23 11126 zarzadzane sg tym samym protokotem co szeregowy port
4,7 tg zaletg, ze sg elektrycznie niezalezne.

(*): dostepne sg oba modele; (**): port J26 moze by¢ konfigurowany: patrz 3.2.

o Uwaga: w zastosowaniach przemystowych/domowych z dtugosciami powyzej 10 m, nalezy stosowac przewody ekranowane z uziemieniem.
¢.pCO: Model ze sterownikiem elektronicznego zaworu rozpreznego w zastosowaniach domowych (EN 55014), bez wzgledu na dtugos¢ przewodu, w wersjach bez
sterownika zaworu, przewdd taczacy sterownik z terminalem i przewdd szeregowy musi by¢ ekranowany i uziemiony na obu koricach.

Ethernet

ztacze RJ45

¢pCOmini High End

1 port Ethernet 10/100 Mbps

cpCO Small..Extralarge

Dwa réwnorzedne porty Ethernet 10/100 Mbps (100-BASE TX standard)

¢.pCOmini Wyjscie zaworu jednobiegunowego

Typ

Liczba zawordw:

Min. prad styku przekaznika: 50 mA.
1

Maks. wyjscie dla kazdego zaworu

8w

Typ sterowania

Jednobiegunowe

Ztacze zaworu

6-pin, stata sekwencja

Zasilanie 13V+5%
Maks. natezenie 0,35 A dla kazdego uzwojenia
Minimalna oporno$¢ uzwojenia 400

Maks. dtugos¢ przewodu potaczeniowego

Zastosowania domowe/przemystowe: 2 m bez ekranowania lub z przewodem ekranowanym uziemionym z obu stron
(E2VCABS3U0, E2VCABS6UOQ) - Zastosowania domowe: 2 m bez ekranowania
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c.pCO: Model ze sterownikiem elektronicznego zaworu rozpreznego

Kompatybilne
zawory

CAREL: E¥\****

ALCO: EX4; EX5; EX6; EX7; EX8 330 Hz (zalecane przez CAREL); EX8 500 Hz (zgodnie ze specyfikacjg ALCO)
SPORLAN: SEI0.5-11; SER 1.5-20; SEI 30; SEI 50; SEH 100; SEH175

Danfoss: ETS 12.5-25B; ETS 50B; ETS 100B; ETS 250; ETS 400

CAREL: 2x CAREL EXV jak dla EVD EVOLUTION TWIN

SPORLAN: SER() G, J, K

Pofaczenie silnika

Ekranowany przewdd 4 zytowy CAREL nr kat. E2VCABS*00, lub ekranowany przewdd 4 zytowy AWG22 DE. maks. =10 m, lub ekranowany przewdd 4 zytowy
AWG14 Dt maks. 50 m

Wejécia cyfrowe

Wejscie cyfrowe aktywowane na ztaczu beznapieciowym lub tranzystorze GND
Prad zamykajgcy 5 mA; maks. dtugosé < 10 m

Maksymalna dtugos¢ przewodu 10 m lub 30 m z przewodem ekranowanym

S1 |Proporcjonalny czujnik cisnienia (0 do 5 V) rozdzielczo$¢ 0,1 % FS Btad pomiarowy: 2% maks. FS (petnej skali); 1% typowo
Elektroniczny czujnik cisnienia (4 do 20 mA) rozdzielczo$¢ 0,5 % FS Btad pomiarowy: 8% maks. FS (petnej skali); 7% typowo
Kombinowany prop. czujnik cisnienia (0 do 5 V)|rozdzielczo$¢ 0,1 % FS Bfad pomiarowy: 2% maks. FS (petnej skali); 1% typowo
4 do 20 mA wejécie (maks. 24 mA) rozdzielczo$¢ 0,5 % FS Btad pomiarowy: 8% maks. FS (petnej skali); 7% typowo
S2 INTC niskiej temperatury 10 kQ przy 25 °C, -50 do 90 °C |Btad pomiarowy: 1°C w zakresie -50 do 50 °C; 3 °C w zakresie +50 do 90 °C
NTC wysokiej temperatur 50 kQ dla 25 °C, -40 do 150 °C |Btad pomiarowy: 1,5 °C w zakresie -20 do 115 °C, 4 °C w zakresie poza -20 do 115 °C
Czujnik Ztozony NTC 0kQdla 25 °C,-40 do 120 °C |Btad pomiarowy: 1°C w zakresie -40 do 50 °C; 3 ° w zakresie +50 do 90 °C
Wejscie 0 do 10V (maks. 12V) rozdzielczos¢ 0,1% FS Btad pomiarowy: 9% FS (petnej skali) maks.; typowo 8%
S3 |Proporcjonalny czujnik cisnienia (0 do 5 V): rozdzielczos¢ 0,1 % FS Btad pomiarowy: 2% maks. FS (petnej skali); 1% typowo
Elektroniczny czujnik ci$nienia (4 do 20 mA) rozdzielczos$¢ 0,5 % FS; Btad pomiarowy: 8% maks. FS (petnej skali); 7% typowo
Ztozony proporgj. czujnik cisnienia (0 do 5V) _ |rozdzielczos¢ 0,1 % FS Btad pomiarowy: 2% maks. FS (petnej skali); 1% typowo
4 do 20 mA wejscie (maks. 24 mA) rozdzielczos¢ 0,5 % FS Btad pomiarowy: 8% maks. FS (petnej skali); 7% typowo
S4 INTC niskiej temperatury. 10 kQ dla 25 °C, -40 do 120 °C |Btad pomiarowy: 1 °C w zakresie -50 do 50 °C; 3°C w zakresie 50 do 90 °C
NTC wysokiej temperatury 0 kQdla 25 °C,-40 do 150 °C_|Bfad pomiarowy: 1,5 °C w zakresie -20 do 115 °C; 4 °C w zakresie poza -20 do 115 °C
Ztozony NTC 10 kQ dla 25 °C, -40 do 120 °C |Blgd pomiarowy 1 °C w zakresie -40 do 50 °C; 3 °C w zakresie +50 do 90 °C
Zasilanie
czujnikow Wyjscie programowalne: +5 Vdc £2% lub 12 Vdc £10%, Imax = 50 mA

aktywnych (VREF)

Zasilanie awa-
ryjne

Opcjonalny modut Ultracapacitor (PCOSO0UC20 lub EVDOOOOUCO). Jezeli sterownik pracuje stale w temperaturze bliskiej granicznej wartosci 60°C, zaleca
sie zastosowanie modutu zewnetrznego nr kat. EVD0O000OUCO, w miare mozliwo$¢ umieszczonego w najchtodniejszym miejscu panelu. Moduty PCO-
S00UC20 i EVDO000UCO mogg by¢ podtaczone do jednego sterownika jednoczes$nie, tym samym podwajajac energie dostepna dla zamkniecia zawordw.
Wazne: modut zasila jedynie sterownik zaworu.

Bezpieczenstwo elektryczne

Bezpieczenstwo elektrycz-

ne

EN 60730-1, EN 60730-2-9, EN 61010-1, UL60730

Kompatybilnos¢

elektromagnetyczna

Wersje bez sterownika zaworu: EN 61000-6-1, EN 61000-6-2, EN 61000-6-2/EC, EN 61000-6-2/IS1, EN 61000-6-3,
EN 61000-6-4; EN 55014-1, EN 55014-2, EN 55014-2/EC, EN 55014-2/A1, EN 55014-2/IS1, EN 55014-2/A2

Wersje ze sterownikiem zaworu z modutem/bez modutu Ultracap: EN 61000-6-1, EN 61000-6-2,

EN 61000-6-2/EC, EN 61000-6-2/IS1, EN61000-6-3, EN 61000-6-4

Ztacza c.pCO

Specyfikacje elektryczne zastosowanych ztaczy:

Typ zlacza

raster 5,08 mm

Wymiar przewodu

0,25 mm? - 2,5 mm? (AWG: 24 do 12)

Wymiar bez izolacji 7 mm
gwint M3
Sita dokrecania 0,5do 0,6 Nm

Zgodnos¢ przekrojéw przewodoéw z AWG

AWG Przekréj (mm2) Maks. natezenie
20 05 2
15 1.5 6
14 2,5 8

12.2 Polecenia FTP

System operacyjny obstuguje podzbiér polecen FTP przedstawionych w ponizszej tabeli.

o Uwaga: zapoznac sie ze specyfikacjg RFC 959, aby uzyskac szczegdtowy i kompletny opis polecert FTP.

Polecenie FTP Opis Polecenie FTP Opis

CDUP Zmien na folder nadrzedny RETR Odbierz

CWD Zmien folder robocz: RMD Usun folder

DELE Usun ROZMIAR Rozmiar pliku

LIST Sporzad? liste STOR Zachowaj

MKD Utwaérz folder SYST System

NLST Lista nazw TYP Typ reprezentacji danych
NOOP Brak operacji/czynnosci UZYTKOWNIK Nazwa uzytkownika

PASS Hasto XCUP Zmien na folder nadrzedn
PASV Tryb pasywn XMKD Utworz folder

PORT Port danych XPWD Drukuj biezacy folder roboczy
PWD Drukuj biezacy folder roboczy XRMD Usuni folder
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